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Warnings

/1\ CAUTION

Cables must not be connected or disconnected, nor signal tests carried out,

while the power is switched on.

The Varispeed E7 DC bus capacitor remains charged even after the power has been
switched off. To avoid an electric shock hazard, disconnect the frequency inverter from
the mains before carrying out maintenance. Then wait for at least 5 minutes after all LEDs
have gone out.

Do not perform a withstand voltage test on any part of the Varispeed. The frequency
inverter contains semiconductors, which are not designed for such high voltages.

Do not remove the digital operator while the mains supply is switched on. The printed
circuit board must also not be touched while the inverter is connected to the power.

Never connect general LC/RC interference suppression filters, capacitors or overvoltage
protection devices to the inverter input or output.

To avoid unnecessary overcurrent faults, etc. being displayed, the signaling contacts of any
contactor or switch fitted between inverter and motor must be integrated into the inverter
control logic (e.g. baseblock).

This is absolutely imperative!

This manual must be read thoroughly before connecting and operating the inverter.
All safety precautions and instructions for use must be followed.

The inverter may must be operated with the appropriate line filters, following the
installation instructions in this manual and with all covers closed and terminals covered.
Only then will adequate protection be provided. Please do not connect or operate any
equipment with visible damage or missing parts. The operating company is responsible
for any injuries or equipment damage resulting from failure to heed the warnings in this
manual.

EN-2
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€ Safety Precautions and Instructions

B General

Please read these safety precautions and instructions for use thoroughly before installing and oper-
ating this inverter. Also read all of the warning signs on the inverter and ensure they are never dam-
aged or removed.

Live and hot inverter components may be accessible during operation. Removal of housing compo-
nents, the digital operator or terminal covers or opening the inverter door runs the risk of serious
injuries or damage in the event of incorrect installation or operation. The fact that frequency inverters
control rotating mechanical machine components can give rise to other dangers.

The instructions in this manual must be followed. Installation, operation and maintenance may only
be carried out by qualified personnel. For the purposes of the safety precautions, qualified personnel
are defined as individuals who are familiar with the installation, starting, operation and maintenance
of frequency inverters and have the proper qualifications for this work. Safe operation of these units
is only possible if they are used properly for their intended purpose.

The DC bus capacitors can remain live for about 5 minutes after the inverter is disconnected from
the power. It is therefore necessary to wait for this time before opening its covers. All of the main cir-
cuit terminals may still carry dangerous voltages.

Children and other unauthorized persons must not be allowed access to these inverters.
Keep these Safety Precautions and Instructions for Use readily accessible and supply them to all
persons with any form of access to the inverters.
H Intended Use
Frequency inverters are intended for installation in electrical systems or machinery.

Their installation in machinery and systems must conform to the following product standards of the
Low Voltage Directive:

EN 50178, 1997-10, Equipping of Power Systems with Electronic Devices
EN 60204-1, 1997-12 Machine Safety and Equipping with Electrical Devices
Part 1: General Requirements (IEC 60204-1:1997)/
Please note: Includes Corrigendum of September 1998
EN 61010-1, A2, 1995  Safety Requirements for Information Technology Equipment
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modified)
CE marking is carried out to EN 50178, using the line filters specified in this manual and following
the appropriate installation instructions.
B Transportation and storage
The instructions for transportation, storage and proper handling must be followed in accordance with
the technical data.
B Installation

Install and cool the inverters as specified in the documentation. The cooling air must flow in the
specified direction. The inverter may therefore only be operated in the specified position (e.g.
upright). Maintain the specified clearances. Protect the inverters against impermissible loads. Com-
ponents must not be bent nor insulation clearances changed. To avoid damage being caused by
static electricity, do not touch any electronic components or contacts.

EN-3
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B Electrical Connection

Carry out any work on live equipment in compliance with the national safety and accident prevention
regulations. Carry out electrical installation in compliance with the relevant regulations. In particular,
follow the installation instructions ensuring electromagnetic compatibility (EMC), e.g. shielding,
grounding, and laying of cables. This also applies to equipment with the CE mark. It is the responsi-
bility of the manufacturer of the system or machine to ensure conformity with EMC limits.

Your supplier or Omron Yaskawa Motion Control representative must be contacted when using leak-
age current circuit breaker in conjunction with frequency inverters.

In certain systems it may be necessary to use additional monitoring and safety devices in compli-
ance with the relevant safety and accident prevention regulations. The frequency inverter hardware
must not be modified.

H Notes

The Varispeed E7 IP54 frequency inverters are certified to CE.

4 EMC Compatibility

B Introduction

This manual was compiled to help system manufacturers using OMRON YASKAWA Motion Control
(OYMC) frequency inverters design and install electrical switch gear. It also describes the measures
necessary to comply with the EMC Directive. The manual's installation and wiring instructions must
therefore be followed.

Our products are tested by authorized bodies using the standards listed below.
Product standard: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000

B Measures to Ensure Conformity of OYMC Frequency inverters to the EMC Directive
OYMC frequency inverters do not necessarily have to be installed in a switch cabinet.

It is not possible to give detailed instructions for all of the possible types of installation. This manual
therefore has to be limited to general guidelines.

All electrical equipment produces radio and line-borne interference at various frequencies. The
cables pass this on to the environment like an aerial.

Connecting an item of electrical equipment (e.g. drive) to a supply without a line filter can therefore
allow HF or LF interference to get into the mains (a line filter is built-in to the inverter).

The basic countermeasures are isolation of the wiring of control and power components, proper
grounding and shielding of cables.

A large contact area is necessary for low-impedance grounding of HF interference. The use of
grounding straps instead of cables is therefore definitely advisable.

Moreover, cable shields must be connected with purpose-made ground clips.

B Laying Cables
Measures Against Line-Borne Interference:

The Varispeed E7 IP54 is equipped with an internal EMC filter. To ensure the best performance of
the filter ensure to follow the mounting instructions regarding the connection of the shieldings.
Use a motor cable with well-grounded shield.

» Use a cable with braided shield.

« Ground the maximum possible area of the shield. It is advisable to ground the shield by connect-
ing the cable to the ground plate with metal clips

« Ground the cable shields at both end and ground the motor of the machine.
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Installation

€ Mechanical Installation

B Unpacking the Inverter
Check the following items after unpacking the inverter.

Item Method
Has the correct Inverter model been Check the model number on the nameplate on the side of the
delivered? Inverter.
Inspect the entire exterior of the Inverter to see if there are any
scratches or other damage resulting from shipping.

Is the Inverter damaged in any way?

Are any screws or other components

Use a screwdriver or other tools to check for tightness.
loose?

Additionally check that following parts are delivered in the package with the IP54 inverter.

Part Name Qty.
Cable Gland (for Input) 1
Cable Gland (for Motor Output) 1
Cable Gland (for Control) 1
Cable Gland (for Fieldbus) 1
Door Key 1
Blind Plug (Control Cable Entry) 1
Blind Plug (Fieldbus Cable Entry) 1

If any irregularities in the above items are found, contact the agency from which the Inverter was pur-
chased or your Omron Yaskawa Motion Control representative immediately.

B Checking the Installation Site
Observe the following precautions when mounting the Inverter.
« Install the Inverter in a clean location which is free from oil mist and dust.

« When installing or operating the Inverter, always take special care so that metal powder, oil,
water, or other foreign matter does enter the Inverter.

» Do not install the Inverter on combustible material, such as wood.

« Install the Inverter in a location free from radioactive materials and combustible materials.
« Install the Inverter in a location free from harmful gasses and liquids.

« Install the Inverter in a location without excessive oscillation.

« Install the Inverter in a location free from chlorides.

« Install the Inverter in a location without in direct sunlight.

» The IP54 Inverters provide protection from non-conductive dust and splashing water from all
directions. Install the Inverter indoors in a heated and controlled environment to avoid condensa-
tion inside the Inverter. Keep any water or dust outside of the IP54 Inverter when wiring.

« Ensure that the door locks are closed before carrying the Inverter. Always hold the case when
carrying the Inverter, do not carry it holding the door or the cable glands. If the door locks are
open or the Inverter is held by the door (or cable glands) when carrying the main body of the
Inverter may fall, possibly resulting in injury.

 Pay attention not to damage the cable glands when lifting. Otherwise the equipment may be dam-
aged by ingress of water or dust. Mount the blind plugs attached for option and control entry if
these terminals are not connected

 Pay attention not to damage the cable glands during the installation

=B
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B Installation Orientation

Install the Inverter vertically so as not to reduce the cooling effect. When installing the Inverter,
always provide the following installation space to allow normal heat dissipation.

Y

50mm min. J'
* 120mm min.  Air é
\ 4
O
© I
(© I
[
—l = > |e— A
* 30mm min. 30mm min. 120mm min.
50mm min. \ ir
Horizontal Space Vertical Space

Fig 1 Installation Space
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& Electrical Connection

mWiring the Inverter

Short-circuit bar

DC reactor to improve input
power factor (optional)

UYL X

S|

!_@@;1 @2 ©

Filter

Varispeed E7 IP54
L
éf’“ EMC
@I»—

Motor

Main
contactor
Fuse i
3-phase power L1 = ;/ RIL1
supply L2 — — )
380 to 480 V L T3
50/60 Hz L3 =
PE |

1
Forward Run/Stop ) S1 ,M+
o [EF=RT ™
R Run/St
everse Run/Stop S2 E MC
External fault s3
T !
Fault t
. . ault reset ] s4 :@: M1
Multi-function Multi-st 4 setting 1 M2
digital inputs ulti-step speed setting S5 D—:@:
[Factory settings]
Multi-step speed setting 2 S6 :@: M3 l
: M4
1
Jog frequency selection S7 :@:
SN
1
SC * |
[\QSL' 24V 1
E(G
©) Shield Shield
terminal terminal

ny Analog input power supply

Adjustment 1
.

3 Oto10V
2kQ| [«

2kQ

+15V, 20 mA

Fault contact output
250 VAC, 1 A max.
30 VDC, 1 A max.

Contact output 1

[Default: During run]

Multi-function digital

output

250 VAC, 1 A max.
30 VDC, 1 A max.

Contact output 2
[Default: Zero speed]

Adjustment,
N, 20 kQ

Multi-function analog output 1
(0to 10V, 2 mA)

2
1

4 to 20 m.

Al
P

A

|
1 A1 Analog input 1: Master
T frequency reference

| 0to10V(20ka)

J

Y
L

A2 Multi-function analog input 1:
— [Default: Frequency Bias

[Default: Output frequency, 0 to 10 V]

Adjustment,
20 kQ

Multi-function analog output 2

\Y4

41020 MA (250 Q)]

1
&

Input Option Cards

MEMOBUS
communication
RS-485/422

AC
vV o

(0to 10V, 2 mA)
[Default: Output power, 0 to 10 V]

o;v Analog input power supply
-15V, 20 mA

>
o
- - — ——

Terminating |
resistance !

~
R+ / |
t P R- l :I> 1
S+ ﬂ |
1
t P A S |
1

—H— Twisted-pair

Shielded wires shielded wires

Fig 2 Wiring Diagram




4 Main Circuit Terminals

Main circuit terminal functions are summarized according to terminal symbols in Table 1. Wire the
terminals correctly for the desired purposes.

Table 1 Main Circuit Terminal Functions (200 V Class and 400 V Class)

Purpose Terminal Symbol Model: CIMR-E7ZO0O0OO
Main circuit power input R/L1, S/L2, T/L3 47P5 to 4055
Inverter outputs U/T1, V/T2, W/T3 47P5 to 4055
DC bus terminals ®1, © 47P5 to 4055
DC reactor connection @1, D2 47P5 to 4018
Braking Unit connection ®3, © 47P5 to 4055
Ground D 47P5 to 4055

mMain Circuit Terminals Location

i

p— —

]_ Control Terminals

™ Output Terminals

7

Input Terminals

Shielding Clamp for
I~ Control Cables

Input Terminals

™ Output Terminals
e T o

W
@ st Shielding Clamp for

Motor Cables

Ground Terminals

Fig 4 Terminal Arrangement of Inverters from 37 to 55 kW
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B Control Circuit Terminals

Fig 5 shows the control terminal arrangement. The functions of the control circuit terminals are
shown in Table 2. Use the appropriate terminals for the correct purposes.

'sNsc|sHA1]A2]+ [ac|-v R+ [R- | |
E©)| [s1]s2s3[s4a|ss|s6|s7|Fm|ac]am|ic [s+]|s-| M3 |m4 M1

Fig 5 Control terminal arrangement

Table 2 Control Circuit Terminals with default settings

Type No. Signal Name Function Signal Level
S1 Forward run/stop command gc::rgard run when ON; stopped when
S2 | Reverse run/stop command CR)le:\l/:erse run when ON; stopped when
S3 | External fault input ! Fault when ON.
@ S4 | Fault reset Reset when ON 24 VDC, 8 mA
§ g5 | Mutti-step speed reference 1 "1 | Auxiliary frequency ref- | Functions are Photocoupler isolation
E] (Master/auxiliary switch) erence when ON. selected by set-
g Multi-step speed 2 ting H1-01 to
= y *1 ) H1-05.
% S6 | Multi-step speed reference 2 when ON.
2
. Jog frequency when
S7 | Jog frequency reference 1 OI\SIJ. d 4
SC | Digital input common - -
SN | Digital Input Neutral - -
SP | Digital Input Power Supply +24 VDC power supply for digital inputs ?24 VDG, 250 mA max.
15V
+V |15V power output 15 V power supply for analog references (Max. curr.: 20mA)
2 A1 | Frequency reference 0to +10 V/100% 0to+10 V (20 kQ)
> Auxiliary Frequency Refer- Auxiliary analog fre- Function is 410 20 mA (250 Q)
g A2 ence yrreq y quency reference; selected by 0Vio+10V (20 kQ)
e 4 10 20 mA (250 Q) setting H3-09. |0 to 20 mA (250 Q)
g -V |-15V power output -15 V power supply for analog references
©
g AC | Analog reference common |- -
Shield wire, optional ground
E(G) line connection poi B
point
M1 | During run . ,
“ vz | (1NO contact) Closed during Run Function
o selected by
2 M3 Zero speed CLOSED when output | H2-01 and Relay contacts
5 (INO (?ontact) frequency at zero level | H2-02 Contact capacity:
g | M (b2-01) or below 1 A max. at 250 VAC
2 *3
% MA CLOSED across MA and MC during 1 Amax. at 30 VDC
a MB | Fault output signal faults
OPEN across MB and MC during faults
MC
" Analog output fre- Function
[ FM | Output frequency quency signal; selected
& 0to 10 V; 10 V=FMAX | by H4-01
‘g AC | Analog common - 0to +10 V max. +5%
5 2 mA max.
% ,:ig:l;lg output power Function
2 b
5 AM | Inverter output power 010 10 V: 10 V=max. selected
< . by H4-04
appl. motor capacity
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RS-485/422 §

S- |output

S+ |MEMOBUS communications |Well as R-and S-.

No. Signal Name Function Signal Level
R+ |MEMOBUS communications Differential input, PHC
R- | input For 2-wire RS-485, short R+ and S+ as | isolation

Differential input, PHC
isolation

IG | Signal common -

*1. The default settings are given for terminals S3 to S7. For a 3-wire sequence, the default settings are a 3-wire sequence for S5, multi-
step speed setting 1 for S6 and multi-step speed setting 2 for S7.

*2. Do not use this power supply for supplying any external equipment.

*3. When driving a reactive load, such as a relay coil with DC power supply, always insert a flywheel diode as shown in Fig 6

Flywheel diode

l&
Dl

30 VDC max. T 1 A max.

: The rating of the flywheel diode must be

B memm
External power: Coil = — 7T, 77T N I at least as high as the circuit voltage.
1

*
\

Fig 6 Flywheel Diode Connection

N " 1. In Fig 2 the wiring of the digital inputs S1 to S7 is shown for the connection of contacts or NPN transis-
?‘ tors (OV common and sinking mode). This is the default setting.
® For the connection of PNP transistors or for using a 24V external power supply, refer to Table 3.
IMPORTANT 2. A DC reactor is an option only for Inverters of 18.5 kW or less. Remove the short circuit bar when con-

necting a DC reactor.

B Sinking/Sourcing Mode (NPN/PNP Selection)
The input terminal logic can be switched over between sinking mode (0-V common, NPN) and
sourcing mode (+24V common, PNP) by using the jumper CN5. An external power supply is also
supported, providing more freedom in signal input methods.

Table 3 Sinking / Sourcing Mode and Input Signals

Internal Power Source - Sinking Mode (NPN)

51 2=l

2 2=l

= P24V (+24V)
SP

N

External Power Source - Sinking Mode (NPN)

&=l

S2

Vsl

SN

-

|

External +24 V

+

SP l-

= P24V (+24V)




Table 3 Sinking / Sourcing Mode and Input Signals

Internal Power Source - Sourcing Mode (PNP) | External Power Source - Sourcing Mode (PNP)

| |
4% 51 §*ﬁi7 4% 81 ¥*ﬁ<:

-+ 52 §*§i7 —+ §2 %#jgf

SN External +24 V — SN
e e
= |P24V (+24V) = P24V (+24V)
v o] P g

€ Wiring Main Circuit Inputs

Installing Fuses

To protect the inverter, it is recommended to use semiconductor fuses like they are shown in the

table below.
Table 4 Input Fuse Selection
Rated Inverter Fuse Selection Selection Example (Ferraz)
Inverter Type Output o o ) 2, xD
Current (A) Voltage (V) Current (A) I°t (A%s) Model Rating 1%t (A%s)

47P5 17 480 30 100~640 A60Q30-2 600V / 30A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700V / 50A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700V / 70A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700V / 80A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700V / 80A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 | 700V / 100A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 | 700V / 125A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 | 700V / 150A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 | A70P200-4 | 700V /200A 4800

Consider the following precautions for the main circuit power supply input.

If a moulded case circuit breaker is used for the power supply connection (R/L1, S/L2, and T/L3),
ensure that the circuit breaker is suitable for the Inverter.

If an earth leakage breaker is used, it should be able to detect all kinds of current should be used
in order to ensure a safe earth leakage current detection

A magnetic contactor or other switching device can be used at the inverter input. The inverter
should not be powered up more than once per hour.

The input phases (R/S/T) can be connected in any sequence.

If the Inverter is connected to a large-capacity power transformer (600 kW or more) or a phase
advancing capacitor is switched nearby, an excessive peak current could flow through the input
power circuit, causing an inverter damage. As a countermeasure install an optional AC Reactor
at the inverter input or a DC reactor at the DC reactor connection terminals.

Use a surge absorber or diode for inductive loads near the Inverter. Inductive loads include mag-
netic contactors, electromagnetic relays, solenoid valves, solenoids, and magnetic brakes.
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B Wiring the Output Side of the Main Circuit

The following precautions should be considered for the output circuit wiring.

» Never connect any power source to the inverter output terminals. Otherwise the inverter can be
damaged.

« Never short or ground the output terminals. Otherwise the inverter can be damaged.
« Do not use phase correction capacitors. Otherwise the inverter and capacitors can be damaged.

« Check the control sequence to make sure, that the magnetic contactor (MC) between the Inverter
and motor is not turned ON or OFF during inverter operation. If the MC is turned ON during the
Inverter is operation, a large inrush current will be created and the inverter’'s overcurrent protec-
tion may operate.

EGround Connection
The following precautions should be considered for the ground connection.
» Do not share the ground wire with other devices, such as welding machines or power tools.

» Always use a ground wire, that complies with technical standards on electrical equipment and
minimize the length of the ground wire.
Leakage current is caused by the Inverter. Therefore, if the distance between the ground elec-
trode and the ground terminal is too long, potential on the ground terminal of the Inverter will
become unstable.

« When more than one Inverter is used, do not to loop the ground wire.

Fig 7 Ground Wiring

mControl Circuit Wiring Precautions
Consider the following precautions for wiring the control circuits.
« Separate control circuit wiring from main circuit wiring (terminals R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, ©,
@1, ®2, and ®3) and other high-power lines.

« Separate wiring for control circuit terminals MA, MB, MC, M1, M2, M3 and M4 (relay outputs)
from wiring to other control circuit terminals.

« If an optional external power supply is used, it should be a UL Listed Class 2 power supply.
+ Use twisted-pair or shielded twisted-pair cables for control circuits to prevent operating faults.
 Ground the cable shields with the maximum contact area of the shield and ground.

Cable shields have to be grounded on both cable ends.

Eminstalling the Power Cable Glands

Special attention has to be paid for wiring the motor cables of the IP54 inverters. The smaller capac-
ities feature an EMC cable gland which is used to earth the motor cable shield easily.



Installing the Metal (EMC) Cable Gland for the Motor Cables on IP54 Inverters 7.5 to 30kW:
« With the standard contacting

Make a round cut into the outer sheath, with
a length of appr. 14mm from the end of the
sheath but do not remove the sheath. Guide
the cable through the gland.

appr. 15 mm

Pull off the cut-off outer sheath, remove
some part of the shield and pull the cable
back until the shield has proper contact to
the springs of the cable gland.

Close the cable gland.

» With thin wires and without an inner sheath:

Make a round cut into the sheath, with
a length of appr. 15to 20 mm and remove it.

Pull back the braided shield over the outer

sheath, the inner shield should be kept for o

easier guiding through the gland. %
o

Guide the cable through the gland until the mﬁ

shield has proper contact to the springs of "

the cable gland and close the cable gland.

Note: To ensure conformity to EMC regulations the shielded cable has to be locked tightly by the
metal cable gland. Confirm the cable length and the terminal specifications before fitting the metal

cable gland.

Special Considerations for IP54 Inverters of 22 and 30kW capacity

Remove the braided shield on the output cable entirely from the entry hole to the terminal end to

avoid short circuit to the input terminals or the filter.
|

Remove the braided shield entirely
from the entry hole to the terminal end

Motor Cable
(Shielded Cable)

Fig 8 Motor cable shielding with Inverters of 22 and 30 kW

Input Cable
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Installing the Motor Cable with IP54 Inverters of 37 to 55kW capacity

Install the shielded output cable as shown in the figure below. Remove the outer sheath and clamp
the braided shield by the earth clamp.

3y H deBem @el T |
0|8 |© ©
glele BHlEle*

o

| AN

/ / \ AN

/ / N\ AN

/ @ \ Remove the outer sheath and
clamp the braided shield by the

Earth Plate earth clamp

Earth Clamp Motor Cable
Fig 9 Motor Earth Clamp with Inverters of 37 to 55 kW

mEarthing the Control Cable Shield in IP54 Inverters

For a appropriate shielding earth clamps have been mounted in the IP54 inverters.
Fig 10 and Fig 11 show where the earth clamps can be found.
Control Terminals

Cable Mounting Base Motor Cable
Fig 10 Earth Clamp of IP54 Inverters with 7.5 to 18.5kW capacity

~ Earth Clamp
Cable Tie
- Control T (optional)
Terminals
~~Control Cable
Earth Clamp
| Cable
s ©7 &) || Mounting | Cable Gland

- L] Base @,

Fig 11 Earth clamp of IP54 Inverters with 22 to 55kW



Use the following procedure to clamp and shield of the control cables in the IP54 Inverters.

Tighten the screws alternately until screws are fixed to the end.

Fig 12 Procedure for earthing the control cable shield
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Keypad Operation

4 Digital Operator Display

The key names and functions of the Digital Operator are described below

—| |— REMC 1TF

L]
REF ALARM

FWD

—DRIVE—
Frequency Rel

REV

SEQ

—Rdy—

U1--- [[f1=60.00 Hz

LOCAL
REMOTE

U1--- 02=60.00 Hz
U1l--- 03=10.05 A

MENU ESC

mDigital Operator Keys

"b——  Drive Mode Indicators
| FWD: Lights up when a forward run command is
B input.
REV: Lights up when a reverse run command is
input.
SEQ: Lights up when the run command from the
control circuit terminal is enabled.
REF: Lights up when the frequency reference from
control circuit terminals A1 and A2 is enabled.
ALARM: Lights up when an error or alarm has
occurred.
Data Display
Displays monitor data, parameter numbers, and set-
— tings.
Keys

Execute operations such as setting user parameters,
monitoring, jogging, and autotuning.

Name

Function

Key
LOCAL
REMOTE

LOCAL/REMOTE Key

Switches between operation via the Digital Operator (LOCAL) and
the settings in b1-01 and b1-02 (REMOTE).
This key can be enabled or disabled by setting parameter 02-01.

Digital Operator.

MENU Key Selects the modes.
ESC ESC Key Returns to the status before the DATA/ENTER Key was pressed.
n JOG Key Enables jog operation when the Inverter is being operated from the

FWD/REV Key

Selects the rotation direction of the motor when the Inverter is being
operated from the Digital Operator.

Shift/RESET Key

Sets the active digit when programming user parameters.
Also acts as the Reset key when a fault has occurred.

Increment Key

Selects user parameter numbers and increments parameter settings.
Used to move to the next item or data.

Decrement Key

Selects user parameter numbers and decrements parameter settings.

Used to move to the previous item or data.

DATA/ENTER Key

Enters menus and parameters and validates parameter settings.

Starts operation when the Inverter is being controlled by the Digital

i RUN Key Operator (LOCAL Mode).
. Stops Inverter operation (LOCAL and REMOTE Mode).
STOP STOP Key This key can be enabled or disabled when operating from a source

different tan the operator by setting parameter 02-02.
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Power Up and Basic Parameter Setup

& Start Up Procedure

START

Installation

I
Wiring

Set power supply voltage jumper *1

*1: Set the jumper for 400V class
Inverters of 75kW and more

|
Turn power ON

Confirm Status

I
Basic settings
(Quick Programming Mode)

I
Set E1-03.
V/f default: 400V/50Hz

Motor cable over
50 m or heavy
load possibly
causing motor to
stall or overload? Non-rotating autotuning for
line-to-line resistance

NO

Application settings
(Advanced Programming Mode)

No-load
operation

[
Loaded
operation

Optimum adjustments and
parameter settings

Check/record parameters

END

Fig 13 Trial Operation Flowchart
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€ Before Power Up

The following points should be checked carefully before the power is switched on.

« Check if the power supply meets the inverter specification.
 Check if the power supply cables are tightly connected to the right terminals (L1, L2, L3).

» Check if the motor cables are tightly connected to the right terminals on the inverter side
(U, V, W) as well as on the motor side.

» Check if the braking unit / braking resistor is connected correctly.

» Check if the Inverter control circuit terminal and the control device are wired correctly.
« Set all Inverter control circuit terminals to OFF.

« When a PG card is used, check if it is wired correcily.

# Display after Power Up

After normal power up without any problems the operator display shows the following messages

-DRIVE-Frequency Ref Ady
U1- [0f]=50.00Hz The frequency reference monitor is

U052 0060 displayed in the data display section.
U1-03=_ 0.00A

Display for normal operation

When a fault has occurred or an alarm is active a fault or alarm message will appear. In this case,
refer to page 23, Troubleshooting.

-DRIVE- A fault or alarm message is shown on
Display for fault operation uv Ephe display.
Main Power Loss e example shows a low voltage
alarm.

€ Autotuning for Line-to-Line Resistance

Autotuning can be used to improve the performance when very long motor cables are used or when
motor and inverter have different power ratings.

To perform autotuning set T1-02 (Motor rated power) and T1-04 (Motor rated current) and then
press the RUN key on the Digital Operator. The Inverter will supply power to the motor for approxi-
mately 20 seconds and the line-to-line resistance (stator windings and cable resistance) will be mea-
sured automatically.

1

Yy~ 1. Power will be supplied to the motor during autotuning but the motor will not turn. Do not touch the motor
?* until autotuning has been completed.
® 2. Ensure that all motor contactors are closed before the autotuning is started.

IMPORTANT M 3. To cancel autotuning press the STOP key on the Digital Operator.

EOther Alarms and Faults During Autotuning

For an overview of possible autotuning alarms or faults and corrective actions refer to page 25, Auto-
tuning Faults.



User Parameters

Param-

Param-

Reference

0:Digital Operator
1:Control circuit terminal (analog

eter No. Name Description ster No. Name Description
nitialize Data isables or enables the bi-directional
Initialize Dat Disabl bles the bi-directional
3 Bi-directional | capabilities of the speed search func-
Language 0:English .
selection for .German b3-14 speed. search tlon:
A1-00 | Digital Opera- | 3:French selection 0:Disabled
tor display 4:ltalian 1:Enabled
(JVOP-160- | 5:Spanish PI Control
OY only) 6:Portuguese Pl control 0:Disabled
0:Monitoring only (Monitoring drive b5-01 | mode selec- 1:Enabled
mode and setting A1-01 and A1- tion 3:PI control enabled (frequency refer-
04.) ence+ Pl output)
1:Used to select user parameters Proportional Sets the proportional gain of the PI
Parameter (Only parameters set in A2-01 to b5-02 por controller. P control is not performed
A1-01 ovel A2-32 can be read and set.) (P) gain when set 0.00.
access leve 2:Advanced - .
(Parameters can be read and set in Integral (1) Sets the integral time of the PI con-
both‘ quick programming mode (Q) b5-03 time troller. | control is not performed when
and advanced programming mode set to 0.0 sec.
(A).) PI output Selects forward/reverse direction for
0: No initializing . PI output.
- ; b5-09 | characteris- .
1110:Initializes using the user tics selection 0:Pl output is forward
parameters 1:Pl output is reverse.
- 2220:Initializes using a two-wire Accel/decel )
A1-03 | Initialize sequence. (Initializes to the factory b5-17 | time for PI ref- Sets the accel/decel time for the PI
. Softstarter (SFS).
setting.) erence
3330: Initializes using a three-wire b518 PI Setpoint 0:Disabled
sequence. Selection 1:Enabled
Sequence / Reference Source b5-19 | Pl Setpoint Pl target value
Sets the frequency reference input bs-3¢ | P Unit Selects the units for the PI controller
method. Selection values (b5-19, U1-24, U1-38).

Acceleration / Deceleration Settings

C1-
oo

Acceleration/
Deceleration
times

Sets the time to accelerate/decelerate
from 0 Hz to the maximum output fre-
quency.

S-Curve Settings

C2-
oo

S-curve char-
acteristic time
atacceleration

Sets the S-curve characteristic at
acceleration start and end.

Carrier Frequency

Selects the carrier frequency (factory
setting depends on Inverter capacity)
0: Low noise, low carrier

or speed cal-
culation)

b1-01 | source selec- )
tion |an_Jt) N
2:Serial communication (RS422 /
485)
3:Option Card
Sets the run command input method.
0:Digital Operator
RUN com- 1:Control circuit terminal (digital
b1-02 | mand source inputs)
selection 2:Serial communication (RS422 /
485)
3:Option Card
Selects the stopping method when
the Run signal is removed
Stopping 0:Deceleration to stop
b1-03 | method selec- | 1:Coast to stop
tion 2:DC injection to stop_
3:Coast to stop with timer (New Run
commands are disregarded while
coasting.)
0:Reverse enabled
e 1:Reverse disabled
b1-04 Z\?:rl::g;e?;_ 2:Output Phase Rotation (both rota-
) tional directions are enabled)
tion 3:Output Phase Rotation with
Reverse disabled.
Speed Search
Enables/disables the speed search
Speed search | function and sets the speed search
selection (cur- | method.
b3-01 | rent detection

0:Disabled, speed calculation
1:Enabled, speed calculation
2:Disabled, current detection
3:Enabled, current detection

Carrier fre- ;5 28 t:z
. _|2:5. z
C6-02 tc:s:ncy selec 3 8.0 kHz
4:10.0 kHz
5:12.5 kHz
6: 15.0 kHz
F: Programmable pattern
Speed Settings
d1-01 | Multi speed
to references 1
d1-04 |to 4 .
Sets the multi-step speed references.
Jog fre-
d1-17 | quency refer-
ence
Reference Limits
Frequency ref- | Sets the frequency reference upper
d2-01 | erence upper | limitin percent of the max. output fre-
limit quency (E1-04)
Frequency ref- | Sets the frequency reference lower
d2-02 | erence lower | limit in percent of the max. output fre-

limit

quency (E1-04)




;2?,(‘" ) Name Description ;Z:al\rlno- ' Name Description
V/f Pattern Settings Motor Protection
E1-01 Input voltage | This setting is used as a reference 0:Disabled _
setting value for protection functions. 1:General-purpose motor protection
Output Voltage () ) ffan c':[ooledtmotor)t ton (ext '
Max. output :Inverter motor protection (externally
E1-04 frequencs i 3 L1-01 Motor protec- _cooled motor) _
(FMAX) ((YEB;_\%E)) | tion selection | 3:Vector motor protection .
| When the Inverter power supply is
3 turned off, the thermal value is
Max. output B reset, so even if it is enapled, pro-
£1-05 volta-ge i ‘ tection may not be effective.
(VMAX) (E1-10) == | Power Loss Ride Through
EG Een EronEen 0:Disabled (DC bus undervoltage
Frequency (Hz) (UV1) detection)
Base fre- To set V/f characteristics in a straight 1:Enabled (-R Qstartec_i when the power
E1-06 ) Momentary returns W|th|q the time set in L2-02.
quency (FA) line, set the same values for E1-07 When L2-02 is exceeded, DC bus
and E1-09. In this case, the setting for L2-01 | power loss undervoltage is detected.)
E1-08 will be disregarded. detection 2:Enabled while CPU is operating.
Always ensure that the four frequen- (Restarts when power returns dur-
E1.13 | Base Voltage | gies are set in the following order: ing control operations. Does not
(VBASE) E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07 detect DC bus undervoltage.)
(FB) > E1-09 (FMIN) Stall Prevention
Motor Data Settings 0:Disabled (Acceleration as set.
With a heavy load, the motor ma
Eo.oq | Motor rated stall) y y
current . .
Notor no-loag | S€t the motor data. Set the correct 1-E23bl?—% (('?‘;‘I)E"e:'?t'on Stozpid
E2-03 | . rent values if the thermal motor protection Stall preven- VAV enl b, e;le IS excee ﬁ -
is used. L3-01 | tion selection ceeleration starts again when the
Motor line-to- . current has fallen below the stall
E2-05 during accel ;
line resistance prevention level).

— _ 2:Intelligent acceleration mode (Using
Digital I/O Settings the L3-02 level as a basis, accelera-
H1-01 | Terminal S3to | Refer to page 22, Digital Input Func- tion is automatically adjusted. Set

to |S7function |tion Selections (H1-01 to H1-05) for a acceleration time is disregarded.)
H1-05 | selection list of selections Stall preven- | Effective when L3-01 is setto 1 or 2.

Terminal M1- L3-02 |tion level dur- | Set as a percentage of Inverter rated
H:r;? M2 and M3- | Refer to page 22, Digital Output Func- ing accel current.
Ho-02 | M4 function tion Selections for a list of selections 0:Disabled _(Dec_elergtion as set. If
selection deceleration time is too short, a
= DC bus overvoltage may result.
Analog I/O Settings 1:Enabled (Decelera?ion is gtopped)
Selects the signal level input at multi- when the DC bus voltage exceeds
function analog input A2. the stall prevention level. Decelera-
Analog input | 0:0 to +10V (11 bit). tion restarts when the voltage falls
H3-08 | A2 signal level | 2:4 to 20 mA (9-bit input). Stall preven- below the stall prevention level
selection 3:0 to 20 mA (9-bit input) L3-04 | tion selection again.)
Ensure to switch S1-2 to “V” before during decel | 2:Intelligent deceleration mode
using a voltage input. (Dgceleration rate is automatically
Analog input wwmwsqmmmemwnmcw
) Selects the multi-function analog decelerate in the shortest possible
H3-09 | A2 function input function for terminal A2. time. The set deceleration time is
selection. disregarded.)
Selects on which terminal the main When a braking option (Braking Unit)
frequency reference can be input. is used, always set to 0.
H3-13 | 1erminal A1/ | 0:Use analog input 1 on terminal 0:Disabled (Runs as set. With a
A2 switching A1 for main frequency reference. Stall preven- heavy load, the motor may stall.)
1:Use analog input 2 on terminal A2 L3-05 | tion selection 1:Deceleration using deceleration
for main frequency reference. . A time 1 (C1-02.)
Terminal FM during running 2:Deceleration using deceleration
H4-01 | monitor selec- o time 2 (C1-04.)
tion Sets the number of the monitor item Stall preven- | Effective when L3-05 is 1 or 2.
Terminal AM to be output (U1-010J) at terminal FM/ L3-06 | tion level dur- | Set as a percentage of the Inverter
H4-04 | monitor selec- AM. ing running rated current.
tion Fault Restart
Sets the analog output AM gain. Sets the number of auto restart
H4-05 Terminal AM | Sets the percentage of the monitor Number of attempts.
gain value that is equal to 10V output at L5-01 | auto restart Automatically restarts after a fault and
terminal AM. attempts conducts a speed search from the run

frequency.




P - . Param- L
etz:al:lno. R Description eter No. Name Description
Sets whether a fault relay is activated Inverter operating status.
Auto restart during fault restart. UI-12=srttiiis
- i - i H un
L5-02 | operation 0:No output (Fault relay is not acti- |~ 1: Zoro spoed
selection vated.) 1: Reverse
1:Output (Fault relay is activated.) ) 1: Reset signal
Load Detection U1-12 | Operation sta- nput
tus 1: Speed agree
0:Load detection disabled. 1: Inverter ready
1:Overload detection only at speed
agree; operation continues (alarm). 1: Minor fault
2:Overload detection continuously - Maior faul
during operation; operation contin- 1: Major fault
ues (alarm). ; S
3:Overload detection only at speed U1-13 | Cumulative operation time in hrs.
agree; coast to stop (fault). U1-24 | Pl feedback value in %
4:Ove_r|oad dete_zcn.on continuously U1-29 | Cumulated energy display 1 in kWh
Load detec- during operation; coast to stop _ _
L6-01 i octi (fault). U1-30 | Cumulated energy display 2 in MWh
1on Selection | 5.1 oss of load detection only at speed U1-34 | OPE fault parameter
agree; operation continues (alarm). N : o
6:Loss of load detection continuously U1-36 | Plinput volume |n. /Z
during operation; operation contin- U1-37 | Pl output volume in %
ues (alarm). ' U1-38 | Pl setpoint volume in %
7:Loss of Load detection only at U1-40 | Cooling fan operating time in hrs.
speed agree; coast to stop (fault). —
8:Loss of Load detection continuously U1-53 | Pl feedback 2 in %
during operation; coast to stop Fault Trace Data
(fautt). U2-01 | Current fault
L6-02 ;gs?et\ﬂgec- Inverter rated current is set as 100%. U2-02 | Last fault
L6-03 Load detec- Sets the overload/loss of load detec- U2-03 | Reference frequency at fault
tion time tion time. U2-04 | Output frequency at fault
Monitor Data U2-05 | Output current at fault
U1-01 | Frequency reference in Hz / rpm U2-07 | Output voltage reference at fault
U1-02 | Output frequency in Hz / rpm U2-08 | DC bus voltage at fault
U1-03 | Output current in A U2-03 | Output power at fault
U1-06 | Output voltage in VAC U2-11 | Input termln.al status at fault
U1-07 | DC bus voltage in VDC u2-12 Output.termlnal status at fault
U1-08 | Output power in KW uU2-13 Operatlo.n status a.t fau.lt
Shows input ON/OFF status. u2-14 -Cumulatlve operation time at fault
Fault History Data
UL]O:HHI’”IL 1: FWD command uU3-01
(S1)is ON to Last fault to fourth last fault
1: REV command U3-04
(S2) is ON U3-05
1: Multi input 1
Input terminal (83)?S"c')r;fm to | Cumulative operation time at fault 1 to 4
u1-10 status 1: Multi input 2 U3-08
(S4) is ON U3-09
1: Multi input 3 :
(S5) s ON U(§014 Fifth last to tenth last fault
1: Multi input 4 3
L (S6)is ON uU3-15
1: Multi input 5 to | Accumulated time of fifth to tenth fault
(S7) is ON U3-20
* The following faults are not recorded in the error log:
Shows output ON/OFF status. CPF00. 01, 02. 03, UV1, and UV2
U= o donn it e ! .
] 1: Multi-function
contact output 1
(M1-M2) is ON
1: Multi-function
contact output 2
U1-11 Output termi- (M3-M4) is ON
nal status 1: Multi-function
contact output 3
(M5-M6) is ON
Not used
(Always 0).
~ 1: Error output
(MA/MB-MC) is
ON




Setting |

Description

Digital Input Function Selections (H1-01 to H1-05)

3 Multi-step speed reference 1
4 Multi-step speed reference 2
6 Jog frequency command (higher priority than multi-
step speed reference)
F Not used (Set when a terminal is not used)
14 | Fault reset (Reset when turned ON)
19 | Pl control disable
20 to | External fault; Input mode: NO contact/NC contact,
2F | Detection mode: Normal/during operation

Digital Output Function Selections
(H2-01 and H2-02)

During run 1 (ON: run command is ON or voltage is

0 being output)

6 Inverter operation ready; READY: After initialization or
no faults

F Not used. (Set when the terminal is not used.)
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Troubleshooting

Faults and Alarms indicate unsusal inverter / application conditions.

An alarm does not necessarily switch of the inverter but a message is displayed on the keypad (i.e. a
flashing alarm code) and an alarm output can be generated at the multi-function outputs (H2-01 and
H2-02) if programmed. An alarm automatically disappears if the alarm condition is not present any-

more.

A fault switches the inverter output off immediately, a message is displayed on the keypad and the
fault output is switched. The fault must be reset manually after the cause and the RUN signal have
been removed.

The following table shows a list of faults and alarms with their corrective actions.

Table 5 List of Faults and Alarms

Inverter's cooling fin exceeded the L8-02 value.

Display Alarm | Fault Meaning Corrective Actions
BUS ) Optlop 'C.ard Commgnlgatlon Alarm . Check the connections and all user-side soft-
Option Com Err After |n|t.|al communication was established, the ware configurations.
connection was lost.
CPFO0
COM- Digital Operator Communication Fault 1/2  Disconnect the Digital Operator and then
ERR(OP&INV) o Communication fault between Operator and connect it again.
CPFO1 Inverter ¢ Cycle the Inverter power supply.
COM- * CPU External RAM Fault * Replace the Inverter.
ERR(OP&INV)
CPFO2, CPFO?” C.PF04 Fault * Perform an initialization to factory defaults.
CPFOx o Baseblock circuit error ¢ Cycle the Inverter power supply.
* EEPROM error * Replace the Inverter
* CPU Internal A/D Converter Fault '
Forward/Reverse Run Commands Input
Together )
ot paut | O | PO e oward g e reverse runcor: | C1SC ST seeree g o et on
mands are input simultaneously for 500ms or '
more. This alarm stops the motor.
EFO ) External fault input from Communications : Ch?Ck for an external fault condition.
- * Verify the parameters.
Opt External Fit Option Card  Verify communication signals
EFx o o External fault at terminal Sx (x stands for termi- | Eliminate the cause of the external fault condi-
Ext Fault Sx nals S3 to S7) tion.
Ext Run active o Detected after a fault when a RESET command | Remove the RUN signal first and reset the
Cannot Reset is input while the RUN command is still active |error.
* Remove the motor and run the Inverter with-
out the motor.
Ground Fault ¢ Check the motor for a phase to ground
GF o The ground current at the Inverter output short.
Ground Fault exceeded 50% of the Inverter rated output cur- |¢ Check the output current with a clampmeter
rent and L8-09=1 (Enabled). to verify the DCCT reading.
» Check the control sequence for wrong motor
contactor signals.
* Make sure that the settings in L6-02 and L6-
LL3 Loss of Load ) . 03 are appropriate.
Loss of Load Det Q Q Loss of motor load according to the settings of |, Check the mechanical system (mechanical
L6-01 to L6-03 has been detected. .
connection of the load, e.g. belt).
* Remove the motor and run the Inverter with-
Over Current out the motor.
oC O | The Inverter's outout " ded th » Check the motor for a phase-to-phase short.
Over Current e inverters output current exceeded the over-, Verify the accel/decel times (C1-00).
current detection level.
¢ Check the Inverter for a phase-to-phase
short at the output.
Heatsink Overheat
L8-03 = 0,1 or 2 and the temperature of the . Qheck for dirt build-up on the fans or heat-
_OH O linverters cooling fin exceeded the L8-02 value. |  Sink.
Heatsink Over- ; - * Reduce the ambient temperature around
temp Inverter's Cooling Fan Stopped the drive.
o L8-03 = 3 or 4 and the temperature of the « Replace the cooling fan(s).




Display Alarm | Fault Meaning Corrective Actions
Heatsink Overheat e Check for dirt build-up on the fans or heat-
OHA1 The temperature of the Inverter's heatsink sink.
Heatsnk MAX QO |exceeded 105 °C. ¢ Reduce the ambient temperature around
the drive.
Temp Inverter’'s Cooling Fan Stopped « Replace the cooling fan(s).
Motor Overload
Detected when L1-01 is set to 1,2 or 3 and the |* Recheck the cycle time and the size of the
Inverter’s It value exceeded the motor overload | load as well as the accel/decel times
OoL1 o |curve. (C1-00).
Motor Overload The overload curve is adjustable using parame-|* Check the V/f characteristics (E1-010).
ter E2-01 (Motor Rated Current), L1-01 (Motor | Check the setting of Motor Rated Current
Protection Selection) and L2-02 (Motor Protec- Setting (E2-01).
tion Time Constant)
* Recheck the cycle time and the size of the
load as well as the accel/decel times
oL2 Inverter Overload (c1-00).
QO |The Inverter output current exceeded the Invert- -
Inv Overload ers’s overload capability e Check the V/f Characteristics (E1-000).
¢ Check if the inverter rated current matches
the motor rated current.
QO The DC bus voltage has exceeded the overvolt- | Increase the deceleration time (C1-02/04) or
oV (only age detection level. connect a braking option.
DC Bus Overvolt in stop QO |Default detection levels are: ¢ Check the power supply and decrease the
condi- 200 V class: 410 VDC voltage to meet the inverter’s specifications.
tio) 400 V class: 820 VDC * Check the braking chopper / resistor.
PF ) lltz)%ult)iphgéebtzs\folta o riople * Tighten the input terminal screws
Input Phase Loss Only dgetected when 88-0221 .(enabled) » Check the power supply voltage
DC Bus Euse Opep s * Check the motor and the motor cables for
PUF The fuse in the main circuit is blown. short circuits or insulation failures (phase-
S phase
DC Bus Fuse @] Warning: i to-phase).
Never run the Inverter after replacing the DC . )
Open bus fuse without checking for shorted compo- * Feﬁlace the inverter after correcting the
nents. ault
The DC bus voltage is below the Undervoltage |¢ Check the input voltage.
o) Detection Level * Check the wiring of the input terminals.
uv1 (only (L2-05). The default settings are: ¢ Check the input voltage and the wiring of
DC Bus Under- |instop| Q |200V class: 190 VDC the input terminals.
volt condi- 400 V class: 380 VDC » Extend the settings in C1-01/03
tio) Main Circuit MC Operation Failure
. ) Replace the Inverter.
No MC response during Inverter operation.
uva Control Power Supply Undervoltage * Remove all connection to the control termi-
CTL PS Under- Q |Undervoltage of the control circuit while the nals and cycle the power to the Inverter.
volt Inverter was running. * Replace the Inverter.

€ Operator Programming Errors

An Operator Programming Error (OPE) occurs when two or more parameter related to each other
are set inappropriately or an individual parameter setting is incorrect. The Inverter does not operate
until the parameter setting is corrected; however, no other alarm or fault output will occur. If an OPE
occurs, change the related parameter by checking the cause shown in the table below. When an
OPE error is displayed, press the ENTER key to see U1-34 (OPE Detected). This monitor displays
the parameter that is causing the OPE error.

Table 6 List of Operator Programming Errors

Display Meaning Corrective Actions
OPEOT Inverter kVA Setting Error Enter the correct kVA setting in 02-04
kVA Selection 9 9 '
PEOQ2 N . . .
OLimg[ Parameter Setting is out of its range Verify the parameter settings.




Display

Meaning

Corrective Actions

OPEO3
Terminal

Multi-function Input Selection Error

One of the following errors has been made in the multi-

function input (H1-01 to H1-05) settings:

» Duplicate functions were selected.

e UP/DOWN command (setting 10 and 11) were not
set simultaneously.

e The UP/DOWN commands (10 and 11) and Accel/
decel ramp hold (A) were set at the same time.

¢ More than one of the Speed Search inputs (61, 62,
64) were set simoultaneosly.

» External Baseblock NO (8) and External Baseblock
NC (9) were set at the same time.

Verify the parameter settings in H1-0OO

OPEO3
Terminal

e The UP/DOWN commands (10 and 11) were
selected while PI Control (b5-01) was enabled.

* The Emergency Stop Command NO and NC were
set at the same time.

* Motor Preheat (60) and Motor Preheat 2 (80) were
set simultaneously.

e Emergency Override FWD (81) and Emergency
Override REV (82) are set simultaneously.

Verify the parameter settings in H1-0OO

OPEO05
Sequence Select

RUN/Reference Command Selection Error

The Reference Source Selection b1-01 and/or the RUN
Source Selection parameter b1-02 are set to 3 (option
board) but no option board is installed.

» Verify that the board is installed. Remove the power
supply and re-install the option board again
* Recheck the setting of b1-01 and b1-02.

PI Control Setup Error

The following settings have been made at the same
time.

¢ b5-01 (PI Control Mode Selection) has been set to

OPEO09 ) Check the settings of parameters b5-01, b5-15 and
. a value different from 0.
Pl Selection |, b5-15 (PI Sleep Function Operation Level) has been b1-03.
set to a value different from O.
¢ b1-03 (Stopping Method Selection) has been set to 2
or 3.
OPE10 Check parameters (E1-000). A frequency/voltage value

V/f Ptrn Setting

V/f Parameter Setting Error

may be set higher than the maximum frequency/voltage.

€ Autotuning Faults

Autotuning faults are shown below. When the following faults are detected, the fault is displayed on
the digital operator and the motor coasts to stop. No fault or alarm outputs will be operated.

Table 7 List of Autotuning Faults

Display Meaning Corrective Actions
Er- 01 * Check the input data.
Fault Motor data fault ¢ Check the Inverter and motor capacity.
au ¢ Check the motor rated current setting.
¢ Check the input data.
Er- 02 - .
Mi Fault Alarm * Check wiring and the machine.
Inor Fau ¢ Check the load.
Er-03
TOP key input -
STOP key | °1OF keyinpu
Line-to-Line Resistance Fault
Er - 04 . A.\utot.unlng could not be completetd in the speci- | Check the input data.
Resist fied time ¢ Check the motor wirin
esistance * The autotuning result is outside the parameter set- 9
ting range
Rated Current Setting Alarm
End -3 Displayed after auto-tuning is complete

Rated FLA Alm

During auto-tuning, the measured value of motor
rated current (E2-01) was higher than the set value.

Check the motor rated current value.
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Warnhinweise

/1\ ACHTUNG

Solange die Versorgungsspannung eingeschaltet ist, diirfen weder Kabel an- oder

abgeklemmt werden, noch diirfen Signalpriifungen durchgefiihrt werden.

Der Zwischenkreis des Varispeed E7 bleibt auch dann geladen, wenn die Spannungsver-
sorgung unterbrochen wurde. Trennen Sie den Frequenzumrichter vor Ausfiihrung von
Wartungsarbeiten von der Spannungsversorgung, um einen elektrischen Schlag zu ver-
meiden. Warten Sie anschlieBend mindestens 5 Minuten, bis alle LEDs erloschen sind.
Flahren Sie an keinem Teil des Varispeed Spannungsfestigkeitstests durch.

Der Frequenzumrichter enthélt Halbleiter, die fir derart hohe Spannungen nicht
ausgelegt sind.

Die digitale Bedienkonsole darf nicht bei eingeschalteter Spannungsversorgung
abgebaut werden. Berilihren Sie keine Platinen, wenn der Frequenzumrichter an
die Spannungsversorgung angeschlossen ist.

SchlieBen Sie niemals LC/RC-Entstérfilter, Kondensatoren oder Uberspannungsschutzge-
rate an den Ein- oder Ausgang des Frequenzumrichters an, die nicht speziell fiir den Fre-
quenzumrichter vorgesehen sind..

Um unnétige Uberstromfehler usw. zu vermeiden, miissen die Signalkontakte aller Schiitze
oder Schalter, die zwischen Frequenzumrichter und Motor geschaltet sind, in die Steue-
rungslogik (z. B. Endstufensperre) eingebunden sein.

Das ist zwingend erforderlich!

Dieses Handbuch muss vor Anschluss und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters sorg-
faltig durchgelesen werden. Alle Sicherheitshinweise und Anleitungen missen beachtet
werden.

Der Frequenzumrichter muss gemaf Installationsanleitungen in diesem Handbuch mit
geeigneten Netzfiltern betrieben werden. Zudem missen alle Abdeckungen geschlossen
und alle Klemmen abgedeckt sein.

Nur dann ist ein angemessener Schutz gesichert. Gerate mit sichtbaren Beschadigungen
oder fehlenden Teilen diirfen nicht angeschlossen oder in Betrieb genommen werden.
Der Betreiber der Gerate ist fur alle Verletzungen oder Gerateschaden verantwortlich,

die aus Nichtbeachtung der Warnhinweise in diesem Handbuch entstehen.
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& Sicherheitshinweise und -vorschriften

H Allgemein

Lesen Sie diese Sicherheitshinweise und -vorschriften vor Installation und Inbetriebnahme dieses
Frequenzumrichters. Lesen Sie auch alle Warnhinweise, die auf dem Frequenzumrichter ange-
bracht sind, und achten Sie darauf, dass diese nicht beschadigt oder entfernt werden.

Wéhrend des Betriebs kdnnen unter Spannung stehende oder heiBe Bauteile zuganglich sein.
Durch Entfernen von Verkleidungsteilen, der digitalen Bedienkonsole oder Klemmenabdeckungen
bzw. durch Offnen der Tur des Frequenzumrichters besteht im Falle einer fehlerhaften Installation
oder Bedienung das Risiko von ernsthaften Verletzungen. Durch die Tatsache, dass Frequenzum-
richter drehende mechanische Teile von Maschinen steuern, kénnen weitere Gefahren entstehen.

Den Anleitungen in diesem Handbuch muss Folge geleistet werden. Installation, Bedienung oder
Wartung darf nur durch qualifiziertes Personal erfolgen. Aus Sicherheitsgriinden sind als qualifi-
zierte Mitarbeiter nur solche anzusehen, die mit der Installation, dem Starten, der Bedienung und
der Wartung von Frequenzumrichtern vertraut sind und fir diese Arbeiten entsprechende Qualifika-
tionen besitzen. Ein sicherer Betrieb dieser Geréte ist nur moglich, wenn diese auch fiir den vorge-
sehenen Zweck eingesetzt werden.

Der Zwischenkreis kann nach Abschalten der Versorgungsspannung des Frequenzumrichters
noch ca. 5 Minuten lang unter Spannung stehen. Aus diesem Grund muss diese Zeitspanne vor
dem Offnen von Gerateabdeckungen abgewartet werden. Alle Klemmen des Hauptstromkreises
kénnen noch geféhrliche Spannungen fihren.

Kinder und andere nicht autorisierte Personen diirfen keinen Zugang zu Frequenzumrichtern haben.

Bewahren Sie diese Sicherheitshinweise und Anleitungen griffbereit auf, und lassen Sie sie allen
Personen zukommen, die Zugang zu den Frequenzumrichtern haben.

B Vorgesehener Verwendungszweck
Frequenzumrichter sind fir den Einbau in elektrische Systeme oder Maschinen gedacht.

Ihr Einbau in Maschinen oder Systeme muss folgenden Produktstandards der Niederspannungs-
richtlinie entsprechen:

EN 50178, 1997-10, Ausriistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln
EN 60204-1, 1997-12  Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausrlstung von Maschinen

Teil 1: Aligemeine Anforderungen (IEC 60204-1: 1997)/

Bitte beachten Sie Folgendes: Enthélt Ergdnzungen von September 1998

EN 61010-1, A2, 1995 Sicherheitsbestimmungen fiir elekirische Mess-, Steuer-, Regel- und
Laborgerate (IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996,
modifiziert)

Die CE-Kennzeichnung erfolgt geméan EN 50178 bei Verwendung der in diesem Handbuch spezifi-
zierten Netzfilter und dem Befolgen der entsprechenden Installationsanleitungen.

B Transport und Lagerung

Die Anleitungen fiir Transport, Lagerung und richtige Handhabung missen unter Beachtung der
technischen Daten befolgt werden.

B Installation

Installieren und kihlen Sie Frequenzumrichter wie in der Dokumentation spezifiziert. Die Kuhlluft
muss in der angegebenen Richtung strémen. Der Frequenzumrichter darf dementsprechend nur in
der spezifizierten Position (z. B. aufrecht) betrieben werden. Halten Sie die angegebenen Freirdume
ein. Schitzen Sie die Frequenzumrichter gegen unzulédssige Lasten. Bauteile durfen nicht verbogen
werden. Isolationsabstande dirfen nicht gedndert werden. Beriihren Sie keine elektronischen Bau-
teile oder Kontakte, um Beschadigungen durch statische Elektrizitat zu vermeiden.
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B Elektrischer Anschluss

Flhren Sie jegliche Arbeiten an unter Spannung stehenden Geraten gemén der gliltigen Sicherheits-
und Unfallverhiitungsvorschriften durch. Fiihren Sie die elektrische Installation in Ubereinstimmung mit
den geltenden Vorschriften durch. Insbesondere miissen Sie die Anweisungen zur Sicherstellung der
elektromagnetischen Vertraglichkeit (EMV), z. B. Abschirmung, Erdung und Verlegung von Kabeln,
beachten. Das gilt auch fir Gerate, die das CE-Zeichen tragen. Es liegt in der Verantwortung des Her-
stellers von System oder Maschine, die Konformitat mit den EMV-Richtlinien zu gewahrleisten.

Wenden Sie sich an lhren Lieferanten oder die Omron Yaskawa Motion Control-Vertretung, wenn
Fehlerstrom-Schutzschalter in Verbindung mit Frequenzumrichtern Verwendung finden.

Fur bestimmte Systeme kann es erforderlich sein, gemaf den gultigen Sicherheits- und Unfallverhi-
tungsvorschriften zuséatzliche Uberwachungs- und Sicherheitseinrichtungen zu verwenden. An der
Hardware des Frequenzumrichters diirfen keine Anderungen vorgenommen werden.

B Hinweise

Die Frequenzumrichter Varispeed E7 IP54 sind geman CE zertifiziert.

€ Elektromagnetische Vertraglichkeit

B Einfiihrung

Dieses Handbuch wurde erstellt, um Systemhersteller, die OMRON YASKAWA Motion Control (OYMC)-Fre-
guenzumrichter verwenden, bei der Konstruktion und Installation von elektrischen Schaltgeraten zu unter-
stiitzen. Zudem werden die zur Einhaltung der EMV-Richtlinie erforderlichen MaBnahmen beschrieben.
Die Anleitungen zur Installation und Verdrahtung in diesem Handbuch miissen deshalb befolgt werden.

Unsere Produkte sind durch autorisierte Stellen unter Anwendung der nachstehend aufgelisteten
Normen getestet.

Produktnorm: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000

B MaBnahmen zur Sicherstellung der Konformitat von OYMC-Frequenzumrichtern mit
der EMV-Richtlinie
OYMC-Frequenzumrichter missen nicht unbedingt in einem Schaltschrank eingebaut werden.

Detaillierte Anleitungen fur alle méglichen Installationsarten kénnen nicht gegeben werden. Dieses
Handbuch muss daher auf allgemeine Leitlinien begrenzt bleiben.

Alle elektrischen Gerate produzieren Funkstérungen und leitungsgefuhrte Stérungen mit unterschied-
lichen Frequenzen. Die Kabel leiten diese Stérungen wie eine Antenne an die Umgebung weiter.

Der Anschluss eines elektrischen Geréts (z. B. Frequenzumrichter) ohne NetZzfilter an ein Stromnetz
kann deshalb bewirken, dass HF- oder NF-Stérungen in das Stromnetz gelangen (ein Netzfilter ist in
den Frequenzumrichter integriert).

Die grundlegenden GegenmaBnahmen sind die rAumliche Trennung der Kabel von Steuer- und Lei-
stungskomponenten, ordnungsgeméie Erdung sowie die Abschirmung von Kabeln.

Fur eine Niedrigimpedanz-Erdung von HF-Stérungen ist eine groBe Kontaktfliche erforderlich.
Die Verwendung von Erdungsbéndern anstelle von Kabeln wird ausdricklich empfohlen.

Des Weiteren missen Kabelabschirmungen mit entsprechenden Erdungsschellen verbunden werden.

B Verlegen von Kabeln
MaBnahmen gegen leitungsgebundene Stérungen:
Der Varispeed E7 IP54 ist mit einem internen EMV-Filter ausgestattet. Um die optimale Perfor-

mance des Filters sicherzustellen, missen Sie die Montageanleitungen fir den Anschluss der
Abschirmungen beachten. Verwenden Sie ein Motorkabel mit gut geerdeter Abschirmung.

» Verwenden Sie ein Kabel mit geflochtener Abschirmung.

« Erden Sie die groBtmogliche Flédche der Abschirmung. Es ist ratsam, die Abschirmung durch
Verbinden des Kabels mit der Erdungsplatte durch Metallschellen zu erden.

 Erden Sie die Kabelabschirmung an beiden Enden und erden Sie den Motor an der Maschine.
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Installation

€ Mechanische Installation

B Auspacken des Frequenzumrichters

Uberpriifen Sie nach dem Auspacken des Frequenzumrichters folgende Punkte.

Eigenschaft Vorgehensweise
Wurde das richtige Frequenzumrichtermo- | Priifen Sie die Modellnummer auf dem Typenschild an der Seite
dell geliefert? des Frequenzumrichters.
Ist der Frequenzumrichter irgendwie Uberprifen Sie das gesamte Gehause des Frequenzumrichters
beschadigt? auf um Kratzer oder sonstige Transportschaden.
Sind Schrauben oder andere Bauteile Verwenden Sie einen Schraubendreher oder andere Werkzeuge,
lose? um alle Schrauben und Bauteile auf festen Sitz zu prifen.

Uberpriifen Sie auch, ob folgende Teile im Lieferumfang des IP54 Frequenzumrichters enthalten sind.

Teilebezeichnung Menge
Kabelverschraubung (eingangsseitig) 1
Kabelverschraubung (Motorleistung) 1
Kabelverschraubung (Steuerung) 1
Kabelverschraubung (Feldbus) 1
Turschlissel 1
Blindstopfen (Steuerkabelverschraubung) 1
Blindstopfen (Feldbuskabelverschraubung) 1

Wenn Sie bei den oben genannten Punkten UnregelméBigkeiten finden, teilen Sie dies sofort lhrem
Handler oder Ihrer Omron Yaskawa Motion Control-Vertretung mit.

m Uberpriifen des Installationsortes

Beachten Sie bei der Installation des Frequenzumrichters die folgenden Sicherheitshinweise.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem sauberen Ort, der frei von Olnebeln und Staub ist.

« Bei Installation oder Betrieb des Frequenzumrichters miissen Sie besonders darauf achten, dass
kein Metallpulver, Ol, Wasser oder sonstige Fremdstoffe in den Frequenzumrichter gelangen.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter nicht auf brennbarem Material, wie z. B. Holz.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort, der frei von radioaktiven oder brennbaren
Materialien ist.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort, der frei von schadlichen Gasen oder Flis-
sigkeiten ist.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort ohne UbermaBige Schwingungen.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort, der frei von Chloriden ist.

« Installieren Sie den Frequenzumrichter an einem Ort ohne direkte Sonneneinstrahlung.

 Die IP54 Frequenzumrichter bieten Schutz vor nicht leitenden Stauben und vor Spritzwasser aus
allen Richtungen. Vermeiden Sie das Auftreten von Kondensation im Inneren des Frequenzum-
richters. Achten Sie darauf, dass bei der Verdrahtung von IP54 Frequenzumrichtern kein Wasser
oder Staub in diesen eindringt.

« Stellen Sie sicher, dass die Turschlésser geschlossen sind, bevor Sie den Frequenzumrichter
transportieren. Halten Sie den Frequenzumrichter beim Transport stets am Gehduse, keinesfalls an
der Tur oder den Kabelverschraubungen. Sind die Turschlésser unverschlossen oder oder wird der
Frequenzumrichter beim Transport an der Tur oder den Kabelverschraubungen gehalten, kann der
Hauptkorpus des Frequenzumrichters fallen, wodurch es zu Verletzungen kommen kann.

» Achten Sie darauf, dass die Kabelverschraubungen beim Anheben nicht beschadigt werden.
Bei beschéadigten Kabelverschraubungen besteht die Gefahr einer Beschadigung des Frequen-
zumrichters durch das Eindringen von Wasser oder Staub. VerschlieBen Sie nicht verwendete
Kabeleinldasse (Steuerkabel, Feldbuskabel) mit Blindstopfen.

« Achten Sie darauf, dass die Kabelverschraubungen bei der Installation des Frequenzumrichters
nicht beschadigt werden.
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B Ausrichtung bei der Installation

Installieren Sie den Frequenzumrichter stets aufrecht, damit die Kihlung nicht beeintrachtigt wird.
Bei der Installation des Frequenzumrichters missen immer die nachfolgend angegebenen Einbau-
abstande vorhanden sein, um eine Warmeabgabe durch Konvektion zu erméglichen.

Y

min. 50 mm
* min. 120 mm  Luft é
O
(]
||
o
+ min. 30 mm min. 30 mm min. 120 mm  |yft
min. 50 mm
f Horizontaler Freiraum Vertikaler Freiraum

Abb 1 Einbauraum
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& Elektrischer Anschluss

mVerdrahten des Frequenzumrichters
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@ Leistungsklemmen

Die Funktionen der Leistungsklemmen werden entsprechend der Klemmensymbole in Tabelle 1
zusammengefasst. Verdrahten Sie die Klemmen ordnungsgeman flir den gewlinschten Zweck.

Tabelle 1

Funktionen der Leistungsklemmen (200- und 400-V-Klasse)

Funktion

Klemmensymbol

Modell: CIMR-E7ZOO0O0O

Spannungsversorgung

R/L1, S/L2, T/L3

47P5 bis 4055

Frequenzumrichterausgénge

U/T1, V/T2, W/T3

47P5 bis 4055

Zwischenkreis-Klemmen @1, © 47P5 bis 4055
DC-Drossel-Anschluss @1, D2 47P5 bis 4018
Anschluss fur Bremseinheit ®3, © 47P5 bis 4055
Masse D 47P5 bis 4055

HPosition der Leistungsklemmen

] Il

}Steuerklemmen

[~ Ausgangsklemmen

Eingangsklemmen

SiE

Erdungsklemmen

=

Abb 3 Anordnung der Klemmen von Frequenzumrichtern mit 7,5 bis 30 kW

™~ Abschirmungsklemme

TRV
N flr Steuerkabel
S

2| [+ .nll
e S
=

I
L
ra [l

et

Eingangs-Klemmen

N
o B Ausgangsklemmen

— ]\, R 1

Erdungsklemmen

d

Abschirmungsklemme
far Motorkabel

Abb 4 Anordnung der Klemmen von Frequenzumrichtern mit 37 bis 55 kW
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B Steuerklemmen

Abb 5 zeigt die Anordnung der Steuerklemmen. Die Funktionen der Steuerklemmen sind in Tabelle 2
aufgefiihrt. Verwenden Sie alle Klemmen bestimmungsgeman.

'sNsc|sHA1]A2]+ [ac|-v R+ |R-|
E©)| [s1]s2[s3|s4|s5|s6/s7|FM|AC AM][IG [s+]s-

|

M3 |M4 | M1 M2

Abb 5 Anordnung der Steuerklemmen

Tabelle 2 Steuerklemmen mit Standardeinstellungen

Typ | Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalspezifikation
S1 |Vorwérts-Start/Stopp-Befehl Vorwarts-Start bei EIN, Stopp bei AUS.
S2 |Ruckwarts-Start/Stopp-Befehl  |Riickwarts-Start bei EIN, Stopp bei AUS.
S3 |Externer Fehlereingang Fehler bei EIN.
o | S4 |Fehlerriicksetzung ™ Ruicksetzung bei EIN.
T . Funktionen wer- o4 v DC. 8 mA
5 Festdrehzahlsollwert 1 Hilfsfrequenzsoliwert den durch die Ein- ’ ,
@ S5 |(Umschaltung Haupt-/Hilfsfre- b(lai EINC_JU ZS0TW stellungen H1-01 Optokoppler-Isolation
é quenzsollwert) bis H1-05 ausge-
= . Festfrequenzbefehl 2 bei |\wahit.
W | S6 |Festdrehzahlsoliwert2 ™ EIN quenz | wahit
2 .
2 | S7 Jog-Frequenzsoliwert Jog-Frequenz bei EIN.
SC |Bezugspotenzial Digitaleingange |— -
SN |Digitaleingang Neutral - -
Spannungsversorgung Digitalein-|+24 V DC Spannungsversorgung fiir Digital- o
SP gange eingénge 24V DC, max. 250 mA
+V |15-V-Ausgang \1N 5e-r\t/(;Versorgungsspannung fur analoge Soll- 15V (Max. Strom: 20mA)
A1 |Frequenzsollwert 0 bis +10 V/100 % 0 bis +10 V (20 kQ)
o .
g Analoger Zusatzfre- \'/:vg?llldrlr?irtlse?sus- 4 bis 20 mA (250 Ohm)
g A2 |Zusatzfrequenzsoliwert quenzsollwert; Einstellung von |0 Pis +10V (20 kOhm)
g 4bis20mMA (250 Q) | oo 9 0 bis 20 mA (250 Ohm)
(o)) = .
£ -
'f, V |-15-V-Ausgang -15-V-Versorgungsspannung fir analoge Soll-
g werte
g AC Bezugspotenzial fir analogen B
Sollwert
Abschirmung, Anschlusspunkt
Erde|,.. . . - —
far optionale Erdungsleiter
M1 |in Betrieb Geschlossen wéhrend
2 | M2 |(1 SchlieBerkontakt) Betrieb ,
! Funktionswabhl
(o))
3 M3 QESCHLOSSEN, wenn |durch H2-01 Relaiskontakte
= Nulldrehzahl die Ausgangsfrequenz und H2-02 Kontaktbelastbarkeit:
s . . ) :
> | M4 (1 SchlieBBerkontakt) bei NuIIdrehza.hI-l\I.wea.u max. 1 A bei 250 V AC
z (b2-01) oder niedriger ist max. 1 A bei 30 V DG3
° .
s MA Durchgang zwischen MA und MC bei Fehler
g’ MB |Fehlersignalausgang Kein Durchgang zwischen MB und MC bei
MC Fehler
3 Analog-Ausgangsfre- Funktionswahl
S, | FM |Ausgangsfrequenz quenzsignal; durch H4-01
2 0 bis 10 V; 10 V=FMAX
§ AC |Bezugspotenzial Analogausgang |— 0 bis +10 V, max. +5 %
§ Analog-Ausgangslei- max. 2 mA
S | AM Frequenzumrichter-Ausgangslei- |stungssignal; Funktionswahl
] stung 0 bis 10 V; 10 V=max. zul. |durch H4-04
< Motorleistung




Typ | Nr. Signalbezeichnung Funktion Signalspezifikation
R+ |MEMOBUS-Kommunikationsein- Differenzialeingang,
o .. . . ;
§ | R- |gang Fir Zweidraht-RS-485: R+ und S+ sowie R- |PHC-Isolation
§ S+ |MEMOBUS-Kommunikations-  {und S- kurzschlie3en Differenzialeingang,
g':; S- |ausgang PHC-Isolation
IG |Signal-Bezugspotential - —
*1. Die Standardeinstellungen sind fiir die Klemmen S3 bis S7 gegeben. Bei einer Dreidraht-Ansteuerung sind die Standardeinstellungen:
Dreidraht-Ansteuerung fur S5, Festfrequenz-Befehl
1 fur S6 und Festfrequenz-Befehl 2 fir S7.
*2. Verwenden Sie diese Versorgungsspannung nicht zur Versorgung von externen Geréten.
*3. Bei Ansteuerung einer Blindlast, wie z. B. einer Relaisspule mit DC-Spannungsversorgung, muss stets eine Freilaufdiode geschaltet werden

a

®
WICHTIG

1

(siehe Abb 6)

Freilaufdiode

1€

max. 30 V DC max. 1 A

Die Nennspannung der Freilaufdiode

R
== _I N muss mindestens so hoch wie die

Abb 6 Zwischenschal

~

sorgung siehe Tabelle 3.

Anschluss einer DC-Drossel die Kurzs

B NPN/PNP-Auswahl

Die Eingangsklemmenlogik kann zwischen NPN-Betriebsart (0 V Bezugspunkt) und PNP-Betriebs-
art (+24 V Bezugspunkt) durch Setzen des Jumpers CN5 umgeschaltet werden. Eine externe
Spannungsversorgung wird ebenfalls unterstitzt, wodurch mehr Auswahl bei den Signaleingangs-
methoden geboten wird.

ltung der Freilaufdiode

chlussbricke.

Tabelle 3 NPN/PNP-Modus und Eingangssignale

I
. |
1 | X X .
1y / . Spannung im Steuerstromkreis sein.
I
I

1. In Abb 2 ist die Verdrahtung der digitalen Eingdnge S1 bis S7 fur den Anschluss von Kontakten oder
? - Transistoren gezeigt (0 V Bezugspunkt und NPN-Modus). Dies ist die Standardeinstellung.
Fir den Anschluss von PNP-Transistoren oder fiir die Verwendung einer externen 24-V-Spannungsver-

2. Fur Frequenzumrichter mit max. 18,5 kW sind DC-Drosseln optional erhalilich. Entfernen Sie beim

Interne Spannungsversorgung — NPN-Modus

51 2=l

52 Yaz[

= P24V (+24V)
SP

S

Externe Spannungsversorgung — NPN-Modus
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Tabelle 3 NPN/PNP-Modus und Eingangssignale

Interne Spannungsversorgung — PNP-Modus

Externe Spannungsversorgung — PNP-Modus
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€ Verdrahtung der Spannungsversorgung

Installation von Sicherungen

Zum Schutz des Frequenzumrichters wird die Verwendung von Halbleitersicherungen empfohlen,
wie sie in der nachstehenden Tabelle aufgefihrt sind.

Tabelle 4 Auswahl der Eingangssicherung

Frequenzum- Auswahl der Sicherung Auswahlbeispiel (Ferraz)
Freguenzum- richter-Nenn- Produktbe-
richtertyp | ausgangsstrom | Spannung (V) Strom (A) 1%t (A%s) . Nenndaten 1t (A2s)
Strom (A) zeichnung
47P5 17 480 30 100~640 AB60Q30-2 600V/30A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700V/50A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700V/70A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700V/80A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700V/80A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 700V/100A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 700V/125A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 700V/150A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 | A70P200-4 700V/200A 4800

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fur die Spannungsversorgungseingénge.

Bei Anschluss der Netzeingangsklemmen (R/L1, S/L2 und T/L3) an die Spannungsversorgung
unter Verwendung eines Kompakt-Schutzschalters ist darauf zu achten, dass der Schutzschalter
fur den Frequenzumrichter geeignet ist.

Wenn ein Fehlerstrom-Schutzschalter verwendet wird, sollte er alle vorkommenden Stromarten
erkennen kénnen, um eine sichere Fehlerstrom-Erkennung zu gewahrleisten.

Am Eingang des Frequenzumrichters kann ein Schiitz oder ein anderes Schaltgerat verwendet werden.
Die Spannungsversorgung des Frequenzumrichter sollte hdchstens einmal pro Stunde geschaltet werden.

Die Eingangsphasen (R/S/T) kénnen in jeder beliebigen Reihenfolge angeschlossen werden.

Wenn der Frequenzumrichter an einen Transformator mit hoher Leistung (600 kW oder mehr) ange-
schlossen wird oder ein Phasenschieber-Kondensator in der Néhe geschaltet wird, kann es zu einer
Spannungserhéhung im Eingangskreis kommen, wodurch der Frequenzumrichter Schaden nehmen
kann. Als GegenmafBnahme muss eine optionale AC-Drossel an der Eingangsseite des Frequenzum-
richters oder eine DC-Drossel an die Anschlussklemmen fur die DC-Drossel angeschlossen werden.
Verwenden Sie einen Uberspannungsableiter oder eine Diode, wenn induktive Lasten in der
Nahe des Frequenzumrichter geschaltet werden. Zu induktiven Lasten gehéren Schitze, elektro-
magnetische Relais, Magnetventile, Magnetspulen und Magnetbremsen.
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BVerdrahtung der Ausgangsseite des Leistungskreises

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fur die Verdrahtung der Ausgangsseite.

+ SchlieBen Sie die Versorgungsspannung auf keinen Fall an die Ausgangsklemmen des Frequen-
zumrichters an. Der Frequenzumrichter kénnte dadurch beschéadigt werden.

« Ausgangsklemmen dirfen niemals kurzgeschlossen oder geerdet werden. Der Frequenzumrich-
ter kbnnte dadurch beschadigt werden.

» Verwenden Sie keine Phasenschieber-Kondensatoren. Der Frequenzumrichter und die Konden-
satoren kdnnten dadurch beschadigt werden.

« Prifen Sie die Steuersequenz, um sicherzustellen, dass das Schiitz zwischen Frequenzumrichter
und Motor wéhrend des Betriebs des Frequenzumrichters nicht ein- oder ausgeschaltet wird. Beim

Einschalten des Schitzes, wahrend der Frequenzumrichter in Betrieb ist, wird ein hoher Einschalt-
strom erzeugt werden, wodurch der Uberstromschutz des Frequenzumrichters auslésen kann.

BErdungsanschluss

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fiir den Erdungsanschluss.

» Verwenden Sie den Erdungsleiter nicht noch fiir andere Gerate, wie z. B. Schwei3gerate oder
Elektrowerkzeuge.

» Verwenden Sie stets einen Erdungsleiter, der den technischen Normen fir Elektrogerate ent-
spricht, und halten Sie die Lange des Erdungsleiters so kurz wie méglich.
Der Frequenzumrichter erzeugt einen Leckstrom. Wenn der Abstand zwischen der Erdungselek-
trode und der Erdungsklemme zu grof3 ist, wird das Potenzial an der Erdungsklemme des Fre-
quenzumrichters instabil.

« Bei Einsatz von mehr als einem Frequenzumrichter darf der Erdungsleiter keine Schleife bilden.

O

richtig

@

Abb 7 Verdrahtung der Erdung

mSicherheitshinweise fiir die Verdrahtung der Steuerstromkreise

Beachten Sie bei der Verdrahtung der Steuerstromkreise die folgenden Sicherheitshinweise.
« Verlegen Sie die Leitungen der Steuerstromkreise getrennt von den Leitungen des Leistungs-

kreises (Klemmen R/L1, S/L2, T/L3, B1, B2, ©, @1, ®2 und ®3) und anderen Hochspan-
nungs- und Starkstromleitungen.

 Verlegen Sie die Leitungen der Steuerklemmen MA, MB, MC, M1, M2, M3 und M4 (Relaisaus-
gange) getrennt von den Leitungen anderer Steuerklemmen.

« Wenn eine optionale externe Spannungsversorgung verwendet wird, muss es sich um eine UL-
gelistete Spannungsversorgung der Klasse 2 handeln.

» Verwenden Sie fir die Steuerstromkreise paarweise verdrillte oder abgeschirmte Kabel, um
Betriebsfehler zu vermeiden.

 Erden Sie die Kabelabschirmung mit der gréBtmdglichen Kontakiflache zwischen Abschirmung
und Erdung.

» Kabelabschirmungen missen an beiden Kabelenden geerdet sein.
Hinstallation der Leistungskabelverschraubungen

Bei der Verdrahtung des Motorkabels bei IP54 Frequenzumrichtern sind spezielle MaBnahmen zu
ergreifen. Die Frequenzumrichter kleinerer Leistung sind mit einer EMV-Kabelverschraubung ausge-
stattet, die ein problemloses Erden der Abschirmung des Motorkabels ermdglicht.



Installation des Motorkabels bei IP54 Frequenzumrichtern mit einer Leistung von 7,5 bis 30 kW:
« Standardvorgehensweise bei Kabeln mit Innenmantel

Nehmen Sie ca. 14 mm vom Rand des Mantels
einen rund um den Mantel fihrenden Einschnitt
vor, aber nehmen Sie das Mantelstiick noch
nicht ab. Fiihren Sie das Kabel durch die Kabel-
verschraubung.

ca.15 mm

Ziehen Sie das abgetrennte Mantelstiick ab,
und trennen Sie einen Teil der Abschirmung ab.
Ziehen Sie das Kabel dann so weit zurlick, dass
die Abschirmung einwandfreien Kontakt mit den
Federn der Kabelverschraubung hat.

Drehen Sie die Kabelverschraubung zu.

» Vorgehensweise bei diinnen Kabeln ohne Innenmantel:

Nehmen Sie ca. 15 bis 20 mm vom Rand des :
Mantels einen rund um den Mantel fiihrenden Ein-
schnitt vor, und nehmen Sie das Mantelstiick ab.

ca. 15 bis 20 mm

Ziehen Sie das &uBere Abschirmgeflecht tber
den AuBenmantel. Die innere Abschirmung muss
beibehalten werden, um das Kabel leichter durch
die Kabelverschraubung fuhren zu kénnen.

Flhren Sie das Kabel durch die Kabelverschrau-
bung, bis die Abschirmung einwandfreien Kontakt
mit den Federn der Kabelverschraubung hat. Dre-
hen Sie die Kabelverschraubung dann zu.

Hinweis: Um die Einhaltung der EMV-Richtlinien sicherzustellen, muss das abgeschirmte Kabel fest
von der Metall-Kabelverschraubung umschlossen sein. Kontrollieren Sie die Kabellange und die Uber-
einstimmung des Kabels mit den Klemmen, bevor Sie die Metall-Kabelverschraubung schlieBen.

Spezielle Vorgehensweise bei IP54 Frequenzumrichtern von 22 und 30 kW

Entfernen Sie das Abschirmgeflecht des Motorkabels auf voller Lange von der Durchfihrung bis zu
den Klemmen, um ein KurzschlieBen der Eingangsklemmen oder des Filters auszuschlieBen.

&

Entfernen Sie das Abschirmgeflecht
auf voller Ladnge von der Durchfiihrung

Motorkabel bis zu den Klemmen

Eingangskabel ;
(Abgeschirmtes Kabel)

Abb 8 Motorkabelabschirmung bei Frequenzumrichtern von 22 und 30 kW



Installation des Motorkabels bei IP54 Frequenzumrichtern von 37 bis 55 kW

Installieren Sie das abgeschirmte Motorkabel wie in der folgenden Abbildung dargestellt. Entfernen
Sie den AuBenmantel und klemmen Sie das Abschirmgeflecht mithilfe der Erdungsschelle fest.

i B eEem gel [T
@ | ©
Ol Blele-

o

AN
\\
N

| ]
/ / \
1 / / N\
/ @ Entfernen Sie den AuBenmantel
und klemmen Sie das
Erdungsplatte Abschirmgeflecht mithilfe

Erdungsschelle Motorkabel der Erdungsschelle fest.

Abb 9 Motorerdungsschelle bei Frequenzumrichtern von 37 bis 55 kW
BErdung der Steuerkabelabschirmung bei IP54 Frequenzumrichtern

IP54 Frequenzumrichter sind mit Erdungsschellen ausgestattet, um eine ordnungsgemafie Abschir-
mung sicherzustellen. Abb 10 und Abb 11 zeigen, wo sich die Erdungsschellen befinden.
Steuerklemmen

Erdungsplatte Motorkabel
Abb 10 Erdungsschelle von IP54 Frequenzumrichtern mit 7,5 bis 18,5 kW

I

~Erdungsschelle

Kabelbinder

~ Steuerklemmen ¢ _ (optional)

Erdungsschelle [T-Steuerkabel

.+ Erdungsplatte

- isu

Abb 11 Erdungsschellen bei IP54 Frequenzumrichtern mit 22 bis 55 kW

| -Kabelverschraubung




Gehen Sie bei IP54 Frequenzumrichtern zum Einklemmen und Erden der Abschirmung der Steuer-
kabel wie folgt vor:

Ziehen Sie die Schrauben abwechselnd an, bis diese vollstédndig angezogen sind.

Abb 12 Vorgehensweise bei der Erdung der Steuerleitungsabschirmung
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Bedienung uber die Tastatur

€ Anzeige der digitalen Bedienkonsole

Die Bezeichnungen der Tasten und die Funktionen der digitalen Bedienkonsole werden unten
beschrieben.

———  Steuerbetriebsartanzeigen

—l REMOTE
u L L] ] L]

FWD REV SEQ REF ALAAM N FWD: Leuchtet bei Eingang eines ,Vorwarts“-Startbe-
e e e fehls.

—DRIVE— —Ridy— N REV: Leuchtet bei Eingang eines ,Rickwarts“-Startbe-
fehls.

Frequency Ref

SEQ: Leuchtet wenn die Vorgabe des Startbefehls tber
die Klemmleiste programmiert ist.
i REF: Leuchtet wenn die Vorgabe des Sollwertes Uber
U1--- 02=60.00 Hz die Steuerklemmen A1 und A2 programmiert ist.
U1--- 03=10.05A ALARM: Leuchtet beim Auftreten einer Fehlfunktion oder
: eines Alarms.

Datendisplay
Zeigt Uberwachungsdaten, Parameternummern und Ein-
stellungen an.

Tasten

Zur Ausf[]hrupg von Funktionen wie dem Einstellen von
Parametern, Uberwachung, Jog-Betrieb und Autotuning.

ETasten der digitalen Bedienkonsole

Taste Name Funktion

Schaltet zwischen der Bedienung Uber die digitale Bedienkonsole (LOCAL) und den

Taste LOCAL/ Einstellungen in b1-01 und b1-02 (REMOTE) um. Diese Taste kann durch Einstellung
des Parameters 02-01 aktiviert oder deaktiviert werden.

m Taste MENU Auswabhl der Betriebsarten.

Taste ESC Rickkehr zu dem Status, der vor dem Drlicken der Taste DATA/ENTER aktiv war.
Erlaubt Jog-Betrieb, wenn der Frequenzumrichter Uber die digitale Bedienkonsole

n Taste JOG gesteuert wird.

Wahlt die Drehrichtung des Motors, wenn der Frequenzumrichter tber die digitale

Taste FWD/REV Bedienkonsole gesteuert wird.

» Dient zur Auswahl der aktiven Stelle beim Programmieren von Parametern.
Taste SHIFT/RESET Fungiert auBerdem bei Auftreten eines Fehlers als Ricksetztaste.

Wahlt Parameternummern aus und erhéht Parameter-werte.

Erhohen-Taste Wird zum Wechsel zu der nachsten Funktion oder den nachsten Daten verwendet.

Wéhlt Parameternummern aus und verringert Parameter-werte.

Verringern-Taste Wird zum Wechsel zu der vorherigen Funktion oder den vorherigen Daten verwendet.

Taste DATA/ENTER | Wahlt Meniis und Parameter aus und validiert Parameter-Einstellwerte.

t [ B

Startet den Betrieb des Frequenzumrichters, wenn dieser Uber die digitale Bedien-
konsole gesteuert wird (LOCAL-Betriebsart).

Stoppt den Betrieb des Frequenzumrichters (LOCAL- und REMOTE-Betriebsart).
Diese Taste kann durch Einstellung des Parameters 02-02 aktiviert oder deaktiviert
werden, wenn die Steuerung Uber eine andere Quelle als die digitale Bedienkonsole

erfolgt.

RN RUN-Taste

STOP Taste STOP
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Einschalten und Grundparameter-Einstellungen

€ Inbetriebnahme

START

Installation

I
Verdrahtung

Jumper fr Versorgungsspannung

einstellen.*1 *1: Bei Frequenzumrichtern
[ der 400-V-Klasse mit einer Leistung
Versorgungsspannung ab 75 kW muss der Jumper gesetzt
einschalten. werden.

Status Uberprufen.
I

Grundeinstellungen
(Schnellprogrammiermodus)

E1-03 einstellen.
U/f-Standard: 400 V/50 Hz

Verursacht ein
Motorkabel Gber 50 m oder
eine schwere Last maoglich-
erweise ein Blockieren
oder eine Uberlast
des Motors?

Autotuning im Stillstand zur Bestim-
mung des Wicklungswiderstandes

NEIN

Anwendungseinstellungen
(Erweiterte Programmierbetriebsart)

Lastfreier
Betrieb

Last-
betrieb
I
Optimale Einstellungen
und Parameterwerte

Parameter Uberprifen/
dokumentieren

ENDE

Abb 13 Testbetrieb — Flussdiagramm
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4 Vor dem Einschalten

Die folgenden Punkte sollten vor dem Einschalten der Spannungsversorgung sorgféltig
Uberprift werden.

» Kontrollieren Sie, ob die Spannungsversorgung den Spezifikationen des Frequenzumrichters
entspricht.

 Kontrollieren Sie, ob die Kabel der Spannungsversorgung fest an die richtigen Klemmen ange-
schlossen sind (L1, L2, L3).

« Kontrollieren Sie, ob die Motorkabel fest an die richtigen Klemmen auf der Frequenzumrichter-
seite (U, V, W) und auf der Motorseite angeschlossen sind.

« Kontrollieren Sie, ob die Bremseinheit/der Bremswiderstand richtig angeschlossen ist.
« Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss der Ansteuersignale an die Steuerklemmen.
» Setzen Sie alle Steuereingéange des Frequenzumrichters auf AUS.

 Kontrollieren Sie den korrekten Anschluss der Impulsgeber-Drehzahlregelungskarte (sofern
vorhanden).

€ Anzeige nach dem Einschalten

Nach normalem, problemlosen Einschalten enthalt die Anzeige der Bedienkonsole die folgenden
Informationen:

-DRIVE- Rd
Frequency Ref ’ Frequenzsollwertanzeige im Datenan-
Anzeige bei Normalbetrieb U1- [@i]=50.00Hz =d beroich 9
UT-05= 6,00 1z zeigebereich.
U1-03= 0.00A

Wenn ein Fehler aufgetreten oder ein Alarm aktiviert ist, wird eine Fehler- oder Alarmmeldung ange-
zeigt. In diesem Fall siehe Seite 23, Fehlerbehebung.

-DRIVE- Eine Fehler- oder Alarmmeldung wird
. . . , uv angezeigt.
Anzeige bei Betriebsstorung Ausfall der Haupt- Im Beispiel wird ein Unterspannungsa-
Spannungsversorgung larm angezeigt.

€ Autotuning fiir Wicklungswiderstand

Autotuning kann zu einer Leistungsverbesserung fuhren, wenn das Motorkabel sehr lang ist oder
wenn die Nennleistungen von Motor und Frequenzumrichter nicht Gbereinstimmen.

Stellen Sie zur Durchfihrung des Autotunings T1-02 (Motornennleistung) und T1-04 (Motornenn-
strom) ein, und drlcken Sie die RUN-Taste auf der digitalen Bedienkonsole. Der Frequenzumrichter
speist den Motor etwa 20 Sekunden lang mit Strom, und der Motor-Wicklungswiderstand (Stator-
Wicklungen und Kabelwiderstand) wird automatisch gemessen. automatisch.

. Der Motor wird wahrend des Autotunings mit Strom gespeist, dreht aber nicht. Berlihren Sie den Motor

p‘ erst nach Abschluss des Autotunings.
® 2. Stellen Sie sicher, dass alle Motorschitze geschlossen sind, bevor das Autotuning gestartet wird.
WICHTIG 3. Driicken Sie zum Abbrechen des Autotunings die STOP-Taste auf der digitalen Bedienkonsole.

EWeitere Alarme und Fehler wéhrend des Autotunings

Eine Ubersicht iiber mégliche Alarme oder Fehler beim Autotuning und die entsprechenden Gegenman3-

nahmen finden Sie auf Seite 25, Autotuning-Fehler.



Anwenderparameter

Pg:mf' Name Beschreibung Ptaerre_sz- Name Beschreibung
Daten initialisieren . Aktivierung oder Deaktivierung der
Sprachaus- 0: Englisch B':l';ig;ﬁgg_le bidirektionalen Drehzahlbestimmung
prachaus . 9 b3-14 | . ; fur die Fangfunktion.
wabhl fur die 2: Deutsch stimmung far 0: Deaktiviert
A1-00 Anzeige der 3: Franzésisch Fangfunktion 1SAE? : |\;|er
digitalen Bedi- |4 ltalienisch - Aktivier
enkonsole (nur |5: Spanisch Pl-Regelung
JVOP-160-0Y) |6: Portugiesisch Auswahl des 0: Deaktiviert
0: Nur Anzeige (Anzeige der b5-01 |PI-Steuermo- 1: Aktiviert
Betriebsart und Einstellung dus 3: PI-Regelung ist aktiviert (PI-Regler
von A1-01 und A1-04.) mit Leitwertaufschaltung)
1: Dient zur Auswahl von Anwenderpa- Einstellung der Proportionalverstar-
rametern (nur in A2-01 bis A2-32 ein- b5-02 | Proportional- kung fir den PI-Regler P-Regelung
A1-01 |Parameterzu- gestelite Parameter kdnnen gelesen verstarkung (P) | wird nicht durchgefiihrt, wenn diese
griffsebene ) lénd e_lngte(sFEeIIt we:deg). Sehmel Einstellung 0,00 ist.
: Erweitert (Parameter der Schnellpro-
grammierbetriebsart (Q) und derp Integrations- Einstellung der Integratic_)nsz_eit fir den
erweiterten Programmierbetriebsart b5-03 | ot (1) fP__I;]F\;egIer. I-Eegelgng ;’V'"rd ”'Cgtodé‘rihg‘i'
(A) kénnen gelesen und eingestellt unrt, wenn diese Einsteliung 0,0 Sex. Ist.
werden). Auswahl des | Auswahl von normalem oder invertiertem
. : oG PI-Regler-Aus- | Verhalten des PI-Regler-Ausgangs.
0: Keine Initialisierung b5-09 ;
1110: Initialisierung mittels der tgangsverhal- ?j E:-gegller-:usgang_ nor?jalt.
Anwender- parameter ens : PI-Regler-Ausgang invertiert.
A1-03 |Initialisierung 2220: K‘g'jgi'g:ﬂr?g fzjlgialﬂ;?:rtun 83202!?\72:;6_ Einstellung der Beschleunigungs-/
g. 9 b5-17 |94N9 . Verzdgerungszeit fur den Pl-Sanftan-
auf Werkseinstellungen) gerungszeit lauf (SFS)
3330: Initialisierung flr 3-Draht- bei Pl-Sollwert )
Ansteuerung. bs-1g |PI-Sollwert-|0: Deaktiviert
Sequenz/Sollwertquelle auswahl 1: Aktiviert
Legt sdie Quelle fiir den Frequenzsoll- b5-19 |PI-Sollwert Pl-Zielwert
wert fest. . b5.31 |Auswahl der |Auswahl der Einheiten fur die Parameter
bi-01 |Auswahider | 0:Digitale Bedienkonsole PI-Einheit der PI-Regelung (b5-19, U1-24, U1-38).
Sollwertquelle | 1: Steuerklemme (Analogeingang) Einstellunaen far Beschieuniquna/Verzégerun
2: Serielle Kommunikation (RS422/485) g gung 9 9
3: Optionskarte c1- Beschleuni- Legt die Zeit furr die Beschleunigung/
Legt die Quelle fur den START- Befehl oo gungs-/Verzd- | Verzégerung von 0 Hz bis zur maxi-
fost. gerungszeiten |malen Ausgangsfrequenz fest.
b1-02 é#’ivlg?r?égghb- 0: Digitale Bedienkonsole S-Kurven-Einstellungen
1: Steuerklemme (Digitaleingange) p
uelle ; SO S-Kurven-Zeit - .
q 2: Serielle Kommunikation (RS422/485) C2- bei Beschleu- S-Kurven-Zeit bei Beschleunigungs-
3: Optionskarte oo nigung beginn und —ende.
Legt die Stoppmethode beim Autheben
deg StartbefZﬂls fest. Taktfrequenz
0: Verzégerung bis zum Stillstand Wéhit die Taktfrequenz aus. (Die
Auswahl der 1: Auslaufen bis zum Stillstand Werkseinstellung hangt von der Lei-
b1-03 Stoopmethode 2: DC-Bremsung bis zum Stillstand stung des Frequenzumrichters ab.)
PP 3: Auslaufen bis zum Stillstand mit Wie- 0: Geringe Gerausche, niedrige
deranlaufverzégerung (neue Start- Taktfrequenz
befehle wéhrend der Verzégerung C6-02 Taktfrequenz- |1: 2,0 kHz
werden ignoriert.) auswahl 2: 5,0 kHz
0: Ruckwartslauf zulissig 2: ?E)OOKEEI
1: Ruckwartslauf gesperrt 5: 1 2’5 kHZ
b1-04 Sperre des 2: Ausgangsphasendrehung (beide 6j 1 5'0 kHZ
Ruckwartslaufs Drehrichtungen sind zulassig) F-' P ’ z b Verlauf
3: Ausgangsphasendrehung mit i - Frogrammierbarer veriau
gesperrtem Riickwartslauf . Drehzahleinstellungen
Fangfunktion dl)'i;” Festfrequenz-
Aktivierung oder Deaktivierung der d1-04 sollwert 1 bis 4 . .
Fangfunktion; dient auBerdem zur Stellt die Festfrequenzsollwerte ein.
Methode der | Auswahl der Methode zur Drehzahlbe- d1-17 |Jog-Frequenz-
Drehzahlbe-  |stimmung. sollwert
's:timn;unkgt‘fﬂr 0: Sktlr:"ell"ntlsber (;i‘lg Eingang, Sollwertgrenzen
angfunktion rehzahlberechnun
b3-01 (Strgmerken- 1 Aktiviert bei START I:?rehzahlbe- Frequenzsoll- | Einstellung des oberen Grenzwerts fiir den
’ d2-01 |wert-Ober- Frequenzsollwert als Prozentsatz der maxi-
nung oder rechnung
Drehzahlbe-  [2: Aktiviert Gber dig. Eingang, Stro- grenze malen Ausgangsfrequenz (E1-04).
rechnung) merkennung Frequenzsoll- Einstellung des unteren Grenzwerts
3: Aktiviert bei START, Stromerken- d2-02 wer?—Unter- fur den Frequenzsollwert als Prozent-
nung grenze satz der maximalen Ausgangsfre-

quenz (E1-04).




Parame-
ter-Nr.

Name

Beschreibung

Parame-

Einstellung der U/f-Kennlinie

Einstellung der

Diese Einstellung dient als Referenz-

E1-01 |Eingangsspan- | o+ fir die Schutzfunktionen.
nung
Ausgangsspannung (V)
Maximale VMAX
E1-04 |Ausgangsfre- ((‘VEE};%E’E’,
quenz (FMAX) | \E-19)
VB
Max. Aus- (E1-08)
E1-05 |gangsspan- ooy b
nung (VMAX) 1
FMIN FB FA  FMAX
(E1-09) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
Frequenz (Hz)
Motornennire- |Zur Einstellung der U/f-Charakteristik
E1-06 quenz (FA) mit linearer Kennlinie stellen Sie flr
E1-07 und E1-09 dieselben Werte ein.
In diesem Fall wird die Einstellung fir
E1-08 Ubergangen.
Motornenn- Stellen Sie sicher, dass die vier Fre-
E1-13 [spannung quenzen in der folgende Reihenfolge
(VBASE) eingestellt werden: E1-04 (FMAX) >

E1-06 (FA) > E1-07 (FB) > E1-09 (FMIN)

Name Beschreibung
ter-Nr.
Einstellung der Verstarkung fir den
Analogausgang an Klemme AM.
H4-05 Verstarkung an | Einstellung des Offsets fur Multifunkti-
Klemme AM | ons-Analogausgang 2 (Klemme AM) als
Prozentsatz der Uberwachungsgréf3e,
der einer Ausgabe von 10 V entspricht.
Motorschutz
0: Deaktiviert
1: Schutz fiir Universalmotor
(luftergekinhlt)
2: Schutz fur Frequenzumrichermo-
Auswahl der tor (exte_r_n gekuhlter Mgtor)
L1-01 |Motorschutz- | Schutz fiir Vektor-Spezialmotor
funktion Beim Ausschalten der Spannungs-

versorgung des Frequenzumrich-
ters wird der thermische Wert
zurlickgesetzt. Auch wenn dieser
Parameter auf 1 gesetzt ist, kann
der Schutz evtl. nicht wirksam sein.

Verhalten bei Netzausfall

Motordateneinstellungen

E2-01

Motornenn-
strom

E2-03

Motorleerlauf-
strom

E2-05

Motor-Wick-
lungswider-
stand

Einstellung der Motordaten, wichtig ,
wenn der thermische Motorschutz
aktiviert ist.

L2-01

Verhalten bei
kurzzeitigem
Spannungs-
ausfall

0:

1:

Deaktiviert (Zwischenkreis-Unter-
spannungserkennung, UV1)
Aktiviert (Neustart, wenn die Versor-
gungsspannung innerhalb der in
L2-02 eingestellten Zeit wiederherge-
stellt wird. Wenn L2-02 (iberschritten
wird, wird eine Zwischenkreis-Unter-
spannung erkannt.)

Aktiviert, solange CPU in Betrieb ist.
(Neustart, wenn die Netzspannung
wahrend der Regelung wiederherge-
stellt wird. Eine Zwischenkreis-Unter-
spannung wird nicht erkannt.)

Digitale E/A-Einstellungen

Blockierschutz

Eine Ubersicht Uiber die verschiede-

H1-01 |Funktionsaus- |nen Auswahimdglichkeiten finden Sie
bis |wahl fir Klem- |im Kapitel Seite 22, Funktionsaus-

H1-05 |men S3 bis S7 |wabhl fiir Digitaleingdnge (H1-01 bis

H1-05).

H2-01 Funktif)nsaus- Eine Ubersicht__i]bgr dig vers_chiede-_
und wahl fur Klem- nen Au_swahlr_nogllchkelter_\ finden Sie

Ho-02 |Mmen M1-M2 im Kapitel lS‘elte 22, Funktionsaus-

und M3-M4 wahl fur Digitalausgénge.

Analoge E/A-Einstellungen

Auswahl des Signalpegels flr Multi-

L3-01

Auswabhl fur
Blockierschutz
bei Beschleu-
nigung

: Deaktiviert (Beschleunigung

wie eingestellt. Unter einer
schweren Last kann der Motor
blockieren).

. Aktiviert (Beschleunigung wird bei

Uberschreiten des in L3-02 einge-
stellten Stroms gestoppt. Die
Beschleunigung wird fortgesetzt,
wenn der Strom unter den Blockier-
schutzgrenzwert gefallen ist).
Intelligenter Beschleunigungsmo-
dus (Beschleunigung wird unter
Verwendung des in L3-02 einge-
stellten Werts als Basis automa-
tisch geregelt. Die eingestellte
Verzégerungszeit wird ignoriert.)

L3-02

Strompegel fur
Blockierschutz
bei Beschleu-
nigung

Wirksam bei Einstellung von
Parameter L3-01 auf 1 oder 2.
Wird als Prozentsatz des Frequen-
zumrichter-Nennstroms eingestellt.

Elnste_llung funktions-Analogeingang A2.
des Signalpe- | . . :
els far Multi- 0: 0 bis +10 V (11 Bit).
H3-08 9! 2: 4 bis 20 mA (9 Bit)
funktions- . . .
Analogein- 3: 0 bis 20. mA (9 Bit) .
Schalten Sie S1-2 auf “V”, bevor Sie
gang A2 . :
einen Spannungseingang verwenden.
Funktionsaus- . . . .
H3-09 |wah! fiir Analo- Auswabhl der_Funktlon fur Multifunkti-
] ons-Analogeingang A2.
geingang A2.
WAéhlt aus, an welcher Klemme der
Hauptfrequenzsollwert eingegeben
werden kann.
H3-13 Umschaltung |0: Analogeingang 1 an Klemme A1
Klemme A1/A2| fiir den Hauptfrequenzsollwert
verwenden.
1: Analogeingang 2 an Klemme A2 fiir
den Hauptfrequenzsollwert verwenden.
Auswahl des
Uberwa-
H4-01 |chungspunk- .
tes ar91 Kﬁemme Einstellung der Nummer des Uberwa-
EM chungspunktes (U1-00), der tber
Klemme FM/AM ausgegeben werden
Auswahl des |qq.
Uberwachung-
H4-04 punkts an
Klemme AM

L3-04

Auswabhl fiir
Blockierschutz
bei Verzdége-
rung

0:

Deaktiviert (Verzogerung wie einge-
stellt. Bei zu kurzer Verzogerungszeit
kann es zum Auftreten einer Zwi-
schenkreisiiberspannung kommen.)

. Aktiviert (Verzégerung wird gestoppt,

wenn die Zwischenkreisspannung den
Blockierschutzgrenzwert tiberschrei-
tet. Sobald die Zwischenkreisspan-
nung wieder unter den
Blockierschutzgrenzwert gefallen ist,
setzt die Verzdgerung wieder ein.)
Intelligenter Verzégerungsmodus (die
Verzégerungsrate wird automatisch so
eingestellt, dass die Verzégerung in kiir-
zest mdglicher Zeit erfolgt. Die einge-
stellte Verzdgerungszeit wird ignoriert.)

Wird eine der Bremsoptionen (Bremsein-
heit) verwendet, muss dieser Parameter
auf O gesetzt werden.




Ptz;r:,r\‘nf- Nerie Beschreibung Ptzrfnf' Name Beschreibung
0: Deaktiviert (Betrieb gemaB Ein- Zeigt den EIN/AUS-Status der Ein-
. stellung. Unter einer schweren gange an.
é:f)s;v(?eﬁ'sféﬁutz Last kann der Motor blockieren). UT-10=i1ititis
L3-05 | .. 1: Verzégerung mit Verzégerungszeit 1 = 1:Vorwarts-Befehl
\évahrend des (C1-02). (1) ist EIN
etriebs 2: Verzbgerung mit Verzégerungszeit 2 1: Riickwarts-Befehl
(C1-04) (S2) ist EIN
) Eingangsklem- 1:Multif.-Eingang 1
Strompegel fur | Wirksam bei Einstellung von Parame- u1-10 menstatus (S3) ist EIN
L3-06 Blockierschutz |ter L3-05 auf 1 oder 2. 1:Multit-Eingang 2
wahrend des  |Wird als Prozentsatz des Frequen- (S4) ist EIN
Betriebs zumrichter-Nennstroms eingestellt. 1:'(\"8“5';';'55’%3”9 8
Neustart bei Fehler L 1:Multif-Eingang 4
Legt die Anzahl automatischer 1_:\/'331#5}5?’\'% 5
Anzahl auto-  |Neustartversuche fest. '(37) ist E,g 9
L5-01 matischer Bei einem Neustart nach einem Fehler
Neustartversu- | wird automatisch eine Drehzahlbe- Zeigt den EIN/AUS-Status der Aus-
che stimmung mit Start bei der letzten gange an.
Ausgangsfrequenz durchgefuhrt. U= o dvrii il
= T 1:Multifunktions-
Legt fest, ob wéhrend eines Fehler- Kontak 1
Auswahl des Neustarts ein Fehlerrelais aktiviert wird. (G?’iné";‘?;g;“,ﬁ’
automati- R . L
L5-02 0: Kein Ausgang (Fehlerrelais wird 1:Multifunktions-
schen . A Ausgangs-
Neustarts nicht aktiviert.) Ut-11 Kontaktausgang 2
1: Ausgang (Fehlerrelais wird aktiviert.) klemmenstatus (M3-M4) ist EIN
1:Multifunktions-Kontakt-
Lasterkennung ausgang 3 (M5-M6) ist

0: Lasterkennung deaktiviert. E”\:] det 1 0

1: Uberlasterkennung nur bei Dreh- ot verwendet (mmer ).
zahlUbereinstimmung; Betrieb wird 1:Fehlerausgang
fortgesetzt (Warnung wird ausge- (MAMB-MC) ist EIN
geben). Frequenzumrichter-Betriebszustand.

2: Uberlasterkennung sténdig wéh- R
rend des Betriebs; Betrieb wird - t Betrieb
fortgesetzt (Warnung wird ausge- L 1: Nulidrehzahl
geben). 1: Rickwarts

3: Uberlasterkennung nur bei Dreh- 1: Fehler-Riicksetzsignal aktiv
zahlubereinstimmung; Auslaufen U1-12 | Betriebsstatus
b_is zum Stillstand (Fehler). 1: Drehzahlibereinstimmung

4: Uberlasterkennung standig wéh- 1: Frequenzumrichter bereit
rend des Betriebs; Auslaufen bis o

Le-01 |Auswall der | zum Stilistand (Fehler). - 1:Geringfigiger Fefler
95 Lastverlust-Erkennung nur bei 1- Schwenwiegender Fehi
DrehzahllUbereinstimmung; Betrieb - Senwenwiegender ener
wird fortgesetzt (Warnung wird U1-13 |Kumulative Betriebszeit in Std.
ausgegeben). : . in%

6: Lastverlust-Erkennung standig ui-24 Pl ISt_Wert in % . .
wihrend des Betriebs; Betrieb wird U1-29 |Anzeige der kumulativen Stromaufnahme 1 in kWh
fortgesetzt (Warnung wird ausge- U1-30 |Anzeige der kumulativen Stromaufnahme 2 in MWh
geben). U1-34 |OPE-Fehl t

7: Lastverlust-Erkennung nur bei ; © erparame. ez
Drehzahliibereinstimmung; Auslau- U1-36 | Eingang PI-Regler in %
fen bis zum Stillstand (Fehler). U1-37 |Ausgang PI-Regler in %

8: Lastverlust-Erkennung standig - N in %
wahrend des Betriebs; Auslaufen u1-38 S?Ilwuert P Regler |n./.
bis zum Stillstand (Fehler). U1-40 |Kuhllufter-Betriebszeit in Std.

Lasterken- i U1-53 |Pl-Istwert 2 in %
L6-02 Frequenzumrichter-Nennstrom = 100 %
nungsgrenze q Fehlerverfolgungsdaten
L6-03 Lasterken- Einstellung der Erkennungszeit fur U2-01 | Aktueller Fehler
nungszeit Uberlast/Lastverlust. U2-02 |Letzter Fehler
Uberwachungsdaten : : U2-03 |Frequenzsollwert bei Fehler
U1-01 |Frequenzsollwert in Hz/U/min U2-04 | Ausgangsfrequenz bei Fehler
U1-02 |Ausgangsfrequenz in Hz/U/min U2-05 | Ausgangsstrom bei Fehler
U1-03 | Ausgangsstrom in A_ U2-07 |Ausgangsspannungs-Sollwert bei Fehler
u1-06 Au§gangssp§nnung in v 'AC U2-08 | Zwischenkreisspannung bei Fehler
U1-07 |Zwischenkreisspannung in V DC U2-09 | Ausgangsleistung bei Fehler
U1-08 | Ausgangsleistung in kW U2-11 |Eingangsklemmenstatus bei Fehler
U2-12 | Ausgangsklemmenstatus bei Fehler
U2-13 |Betriebsstatus bei Fehler
U2-14 |Kumulative Betriebszeit bei Fehler




Parame-
ter-Nr.

Name Beschreibung

Fehlerspeicher-Daten

U3-01
bis
U3-04

Letzter bis viertletzter Fehler

U3-05
bis
U3-08

Kumulative Betriebszeit bei Fehler 1 bis 4

U3-09
bis
U3-14

Flnftletzter bis zehntletzter Fehler

U3-15
bis
U3-20

Kumulative Betriebszeit beim flinft- bis zehntletzten Fehler

* Folgende Fehler werden nicht im Fehlerprotokoll aufgezeichnet:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1 und UV2.

Eilnstel— Beschreibung
ung
Funktionsauswabhl fiir Digitaleingédnge
(H1-01 bis H1-05)
3 Festdrehzahlsollwert 1
4 Festdrehzahlsollwert 2
6 Jog-Frequenzsollwert
(héhere Prioritét als Festdrehzahlsollwert)
F Nicht verwendet
(Einstellung fir nicht verwendete Klemmen)
14 | Fehlerricksetzung (Rucksetzung bei Wechsel auf EIN)
19 |PI-Regelung deaktivieren
20 |Externer Fehler; Eingangsart: SchlieBer-Kontakt/Off-
bis |ner-Kontakt, Erkennungsbetriebsart: Normal/wahrend
2F | des Betriebs

(H2-01

Funktionsauswabhl fiir Digitalausgange

und H2-02)

Wahrend Betrieb 1 (EIN: START-Befehl auf EIN oder

0 Spannung wird ausgegeben)

Frequenzumrichter betriebsbereit (BEREIT: Initialisie-
6 ;

rung abgeschlossen oder keine Fehler
F Nicht verwendet

(Einstellung fur nicht verwendete Klemmen)




Fehlerbehebung

——

Fehler und Alarme weisen auf ungewdhnliche Bedingungen des Frequenzumrichters/der Anwen-

dung hin.

Bei einem Alarm wird der Frequenzumrichter nicht unbedingt abgeschaltet, aber es wird eine Mel-
dung auf dem Tastenfeld angezeigt (d. h. ein blinkender Alarmcode), und es kann eine Alarmaus-

gabe an den Multifunktionsausgangen

(H2-01

und H2-02)

generiert werden, wenn dies

programmiert ist. Ein Alarm wird automatisch geléscht, wenn der Alarmzustand nicht mehr besteht.

Bei einem Fehler wird der Frequenzumrichterausgang sofort abgeschaltet, eine Meldung auf dem
Tastenfeld angezeigt und der Fehlerausgang geschaltet. Der Fehler muss manuell zuriickgesetzt
werden, nachdem die Fehlerursache beseitigt ist und das START-Signal aufgehoben wurde.

In den nachfolgenden Tabellen sind Fehler und Alarme mit den entsprechenden AbhilfemaBnahmen

aufgefihrt.
Tabelle 5 Liste der Fehler und Alarme
Anzeige Alarm | Fehler Bedeutung AbhilfemaBnahmen
BUS Optionskarten-Kommunikationsalarm Uberprifen Sie die Anschliisse und alle durch den
. Q  |Nachdem die Kommunikation erstmals zustande Anwender vorgenommenen Software-Konfiguratio-
Option Com Err gekommen ist, wurde die Verbindung unterbrochen. |nen.
CPFO0
COM- Kommunikationsfehler 1/2 der digitalen Bedienkon- |* Trennen Sie die digitale Bedienkonsole,
ERR(OP&INV) sole o ) i und schlieBen Sie sie erneut an.
* Kommunikationsfehler zwischen Bedienkonsole  |* Schalten Sie den Frequenzumrichter aus un
O] K kationsfehl hen Bedienk | Schalten Sie den Fi ht d
CPFO1 und Frequenzumrichter anschlieBend wieder ein.
COM- ¢ Externer RAM-Fehler der CPU ¢ Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
ERR(OP&INV)
CPF02-, CPFO3-, CPFO4-Fehler * Fuhren Sie eine Initialisierung auf die werkseiti-
* Fehler bei der Endstufensperrschaltung gen Einstellungen durch.
CPFOx Q |, EEPROM-Fehler * Schalten Sie den Frequenzumrichter aus und
. : anschlieBend wieder ein.
Fehler am internen A/D-Wandler der CPU ¢ Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
Gleichzeitige Eingabe von Vorwarts-/Ruickwartsbefehl|
EF e Sowohl der Vorwérts- als auch der Riickwartsbefehl |Uberprifen Sie die Logik der externen Sequenz,
Externer Fehler werden flr 500 ms oder langer gleichzeitig eingege- |sodass jeweils nur ein Eingang aktiviert ist.
ben. Der Motor wird durch diesen Alarm gestoppt.
¢ Uberprifen Sie, ob ein externer Fehlerzustand
EFO O |Externes Fehlersignal von der Kommunikations-Opti- |  vorliegt.
Opt External Flt onskarte » Uberprifen Sie die Parameter.
 Uberpriifen Sie die Kommunikationssignale.
EFx e Externer Fehler an Klemme Sx (x steht fur die Klem- |Beseitigen Sie die Ursache des extern bedingten
Ext Fault Sx men S3 bis S7) Fehlers.
Ext Run Active Wird erkannt, wenn ein RESET-Befehl bei noch akti- |Heben Sie zuerst das START-Signal auf, und setzen
Cannot Reset vem START-Befehl eingegeben wird. Sie den Fehler dann zuriick.
¢ Klemmen Sie den Motor ab, und betreiben Sie
den Frequenzumrichter ohne Motor.
Erdschlussfehler . Pu : " :
GF o Der Erdschlussstrom am Frequenzumrichteraus- EéE{SQSSIe den Motor auf eine Phase mit Erd-
gang Uberschreitet 50 % des Frequenzumrichter- o o w o
Erdschlussfehler o _|* Prifen Sie den Ausgangsstrom mit einem Strom-
I';l?:c?iﬁgairt]i%is:rt{)oms und L8-09 = 1 (Erdschlussfeh priifer, um die DCCT-Werte zu kontrollieren.
) * Uberprifen Sie die Steuersequenz auf falsche
Motorschutz-Signale.
* Stellen Sie sicher, dass die Einstellungen in
LL3 Lastverlust ) . L6-02 und L6-03 richtig sind.
Loss of Load Det Q Q Ec')r; \Ii%r_lct)11stbc;|se Lg%g’mssd%eé?sgnﬂfn Einstellungen |, Priifen Sie das mechanische System (mechani-
’ sche Verbindung zur Last, z. B. Férderband).
¢ Klemmen Sie den Motor ab, und betreiben Sie
den Frequenzumrichter ohne Motor.
oC Over Current * Prifen Sie den Motor auf einen Kurzschluss zwi-
QO | Der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters hat den schen den Phasen. .
Over Current - " o : ¢ Uberprifen Sie die Beschleunigungs-/
Uberstrom-Erkennungspegel Uberschritten. Verzégerungszeiten (C1-000)).
* Prifen Sie den Ausgang des Frequenzumrichters
auf einen Kurzschluss zwischen den Phasen.
Uberhitzung des Kihlkérpers
L8-03 =0, 1 oder 2, und die Temperatur des Frequen-
zumrichter-Kuhlkorpers hat den Einstellwert in L8-02 |, - o dia | 0 e
OH Q| berschriten. Semitzansammiungen, L orper e
Heatsink Over- Der Kuhllifter des Frequenzumrichters funktioniert  |¢ Reduzieren Sie die Umgebungstemperatur fir
temp nicht mehr. den Frequenzumrichter.
L8-03 = 3 oder 4, und die Temperatur des Frequen- * Tauschen Sie den/die Kihllifter aus.
Q zumrichter-Kuhlkérpers hat den Einstellwert in L8-02
Uberschritten.
Uberhitzung des Kihlkorpers « Uberpriifen Sie die Lufter bzw. Kiihlkdrper auf
OHA1 Die Temperatur des Frequenzumrichter-Kiihlkor- Schmutzansammlungen.
Heatsnk MAX Q |pers hat 105°C uberschritten. * Reduzieren Sie die Umgebungstemperatur fiir
Temp Der Kihllifter des Frequenzumrichters funktioniert | den Frequenzumrichter.

nicht mehr.

¢ Tauschen Sie den/die KuhllUfter aus.




Anzeige Alarm | Fehler Bedeutung AbhilfemaBnahmen
Motoruberlast
Wird erkannt, wenn L1-01 auf 1, 2 oder 3 gesetztist |» Uberpriifen Sie die Zykluszeit und die GroBe
OL1 und der letzte Wert des Frequenzumrichters die der Last ebenso wie die Beschleunigungs-/Ver-
Motoriberlastkurve Uberschritten hat. zbégerungszeiten (C1-00).

Motoriberlast Q Die Uberlastkurve kann Uber die Parameter E2-01 | Uberpriifen Sie die U/f-Kennlinie (E1-00).
(Motornennstrom), L1-01 (Auswahl der Motor- * Uberprifen Sie die Einstellung des Motornenn-
schutzfunktion) und L2-02 (Motorschutz-Zeitkon- stroms (E2-01).
stante) eingestellt werden.

¢ Uberprifen Sie die Zykluszeit und die GroBe
B der Last ebenso wie die Beschleunigungs-/Ver-
oL2 Frequenzumrichter-Uberlastung zbgerungszeiten (C1-00).
QO |Der Ausgangsstrom des Frequenzumrichters hat |* Uberpriifen Sie die U/f-Kennlinie (E1-00).

Inv Overload die Uberlastbarkeitsgrenze tiberschritten. « Uberprufen Sie, ob der Frequenzumrichter-
Nennstrom mit dem Motornennstrom Uberein-
stimmt.

o ¢ Verlangern Sie die Verzégerungszeit
(nur Die Zwischenkreisspannung hat den Uberspan- gg:‘-gﬁ/oq, odar schiiean Sie eine Bremsop-
nungs-Erkennungspegel Uberschritten. . he i )
ov bei QO |Standard-Erkennungsspannungen sind: Prafen Sie die Versorgungsspannung, und ver.
DC Bus Overvolt | Stopp- 200-V-Klasse: 410 V DC ringern Sie die Spannung, dfamlt sie den Spe2|-
in- . ikationen des Frequenzumrichters entspricht.
bedin 400-V-Kiasse: 820 V DC fikationen des F hters entspricht
gung) ) ¢ Uberprifen Sie den Bremstransistor/-wider-
stand.
PF Eingangsphasenausfall Ziehen Sie die Schrauben der Ein
A . ) . J gangsklem-
Eingangsphasen- o) EﬂnggrOBe Welligkeit bei der Zwischenkreisspan men fest. o
ausfall Wird nur erkannt, wenn L8-05 = 1 (aktiviert) * Uberpriifen Sie die Versorgungsspannung.
Zyvisqhenkreiss_icherqng durchge_brannt
i :Ui o \I?éis?éﬁ?erung im Zwischenkreis ist durchgebrannt.|, o ... Sie den Motor und die Motorkabel auf
WISChenkreisst- Q  |Der Frequenzumrichter darf nach dem Ersatz der Kurzschlusse ode_r Beschédigungen
cherung durchge- Zwischenkreis-Sicherung nicht ohne Priifung auf der Isolierung (zwischen den Phasen).
brannt kurzgeschlossene Komponenten in Betrieb genom- * Ersetzen Sle den Frequenzumrichter.
men werden.
. . . . . |* Prifen Sie die Eingangsspannung.
Die Zwischenkreisspannung hat den Grenzwert firr die |, - L ; .
Q Unterspannungserkennung unterschritten. t}ll;;rﬁ]g;en Sie die Verdrahtung der Eingangs
(nur (L2-05). Die Standardeinstellungen sind: o [ e ’
Uvi1 bei 500-V-Klasse: 190 V DC Uberpriifen Sie die Eingangsspannung und die
Q  |400-V-Klasse- 380 V DC Verdrahtung der Eingangsklemmen.
DC Bus Undervolt | Stopp- : * Verlangern Sie die Einstellungen in C1-01/03
bedin- Ladeschiitz-Fehler
gung) Das Ladeschitz reagiert nicht mehr wahrend des |Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.
Betriebs des Frequenzumrichters.
’ * Klemmen Sie alle Anschlisse an den Steuer-
Unterspannung der Steuerplatine ) .
uv2 Q  |Unterspannung der Steuerschaltung wahrend des klemmen ab, und schalten Sie den Frequen
CTL PS Undervolt Frequenzumrichterbetriebs zumrichter aus und anschlieBend wieder ein.
. ¢ Tauschen Sie den Frequenzumrichter aus.

€ Programmierfehler

Ein Programmierfehler (OPE) tritt auf, wenn zwei oder mehr miteinander in Verbindung stehende
Parameter falsch eingestellt sind oder eine einzelne Parametereinstellung falsch ist. Der Frequen-
zumrichter kann erst dann in Betrieb genommen werden, wenn der Parameter richtig eingestellt ist.
Es werden jedoch keine anderen Alarme oder Fehler ausgegeben. Wenn ein OPE auftritt, &ndern
Sie den verbundenen Parameter, indem Sie berpriifen, ob eine der in der unten stehenden Tabelle
beschriebenen Ursachen vorliegt. Wenn ein OPE angezeigt wird, driicken Sie die ENTER-Taste, um
U1-34 (OPE Detected) anzuzeigen. Diese Uberwachungsanzeige zeigt den Parameter an, der die-
sen OPE-Fehler verursacht.

Tabelle 6 Liste der Fehler bei der Programmierung durch den Anwender

Anzeige Bedeutung AbhilfemaBnahmen
OPEO1 Fehler bei der Leistungseinstellung (kVA) fir den o ) . .
kVA Selection |Frequenzumrichter Geben Sie die richtige kVA-Einstellung in 02-04 ein.
OFEQ2 Parameterelnstellung liegt auBerhalb des zulassigen Uberprfen Sie die Parametereinstellungen.
imit Bereichs.




Anzeige

Bedeutung

AbhilfemaBnahmen

OPEO3
Klemmen

Auswahlfehler an Multifunktionseingang

Einer der folgenden Fehler wurde bei den Einstellungen fur

die Multifunktionseingange (H1-01 bis H1-05) verursacht.

* Fir zwei oder mehr Multifunktionseingénge wurde dieselbe
Einstellung gewéhlt.

¢ Die Befehle ,Auf-/Abwarts* (10 und 11) wurden einzeln fir
Multifunktionseingénge gewahlt (miissen zusammen ver-
wendet werden).

* Die Befehle ,Auf-/Abwérts“ (10 und 11) und ,Beschleuni-
gungs-/Verzégerungsrampe halten“ (A) wurden gleichzeitig
eingestellt.

* Es wurden gleichzeitig mehrere Fangfunktionseingdnge
(61, 62, 64) eingestellt.

¢ Externe Endstufensperre SchlieBer” (8) und ,externe End-
stufensperre Offner* (9) wurden gleichzeitig eingestellt.

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen in H1-0OO.

OPEOS3
Klemmen

* Die Befehle ,Auf-/Abwérts“ (10 und 11) wurden eingestellt,
wéhrend die Pl-Regelung (b5-01) aktiv war.

 Fir den NOT-AUS-Befehl wurden ,SchlieBer und ,Offner
gleichzeitig eingestellt.

¢ ,Motor vorheizen“ (60) und ,,Motor vorheizen 2“ (80) wurden
einzeln fir Multifunktionseingénge gewahlt (miissen
zusammen verwendet werden).

¢ Notiberbriickung FWD* (81) und ,Notliberbriickung REV*
(82) wurden gleichzeitig eingestellt.

Uberpriifen Sie die Parametereinstellungen in H1-0O.

OPEO5
Sequence Select

Auswahlfehler START-/Sollwertbefehl

Der Parameter zur Auswahl der Sollwertquelle (b1-01) und/
oder zur Auswahl der START-Befehlsquelle (b1-02) wurde auf 3
(Optionskarte) eingestellt, es wurde jedoch keine Options-
karte installiert.

« Uberpriifen Sie, ob die Karte installiert wurde. Schalten Sie

« Uberpriifen Sie die Einstellung von b1-01 und b1-02.

die Versorgungsspannung aus, und installieren Sie die
Optionskarte neu.

OPEO09
Pl Selection

Pl-Regler-Konfigurationsfehler

Die folgenden Einstellungen wurden gleichzeitig vorgenom-

men.

¢ b5-01 (PI-Regelungsart-Auswahl) wurde auf einen ande-
ren Wert als 0 gesetzt.

* b5-15 (Pl-Ruhefunktion-Betriebspegel) wurde auf einen
anderen Wert als 0 gesetzt.

¢ b1-03 (Auswahl der Stoppmethode) wurde auf 2 oder 3
gesetzt.

Uberpriifen Sie die Einstellung der Parameter b5-01, b5-15
und b1-03.

OPE10
V/f Ptrn Setting

U/f-Parametereinstellungsfehler

Uberpriifen Sie die Parameter (E1-00). Ein Frequenz-/Span-
nungswert wurde méglicherweise héher eingestellt als die
maximal zuléssige Frequenz/Spannung.

€ Autotuning-Fehler

In der nachfolgenden Tabelle sind Autotuning-Fehler aufgefihrt. Wenn einer der folgenden Fehler
erkannt wird, wird der entsprechende Fehler auf der digitalen Bedienkonsole angezeigt und der
Motor lauft bis zum Halt aus. Es wird kein Fehler- oder Alarmausgang geschaltet.

Tabelle 7 Liste der Autotuning-Fehler

Anzeige Bedeutung AbhilfemaBnahmen
* Uberprifen Sie die Eingabedaten.
Er-01 « Uberpriifen Sie die Leistung des Frequenzumrichters und
Fehler Motordatenfehler die Leistung des Motors.
* Uberprifen Sie die Einstellung des Motornennstroms.
Er-02 . L::Jberpr[]fen Sie die Eingabedaten.
; Alarm ¢ Uberprifen Sie die Verdrahtung und die Maschine.
Minor Fault - " o
¢ Uberprufen Sie die Last.
Er-03 .
STOP key Driicken der STOP-Taste -
Fehler bei Bestimmung des Motor-Wicklungswiderstandes
* Das Autotuning konnte nicht in der vorgegebenen Zeit - . I
Er-04 abgeschlossen werden * Uberpriifen Sie die Eingabedaten.
Widerstand « Das Ergebnis des Autotunings liegt auBerhalb des e Uberprifen Sie die Verdrahtung des Motors.
Parametereinstellungsbereichs.
Nennstromeinstellungsalarm
End - 3 Wird nach Abschluss des Autotunings angezeigt. .
Der wahrend des Autotunings gemessene Wert des |Uberprifen Sie den Wert des Motornennstroms.
Rated FLA Alm - ;
Motornennstroms (E2-01) war gréBer als der einge-
stellte Wert.
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Advertencias

/1\ PRECAUCION

Mientras esté conectada la alimentacion no se deben conectar ni desconectar cables,

como tampoco realizar pruebas de senal.

El condensador del bus de c.c. del Varispeed E7 permanece cargado incluso una vez que
la alimentacion se ha desconectado. Para evitar el riesgo de descargas eléctricas,
desconecte el variador de frecuencia del circuito de alimentacion antes de llevar a cabo
cualquier tarea de mantenimiento. A continuacién, espere al menos durante 5 minutos
hasta que todos los LEDs se hayan apagado.

No realice pruebas de resistencia a la tension en ninguna parte del Varispeed. El variador
de frecuencia contiene semiconductores que no estan disefiados para soportar tan altas
tensiones.

No retire el operador digital mientras la alimentacion eléctrica esté conectada. Tampoco debe
tocar la placa de circuitos impresos mientras el variador esté conectado a la alimentacion.

Nunca conecte filtros de supresién de interferencias LC/RC, condensadores ni dispositivos
de proteccién contra sobretensiones a la entrada o a la salida del variador.

Para evitar que se visualicen fallos innecesarios de sobrecorriente, etc., los contactos
de sefal de cualquier contactor o conmutador instalado entre el variador y el motor deben
estar integrados en la Idgica de control del variador (por ejemplo, baseblock).

Esto es absolutamente imprescindible

Este manual se debe leer detenidamente antes de conectar y operar el variador.
Deben seguirse todas las precauciones de seguridad e instrucciones de uso.

El variador debe equiparse con los filtros de linea adecuados siguiendo las instrucciones
de instalacién de este manual y con todas las cubiertas cerradas y los terminales cubiertos.
Solamente entonces estara adecuadamente protegido. No conecte u opere cualquier
equipamiento que presente dafos visibles o al que le falten componentes. La empresa
operadora es responsable de las lesiones a personas y de los dafos al equipamiento
derivados por no respetar las advertencias que contiene este manual.
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€ Precauciones de seguridad e instrucciones

B General

Lea detenidamente estas precauciones de seguridad e instrucciones de funcionamiento antes
deinstalar y operar este variador. Asimismo, lea todas las sefiales de advertencia que
se encuentran en el variador y asegurese de que nunca estén dafadas o falten.

Es posible que se pueda acceder a componentes activos y calientes durante la operacion. Retirar
componentes de la carcasa, el operador digital o las cubiertas de los terminales, asi como abrir
la puerta del variador, conlleva el riesgo de sufrir lesiones graves o de danar el equipo en el caso
de una instalacién u operacion incorrecta. El hecho de que los variadores de frecuencia se utilizan
para controlar componentes mecanicos rotativos de maquinas puede ser la causa de otros peligros.

Deben seguirse las instrucciones contenidas en este manual. La instalacién, la operacion
y el mantenimiento solamente los deben llevar a cabo personal cualificado. En lo que se refiere
a las precauciones de seguridad, el personal cualificado se define como las personas que estan
familiarizadas con la instalacion, el arranque, la operaciéon y el mantenimiento de variadores
de frecuencia y que cuentan con la cualificacion profesional adecuada para llevar a cabo estos
trabajos. La operacién segura de estas unidades solamente es posible si se utilizan de manera
apropiada y para el fin para el que fueron disefiadas.

Los condensadores de bus de c.c. pueden mantenerse activos durante aproximadamente 5 minutos
una vez que el variador se desconecta de la alimentacion. Por lo tanto es necesario esperar este
tiempo antes de abrir sus cubiertas. Todos los terminales del circuito principal pueden estar
sometidos aun a tensiones peligrosas.

No debe permitirse el acceso a estos variadores a nifios y personas no autorizadas.

Guarde estas precauciones de seguridad e instrucciones en un lugar facilmente accesible y haga
que todas las personas que tienen algun tipo de acceso a los variadores puedan disponer de ellas.

H Uso previsto

Los variadores de frecuencia estan previstos para su instalacion en sistemas o maquinaria eléctricos.

Su instalacion en la maquinaria y en los sistemas debe ser conforme a la siguiente normativa
de producto de la Directiva de baja tension:

EN 50178, 1997-10, Equipo electrénico para uso en instalaciones de potencia

EN 60204-1, 1997-12  Seguridad de las maquinas, Equipo eléctrico de las maquinas
Parte 1: Requisitos generales (IEC 60204-1:1997)/
Tenga en cuenta: incluido Corrigendum de septiembre de 1998

EN 61010-1, A2, 1995 Requisitos de seguridad para equipos de procesamiento de informacion
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modificada)

El marcado CE se lleva a cabo segun EN 50178 utilizando los filtros de linea especificados en este
manual y siguiendo las instrucciones de instalacién apropiadas.

B Transporte y almacenamiento

Las instrucciones para el transporte, el almacenamiento y la manipulacion adecuada se deben
seguir segun los datos técnicos.

H Instalacion

Instale y refrigere los variadores como se especifica en la documentacion. El aire de refrigeracion
debe circular en la direccidn especificada. El variador, por lo tanto, solamente debe ser operado
en la posicidn especificada (es decir, en posicién vertical). Mantenga las distancias especificadas.
Proteja los variadores contra cargas no permitidas. Los componentes no deben estar doblados y las
distancias de aislamiento no se deben modificar. Para evitar dafios causados por electricidad
estatica no toque ningin componente electrénico ni contacto.



B Conexion eléctrica

Realice cualquier trabajo en el equipo activo segun las regulaciones nacionales de seguridad
y prevencién de accidentes correspondientes. Lleve a cabo la instalacidon eléctrica segun las
regulaciones correspondientes. En concreto, siga las instrucciones de instalacion asegurando
la compatibilidad electromagnética (EMC), por ejemplo el blindaje, la conexién a tierra y el tendido
de cables. Esto también es de aplicacion para el equipamiento con marcado CE. Es responsabilidad
del fabricante del sistema 0 maquina garantizar la conformidad con las limitaciones EMC.

Debe ponerse en contacto con su distribuidor o representante Omron Yaskawa Motion Control
cuando utilice diferenciales junto con variadores de frecuencia.

En ciertos sistemas puede ser necesario utilizar dispositivos adicionales de control y seguridad
segun las regulaciones pertinentes sobre seguridad y prevencion de accidentes. El hardware del
variador de frecuencia no se debe modificar.

B Notas
Los variadores de frecuencia Varispeed E7 IP54 tienen la homologacién CE.

€ Compatibilidad EMC

B Introduccion

Este manual se ha compilado para ayudar a los fabricantes de sistemas que utilizan variadores
de frecuencia OMRON YASKAWA Motion Control (OYMC) a disefar e instalar equipos eléctricos
de conmutacién. También describe las medidas necesarias para adecuarse a la Directiva EMC.
Por lo tanto, deben seguirse las instrucciones de instalacion y cableado de este manual.

Nuestros productos son probados por organizaciones autorizadas utilizando la normativa
enumerada a continuacién.

Normativa de producto: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000

B Medidas para asegurar la conformidad de los variadores de frecuencia OYMC a la Directiva EMC
Los variadores de frecuencia OYMC no se deben instalar necesariamente en un armario de maniobra.

No es posible facilitar instrucciones detalladas para todos los tipos posibles de instalacién.
Por lo tanto, este manual se ha tenido que limitar a directrices generales.

Todo equipo eléctrico produce interferencias de radio y de linea en varias frecuencias. Los cables
las transmiten a la atmdsfera como si fueran una antena.

La conexién de equipamiento eléctrico (por ejemplo, un controlador) a una fuente de alimentacién
sin un filtro de linea puede, por lo tanto, permitir que las interferencias de alta o baja frecuencia
se introduzcan en el circuito eléctrico (el variador tiene un filtro de linea incorporado).

Las contramedidas basicas son el aislamiento del cableado de los componentes de control
y potencia, una conexion a tierra adecuada y el blindaje de los cables.

Para la puesta a tierra de baja impedancia de interferencias de alta frecuencia es necesaria una amplia
area de contacto. Por lo tanto, se recomienda el uso de grapas de puesta a tierra en vez de cables.

Ademas, los cables blindados se deben conectar mediante clips especificos para la puesta a tierra.

B Tendido de cables
Medidas contra la interferencia de linea:

El Varispeed E7 IP54 esta equipado con un filtro EMC interno. Para obtener el maximo rendimiento
del filtro, siga al pie de la letra las instrucciones de montaje relativas a la conexion del apantallado.
Utilice un cable de motor apantallado y correctamente puesto a tierra.

« Utilice un cable con proteccion trenzada.

» Ponga a tierra la mayor superficie posible del blindaje. Es recomendable poner a tierra el blindaje
conectando el cable a la placa de tierra con clips metalicos.

» Conecte a tierra ambos extremos del apantallado de los cables, y ponga a tierra también
el motor de la maquina.
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Instalacion

& Instalacion mecanica

B Desembalaje del variador

Compruebe los siguientes elementos después de desembalar el variador.

Elemento Método
¢Le ha sido suministrado el modelo
de variador correcto?
¢ Presenta el variador algun tipo Inspeccione la totalidad del exterior del variador para comprobar
de dafio? la existencia de arafiazos u otro tipo de dafios derivados del envio.
Compruebe la firmeza de las uniones mediante un destornillador
u otras herramientas.

Compruebe el numero de modelo en la placa del lateral del variador.

¢ Hay tornillos o componentes flojos?

Asimismo, compruebe que el embalaje de transporte del variador IP54 incluya los siguientes componentes.

Nombre del componente Cant.
Prensaestopa de cable (para la entrada) 1
Prensaestopa de cable (para la salida del motor)
Prensaestopa de cable (para el control)
Prensaestopa de cable (para el bus de campo)
Llave de la puerta
Tapodn de cierre (entrada del cable de control)
Tapon de cierre (entrada del cable de bus de campo)

IS UG Y NI (Y (Y

Si encuentra alguna irregularidad en los elementos anteriormente descritos, pdngase en contacto con
el distribuidor en el que ha adquirido el variador o con su representante Omron Yaskawa Motion Control
inmediatamente.

B Comprobacion del lugar de instalacion
Observe las siguientes precauciones al montar el convertidor.
« Instale el variador en una ubicacion limpia libre de vapores de grasa y polvo.

« Cuando instale u opere el variador tenga siempre especial cuidado de que no entre
en el dispositivo polvo metalico, grasa, agua o cualquier otro elemento extrafo.

* No instale el variador sobre materiales combustibles, como por ejemplo madera.

« Instale el variador en una ubicacion libre de materiales radiactivos y de materiales combustibles.
« Instale el variador en una ubicacidn libre de gases y fluidos dafiinos.

« Instale el variador en una ubicacion sin excesiva oscilacion.

« Instale el variador en una ubicacidn libre de cloruros.

« Instale el convertidor en una ubicacion que no reciba luz solar directa.

» Los convertidores IP54 proporcionan proteccion frente a salpicaduras de agua y polvo
no conductor de cualquier direccion. Instale el convertidor en una ubicacidn interior caldeada
y con ambiente controlado para evitar que se produzca condensacidon en el interior del
convertidor. Durante el cableado no permita que entre agua ni polvo en el convertidor IP54.

« Asegurese de que los bloqueos de la puerta estén cerrados antes de transportar el convertidor.
Cuando lo transporte, agarre siempre el convertidor por el armario. No lo agarre por la puerta
ni por los prensaestopas de cable. Si los cierres de la puerta estdn abiertos o se sujeta
el variador por la puerta (o los prensaestopas de cable), el cuerpo principal del variador podria
caerse, con el consiguiente riesgo de lesiones.

« Preste atencion para no dafar los prensaestopas de cable al levantar el convertidor. En caso
contrario, el equipo puede danarse al entrarle agua o polvo. Monte los tapones de cierre para
la entrada del control y de las opciones si estos terminales no estan conectados

 Preste atencion para no dafar los prensaestopas de cable durante la instalacién
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B Orientacion de instalacion

Instale el variador verticalmente con el fin de no reducir el efecto refrigerante. Al instalar el variador
tenga en cuenta siempre las siguientes distancias de instalacion para permitir una disipacion
normal del calor.

Y

50 mm min. J'
* 120 mm min. Aire é
A
O
© |
© |
[
—> - —> | A
* 30 mm min. 30 mm min. 120 mm min.
50 mm min. \ Aire
* Distancia horizontal Distancia vertical

Fig. 1 Espacio de instalacion
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& Conexion eléctrica

mCableado del variador

Reactancia de c.c. para mejorar
el factor de potencia (opcional)
ITNTVYTLUX
|
|
Puente de cortocircuitoi
)

S

° i i ] /®
Coptaptor , @1 @ 2 e |
. principal Variador E7 IP54
usible 5 R [ S B Motor
Alimentacion L1 — . RL1 \l)— urm @I>> A a
trifasica — — S/L2 Filtro \
380asgov 2 T L s é’?_ de CEM viT2 <°>
50/60 Hz L3 — <°P— W/T3

PE |

Marcha directa/parada

ﬁ]%
:
1

Salida de contacto de fallo

MB oi 250 vca., 1 Améx.
D—E MC 30 Vc.c., 1 A méx.

JIP S S
®

oS
2] [} (2]
E A3 N

Marcha inversa/parada

Fallo externo

Reset de fallo

=61 s
Entradas digitales T 1 ﬁ Salida de contacto 1

multifuncionales Seleccion multivelocidad 1 [Valor predeterminado:
Durante la marcha]

[Configuracion Selecci tivelocidad M3
de fabrica] Selecm'cfn r:uftlve ocl .a 2 D—:@: I: —4 Salida de contacto 2
eleccion de frecuencia M4 , i[Valor predeterminado:
de operacion jo | s7 :@: :
P 109 ——

SN

SC+

wi'z;;v

:
:

Salida digital

multifuncién

250 Vc.a., 1 A méx.
30 Vc.c., 1 A max.

2]
=3

Velocidad cero]

1
Terminal Terminal
de proteccion de proteccion

T !
Ajuste,
Ajuste } LV Fuente de alimentacién de entrada analdgica I . 20 kW
+15V, 20 mA Salida analégica multifuncional 1
3 2 kW E . M ! (0a10V,2mA)
0aioVv ntrada analogica 1: [>— ) .
2k |2 %ﬂ Referencia de frecuencia [Valor predeterminado:
2 principal 0 a 10 V (20 kW) . Frecuencia de salida, 0 a 10 V]
1 1 | Ajuste,
4220 mA A2 Entrada analdgica multifuncional 1: 20kw
—_————{— — = — — [Valor predeterminado: AM Salida analégica multifuncional 2
pl P | Desviacion de frecuencia (0a10V,2mA)
A AC 4220 mA (250 W)] [Valor predeterminado:
% ov Alimentacion de salida, 0 a 10 V]
N o—Y Fuente de alimentacion %
de entrada analégica L/

_ -15V,20mA

>
O
-—— - — - 0— —O——

Tarjetas de entrada opcionales

1
I
1
I Resistencia

de terminacién
1R+

e 1>

Comunicaciones

I

|

MEMOBUS S+ |
RS-485/422 ?/\I X
t Pl.s |

|

7
T Cables blindados i P Cables de par
1 ! trenzado y apantallados

(- +

Fig. 2 Diagrama de cableado
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€ Terminales del circuito principal

Las funciones de los terminales del circuito principal se resumen segun los simbolos de terminal
en la Tabla 1. Cablee los terminales adecuadamente para los usos deseados.

Tabla 1 Funciones de los terminales del circuito principal (clase 200 V y clase 400 V)

Empleo Simbolo de terminal Modelo: CIMR-E7ZzO0O0O0O
Entrada de alimentacion del circuito principal |R/L1, S/L2, T/L3 47P5 a 4055
Salidas del variador U/m1, ViT2, W/T3 47P5 a 4055
Terminales de bus de c.c. ®A1, © 47P5 a 4055
Conexion de la reactancia de c.c. ®1, @2 47P5 a 4018
Conexion de la unidad de freno @3, © 47P5 a 4055
Conexion a tierra @ 47P5 a 4055

mUbicacion de los terminales del circuito principal

-

T S

Terminales
de control

——  Terminales
de salida

//
Terminales —
de entrada
\ Terminales de masa
Fig. 3 Disposicion de terminales de los variadores de 7,5 a 30 kW
Grapa para
™ el apantallado de los
cables de control
Terminales
de entrada ™ Terminales de salida
G 1 o

= “\ / =R~ upapme

el apantallado de los
Terminales de masa cables del motor

Fig. 4 Disposicion de terminales de los variadores de 37 a 55 kW
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B Terminales del circuito de control

La Fig. 5 muestra la disposicion de los terminales de control. Las funciones de los terminales del circuito

de control se muestran en la Tabla 2. Utilice los terminales apropiados para los usos deseados.

'sN[sc[sAa1]az]+ [ac]|-v

R+ [R-

E©)| [s1]s2[s3|s4|s5|s6/S7|FM|AC |AM][IG [5+]S-

M3 M4 | M1

Fig. 5 Disposicion de los terminales de control

Tabla 2 Terminales del circuito de control con configuraciones predeterminadas

Tipo| N° Nombre de la sehal Funcién Nivel de sefal
s1 Comando Marcha directa cuando esta en ON; parada
de marcha directa/parada cuando esta en OFF.
So Comando Marcha inversa cuando esta en ON; parada
de marcha inversa/parada cuando esta en OFF.
_ | S3 |Entrada de fallo externo’? Fallo cuando esta en ON.
£ : : 24 Vc.c., 8 mA
._g’ S4 |Reset de fallo 1 Reset cuando esta en ON Aislarﬁié'nto de
§ | g5 |Referencia de multivelocidad 1! | Referencia de frecuencia  Las funciones | fo10acoplador
2 (Conmutador maestra/auxiliar) | auxiliar cuando esté en ON | se seleccionan
2 | 56 |rotorencs ", |Multivelocidad 2 cuando 30“:;?”?”"&1
2 Referencia de multivelocidad 2 esté en ON. e H1-01 a H1-05.
8 Referencia Frecuencia jog cuando
@ S7 . * .
® de frecuencia de Jog esta en ON.
SC |Comun de entrada digital - -
SN |Neutro de entrada digital - -
. . - Fuente de alimentacién de +24 Vc.c. para o
SP | Alimentacion de entrada digital entradas digitales 24 Vc.c., 250 mA max.
+V |Salida de alimentacion 15 V Allmgn.tamon de 15V para referencias 15 V (corriente max.:
S analdgicas 20 mA)
& | A1 |Referencia de frecuencia 0a+10 V/100% 0a+10V (20 kQ)
© 7
8 . . Referencia de frecuencia La funmop 4 a 20 mA (250 Q)
< Referencia de frecuencia L . se selecciona
® | A2 auxiliar analdgica auxiliar; configurando 0Va+10V (20 kQ)
€ 4 a20 mA (250 Q) 0 a 20 mA (250 Q)
] H3-09.
(0]
© | =V |Salida de alimentacion —15 V | Alimentacion de —15 V para referencias analogicas
fgf AC |Comun de referencia analdgica |— -
3 Cable blindado, punto opcional
E(G) I . : - -
de conexion de linea a tierra
M1
— Durante marcha Cerrado durante marcha
< | M2 |(Contacto 1NA) .
=) Funcion
S M3 CERRADO cuando seleccionada por | Contactos de relé
S Velocidad cero la frecuencia de salida estd |H2-01 y H2-02 Capacidad de los
% | M4 |(Contacto 1NA) en el nivel cero (b2-01) contactos:
B o inferior 1 Amax. a 250 Vc.a.
8 va 1 Amax. a 30 Ve.c.®
s - . CERRADO entre MA y MC durante fallos
b “'\::i Sefial de salida de fallo ABIERTO entre MB y MC durante fallos
8 Senal de frecuencia Funcion
8 | FM |Frecuencia de salida de salida analdgica; seleccionada por
g 0a10V; 10 V=FMAX H4-01
§ AC |Comun de analdgica - 0a+10 V max. +5%
B Sefial de potencia - 2 mA max.
S de salida analdgica; Funcion
8 | AM |Potencia de salida del variador ] giea, seleccionada por
© 0a10V; 10 V=capacidad
= X H4-04
3 del motor apl. max.

ES-9




Tipo| N° Nombre de la senal Funcién Nivel de senal

R+ |Entrada de comunicaciones Entrada diferencial,
§ | R- |MEMOBUS Para RS-485 de 2 hilos, puentee R+ y S+, |aislamiento de PHC
g S+ |Salida de comunicaciones  |asi como R-y S-. Entrada diferencial,
» | S—- |MEMOBUS aislamiento de PHC
« IG |Comun de sedal - -

*
—_

. La configuraciéon predeterminada corresponde a los terminales S3 a S7. Para una secuencia de 3 hilos, la configuracion

predeterminada es una secuencia de 3 hilos para S5, configuracién de multivelocidad 1 para S6 y configuracién de multivelocidad
2 para S7.

*2. No utilice esta fuente de alimentacién para dispositivos externos.
*3. Cuando controle una carga reactiva, como una bobina de relé con alimentacion de c.c., inserte siempre un diodo como se indica en la Fig. 6
Diodo
¢ |
R
78—“—¢—v—‘ | La tension del diodo debe ser al menos
Fuente Bobina A T _I - “\, : / : tan alta como la tension del circuito.
alimentacion max. *«------"" I
externa: -|- o_:J .
30 Vc.c. max. | st
Fig. 6 Conexion del diodo
RS 1. En la Fig. 2 puede verse el cableado de las entradas digitales S1 a S7 para la conexion de contactos o
‘P - de transistores NPN (modo 0V comun y NPN). Esta es la configuracion predeterminada.
= Para conectar transistores PNP o para utilizar una fuente de alimentacion externa de 24V consulte la
® Tabla 3.
IMPORTANTE

2. Una reactancia de c.c es una opcién solamente para variadores de 18,5 kW o menos. Retire el puente
al conectar una reactancia de c.c.

B Modo NPN/PNP (seleccion NPN/PNP)

La logica del terminal de entrada se puede conmutar entre el modo NPN (0 V comun, NPN) y PNP
(+24 V comun, PNP) mediante el puente CN5. También se admite una fuente de alimentacion
externa, lo que facilita una mayor libertad de métodos de entrada de sefal

Tabla 3 Modo NPN/PNP y sefiales de entrada

Fuente de alimentacion interna - Modo NPN Fuente de alimentacion externa - Modo NPN
(SINK) (SINK)

s 2=l 5 YAz

52 2=l 52 Yaz[|

1l
! 1} .
= IP24V (+24V) == P24V (+24V)
ELHI Externa +24V +% ]




Tabla 3 Modo NPN/PNP y sefales de entrada

Fuente de alimentacion interna - Modo PNP Fuente de alimentacion externa - Modo PNP

(SOURCE) (SOURCE)

| |
45 ; TN e ; yaar

¥ ., v ¥ s vaor

SN Externa +24V = JN
e | P
== P24V (+24V) = P24V (+24V)
e o] P g

€ Cableado de las entradas del circuito principal

Instalacion de fusibles

Para proteger el variador se recomienda utilizar fusibles semiconductores como los mostrados
en la siguiente tabla.

Tabla 4 Seleccioén de fusibles de entrada

Tino Salida n(?minal Seleccion de fusible Ejemplo de seleccion (Ferraz)
de variador gg:r\ilsr:ltzd(j-\r) Tension (V) | Corriente (A) 1t (A%s) Modelo Valor nominal 12t (A%s)

47P5 17 480 30 100~640 A60Q30-2 600 V/30 A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700 V/50 A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700 V/70 A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700 V/80 A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700 V/80 A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 | 700 V/100 A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 | 700 V/125 A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 | 700 V/150 A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 | A70P200-4 | 700 V/200 A 4800

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada de la fuente de alimentacion del circuito principal.

Si se utiliza un interruptor automatico de caja moldeada para la conexién de la fuente
de alimentacion (R/L1, S/L2 y T/L3), asegurese de que sea adecuado para el variador.

Si se utiliza un interruptor automatico diferencial, debe poder detectar todos los tipos
de corriente para garantizar una deteccién segura de corriente de fuga a tierra.

Se puede utilizar un contactor magnético u otro dispositivo de conmutacién en la entrada del
variador. El variador no debe ser encendido mas de una vez por hora.

Las fases de entrada (R/S/T) se pueden conectar en cualquier secuencia.

Si el variador se conecta a un transformador de potencia de alta capacidad (600 kW o mas)
0 se conmuta cerca un condensador de avance de fase, es posible que circule una corriente
de pico excesiva por el circuito de alimentacién de entrada causando danos en el variador.
Como medida, instale una reactancia de c.a. opcionalmente en la entrada del variador o una
reactancia de c.c a los terminales de conexiéon de reactancia de c.c.

Utilice un atenuador de sobretensiones o un diodo para cargas inductivas cerca del variador.
Las cargas inductivas incluyen contactores magnéticos, relés electromagnéticos, valvulas
solenoides, solenoides y frenos magnéticos.



mCableado del lado de salida del circuito principal
Las siguientes precauciones se deben tener en cuenta para el cableado del circuito de salida.

« Nunca conecte una fuente de alimentacion a los terminales de salida del variador.
De lo contrario, se puede danar el variador.

+» Nunca cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida. De lo contrario, se puede dafar el variador.

« No utilice condensadores de correccion de fase. De lo contrario, el variador y los condensadores
se pueden danar.

« Compruebe la secuencia de control para asegurarse de que el contactor magnético (MC) entre
el variador y el motor no conmute a ON o a OFF durante la operacion del variador. Si el contactor
magnético conmuta a ON durante la operacion del variador, se generara una elevada corriente
de irrupcion y es posible que se active la proteccion contra sobrecorriente del variador.

EConexion de tierra
Las siguientes precauciones se deben tener en cuenta para la conexién a tierra.
» No comparta el cable de tierra con otros dispositivos como equipos de soldadura o herramientas eléctricas.

« Utilice siempre un cable de tierra que cumpla las normativas técnicas sobre equipamiento eléctrico
y minimice su longitud.
El variador provoca corriente de fuga. Por lo tanto, si la distancia entre el electrodo de tierra y el terminal
de tierra es demasiado larga, el potencial en el terminal de tierra del variador se volvera inestable.

» Cuando utilice varios variadores, no forme lazos en el cable de tierra.

Fig. 7 Cableado a tierra

EPrecauciones para el cableado del circuito de control
Tenga en cuenta las siguientes precauciones para el cableado de los circuitos de control.
« Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal (terminales R/L1, S/L2,
T/L3,B1,B2,©, @1, ®2y ®3)y otras lineas de alta tension.

» Separe el cableado para los terminales del circuito de control MA, MB, MC, M1, M2, M3 y M4
(salidas relé) del cableado a otros terminales del circuito de control.

« Si se utiliza una fuente de alimentacién externa auxiliar, ésta debera ser una fuente contenida
en la lista UL Clase 2.

« Utilice cable de par trenzado o cable de par trenzado apantallado para los circuitos de control
para prevenir fallos en el funcionamiento.

« Conecte el blindaje de los cables a tierra con la mayor superficie de contacto posible entre
el blindaje y tierra.

 El blindaje del cable se debe conectar a tierra en ambos extremos del cable.

Hminstalacion de los prensaestopas del cable de alimentacidn eléctrica

Hay que prestar especial atencion al cableado de los cables de motor de los convertidores IP54.
Los de capacidad inferior incluyen un prensaestopas de cable CEM que se utiliza para conectar
a tierra el apantallado del cable del motor facilmente.



« Con contacto estandar

Haga un corte alrededor de la capa exterior,
con una longitud aproximada de 14 mm
desde el extremo del trenzado, pero no
retire el trenzado. Guie el cable por

el prensaestopas.

Retire la capa exterior cortada, quite alguna
parte del apantallado y tire hacia atras

del cable hasta que el apantallado tenga
un contacto correcto con los muelles

del prensaestopas de cable.

Cierre el prensaestopas de cable.

 Con hilos delgados y sin trenzado interior:

Haga un corte redondo en el trenzado,
con una longitud aproximada de 15
a 20 mm y retirelo.

Coloque la proteccion trenzada sobre
el apantallado exterior; el apantallado
interior debe mantenerse para que sea
mas facil la guia por el prensaestopas.

Guie el cable por el prensaestopas hasta
que el apantallado tenga un contacto
correcto con los muelles del mismo y cierre
el prensaestopas.

Instalacion del prensaestopas de cable metalico (CEM) de los cables del motor en los
variadores IP54 de 7,5 a 30 kW:

aprox. 15 mm

aprox. 15 a 20 mm

Nota: Para asegurar la conformidad con las regulaciones CEM el cable apantallado debe quedan
firmemente sujeto por el prensaestopas de cable metalico. Confirme que se cumplen las especificaciones
del terminal y de longitud de los cables antes de ajustar el prensaestopas de cable metalico.

Consideraciones especiales para convertidores IP54 de capacidad de 22 y 30 kW.

Retire la proteccién trenzada del cable de salida por completo desde el taladro de entrada hasta
el extremo del terminal para evitar que se produzcan cortocircuitos en los terminales de entrada del filtro.

Cable de entrada

=7
—
‘@w*]ll

=
dq

Cable del motor
(Cable apantallado)

Retire por completo la proteccion
trenzada desde el taladro de entrada
hasta el extremo del Terminal

Fig. 8 Apantallado de cables de motor de los variadores de 22 y 30 kW



Instalacion de cables de motor en los variadores IP54 de 37 a 55 kW de capacidad

Instale el cable de salida apantallada como se muestra en la figura siguiente. Retire el trenzado
exterior y grape la proteccion trenzada por la grapa de tierra.

B W loBom &k T T |
ZililiE &)

@
@D
@
&)
(&)
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N\ \\
N

| ]
/ / \
| / /
/ @ Retire el trenzado exterior y grape
la proteccion trenzada por
Placa de tierra la grapa de tierra

Grapa de tierra Cable del motor

Fig. 9 Grapado de tierra de motores de variadores de 37 a 55 kW

EConexion a tierra del apantallado del cable de control en los convertidores IP54

Para un correcto apantallado, los convertidores IP54 incorporan grapas de tierra. La Fig. 10 y la Fig. 11
indican la ubicacion de las grapas de tierra.

Terminales
de control

Base de montaje Cable del motor
del cable

Fig. 10 Grapas de tierra de los variadores IP54 de 7,5 a 18,5 kW de capacidad

~Grapa
de tierra
Unién
~ Terminales " del cable
de control (opcional)
~Cable
Grapa de control
de tierra
| — Base
N FERoT) de montaje | -Prensaestopas

} L1l del cable @’ de cable

Fig. 11 Grapas de tierra de los variadores IP54 de 22 a 55 kW de capacidad



Efectue el siguiente procedimiento para grapar y apantallar los cables de control de los variadores 1P54.

Apriete los tornillos alternativamente hasta que queden fijos en el extremo.

Fig. 12 Procedimiento de puesta a tierra del apantallado del cable de control
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Operacién de teclado

® Visualizacion del Operador Digital

Los nombres y funciones de las teclas del operador digital se describen mas adelante

“I—— Indicadores de modo Drive

—l REMOTE
u L L] ] L]

FWD REV SEQ REF ALARM B FWD:  Se ilumina cuando se introduce un comando
-— e _ de marcha directa.
—DRIVE— —Ry— REV: Se ilumina cuando se introduce un comando
de marcha inversa.
Frequency Rel
o y SEQ: Se ilumina cuando se activa el comando
U1 L de marcha desde el terminal de circuito
T e e S R T de control.
U1--- 02=60.00 Hz REF: Se ilumina cuando se activa la referencia
U1l--- 03=10.05 A de frecuencia desde los terminales del circuito

de control A1y A2.

_ ALARM: Se ilumina cuando ha tenido lugar un fallo
o una alarma.

Display de datos
Muestra los datos de monitorizacién, nlumeros
de parametros y configuraciones.

Teclas

Ejecutan operaciones tales como la configuracion
de parametros de usuario, la monitorizacion,
la operacion jog y el autotuning.

ETeclas del operador digital

Tecla Nombre Funcion

Alterna entre la operacion mediante el operador digital (LOCAL) y las
Tecla LOCAL/REMOTE |configuraciones en b1-01 y b1-02 (REMOTE).

Esta tecla se puede activar o desactivar configurando el parametro 02-01.

Tecla MENU Selecciona los modos.

EsC Tecla ESC Vuelve al estado que existia antes de pulsar la tecla DATA/ENTER.

Activa la operacion jog cuando el variador es controlado desde

Tecla JOG el operador digital.

Selecciona el sentido de rotacién del motor cuando el convertidor

Tecla FWD/REV estéa siendo operado desde el operador digital.

Configura el digito activo cuando se programan parametros de usuario.

Tecla Shift/RESET También funciona como tecla de reset cuando ha tenido lugar un fallo.

Selecciona los numeros de parametros de usuario e incrementa las
Tecla Méas configuraciones de parametros.

Se utiliza para desplazarse al siguiente elemento o dato.
Selecciona los numeros de parametros de usuario y disminuye las
Tecla Menos configuraciones de parametros.

Se utiliza para desplazarse al elemento o dato anterior.

Accede a los menus e introduce parametros, ademas de validar las
configuraciones de parametros.

Tecla DATA/ENTER

Inicia la operacion cuando el convertidor esta siendo controlado por

i Tecla Run el operador digital (modo LOCAL).
» Detiene la operacion del convertidor (modo LOCAL y REMOTE).
STOP Tecla STOP Esta tecla puede ser habilitada o deshabilitada cuando se opera desde

una fuente diferente al operador configurando el parametro 02-02.




——

Encendido y configuracidon de parametros basicos

€ Procedimiento de arranque

Instalacion

I
Cableado

I
Configurar puente de tensién
de alimentacion *1

*1: Configurar el puente para

[ variadores de clase 400 V
Conectar de 75 kW y superiores

alimentacion

Confirmar
est?do

Configuracion basica
(Modo de programacion rapida)

I
Configurar E1-03.
V/f por defecto: 400 V/50 Hz

¢ Cable de motor de mas
de 50 m o carga pesada
posiblemente provoca

bloqueo o sobrecarga - — - —
de motor? Autotuning estatico (sin rotacién)

para resistencia linea a linea

NO

Configuracion de la aplicacion
(Modo de programacion avanzada)

Operacion
en vacio

Operacion
con carga

Ajustes optimos y configu-
raciones de parametros

Comprobar/guardar
parametros

FIN

Fig. 13 Diagrama de flujo de operacion de prueba



4 Antes del encendido

Se deben comprobar atentamente los siguientes puntos antes de conectar la alimentacion.
« Compruebe que la fuente de alimentacion cumple la especificacion del variador.

« Compruebe que los cables de la fuente de alimentacion estan conectados firmemente a los
terminales correctos (L1, L2, L3).

« Compruebe que los cables del motor estan conectados firmemente a los terminales adecuados
del lado del variador (U, V, W) asi como del lado del motor.

« Compruebe que la unidad/resistencia de frenado esta conectada correctamente.

« Compruebe que el terminal del circuito de control del variador y el dispositivo de control estén
cableados correctamente.

 Configure todos los terminales del circuito de control como OFF.
« Si se utiliza una tarjeta PG, compruebe que esté cableada correctamente.

& Visualizacion tras el encendido

Tras un encendido normal sin problemas el display del operador muestra los siguientes mensajes:

DRIVE- Rd o, .
Visualizacién para operacion Ref. Frecuencia La monitorizacion de referencia
rormal P P U1-[l = 50,00 Hz de frecuencia se visualiza
U1-02= 0,00 Hz i6 i )
i85 898N en la seccién de display de datos

Cuando se ha producido un fallo o una alarma esta activa, aparecera el fallo o el mensaje
de alarma. En tal caso, consulte pagina 23, Deteccién y correccion de errores.

-DRIVE- En el display se muestra un fallo
Visualizacién para operacion uv 0 un mensaje de alarma.
de fallo Pérdida de alimentacion En el ejemplo se muestra una alarma
de tension baja.

€ Autotuning para resistencia linea a linea

El autotuning se puede utilizar para mejorar el rendimiento cuando se utilicen cables de motor muy
largos o cuando el motor y el variador tengan diferentes potencias nominales.

Para realizar el autotuning, configure T1-02 (Potencia nominal del motor) y T1-04 (Corriente
nominal del motor) y pulse posteriormente la tecla RUN del operador digital. EI convertidor
suministrara potencia al motor durante aproximadamente 20 segundos y se medira
automaticamente la resistencia de linea a linea (resistencia del cable y bobinados del estator).

A
‘? - 1. Durante el autotuning se suministrara potencia al motor aunque el motor no girara. No toque el motor
~
hasta que el autotuning haya finalizado.
IMPc;aTANTE 2. Asegurese de que todos los contactores del motor estan cerrados antes de que se inicie el autotuning.

3. Para cancelar el autotuning pulse la tecla STOP del operador digital.

mOtras alarmas y fallos durante autotuning

Para ver un resumen de las posibles alarmas o fallos de autotuning y las medidas correctivas,
consulte la pagina 25, Fallos de autotuning.



Parametros de usuario

de frecuencia

pa’r\l:n?:tro Nombre Descripcién pa’;légn?gtro Nombre Descripcion
Inicializacion de datos S . Desactiva o activa la capacidad
b eleccion e . M
Selgguon 0: Inglés de busqueda bldlre:ccmnal dela funglon
de @oma para |2- Alemén b3-14 de velocidad de busqugda de velocidad.
A1-00 el display Qe! 3: Fra_nces bidireccional 0 De§act|vada
operador digital [4: Italiano 1: Activada
(solamente 5: Espaiiol Control PI
JVOP-160-0Y) |6: Portugués Seleccion 0: Desactivado
0: Sélo monitorizacién b5-01 |de modo 1: Activado 3 )
(monitorizacién del modo de control Pl 3: Control PI h_abllltad_o (referencia
controlador y configuracién de frecuencia + salida PI)
de A1-01 y A1-04) Ganancia Configura la ganancia proporcional del
1: Se utiliza para seleccionar parametros b5-02 |proporcional |controlador PI. El control P no se realiza
Nivel de acceso | de usuario (solamente pueden leerse (P) cuando la configuracion es 0,00.
A1-01 | ardmetros | ¥ Sonfigurarse los parametros - Configura el tiempo de integral del
configurados en A2-01 a A2-32) b5-03 | °MPO controlador P!. El control | no se realiza
2 Avanz_ado (pueden, lserse de integral (1) cuando la configuracién es 0,0 seg.
y configurarse parametros tanto — - : T -
en el modo de programacion Seleccion Selecuone} la direccién directa/inversa
rapida (Q) como en el modo b5.09 d€f@s para la salida PI.
de programacion avanzada (A)) caracteristicas |0: La salida Pl es directa
0 Sin inicializacion de la salida Pl |1: La salida Pl es inversa.
1110: Inicializa utilizando los Tiempo
parametros de usuario de aceleracién/ |Configura el tiempo de aceleracion/
2220 |nicializa utilizando una b5-17 |deceleracion deceleracion para el arranque suave
A1-03 |Inicializar secuencia de dos hilos. para Pl (SFS).
(inicializa segun la configuracién la referencia Pl
de fabrica). Seleccion 0: Desactivado
3330: Inicializa con una secuencia b5-18 |de punto 1: Activado
de tres hilos. de consigna PI
Fuente de secuencia/referencia b5-19 |Lunto Valor de consigna PI
Configura el método de entrada de consigna Pl ] _
de la referencia de frecuencia. b5-31 Selecglon Selecciona las unidades de los valores
Seleccion 0: Operador digital de unidad Pl |del controlador Pl (b5-19, U1-24, U1-38).
b1-01 |de fuente 1: Terminal de circuito de control Configuracion de aceleracion/deceleracion
de referencia (entrada analdgica) Tiempos Configura el tiempo para acelerar/
2: Comunicacion serie (RS422/485) C1-00 |de aceleracién/ |decelerar desde 0 Hz hasta
3: Tarjeta opcional deceleracion  |la méaxima frecuencia de salida.
Configura el método de introduccion Configuracién de la curva S
Seleccion del comando RUN. Caracteristica i .
de fuente 0: Operador digital Co-O00 |de la curva s |oonfigura la caracteristica de la
b1-02 de comando 1: Terminal de_ c_|rcuno de control en aceleracion curva S al inicio y fin de aceleracion.
RUN (entradgs d_lgltales‘) F ad i
2: Comunicacion serie (RS422/485) recuencia de portadora
3: Tarjeta opcional Selecciona la frecuencia de portadora
Selecciona el método de parada (la configuracion de fabrica depende
cuando se retira la sefial RUN de la capacidad del variador)
0: Deceleracion a la parada L 0: Ruido bajo, portadora baja
Seleccion 1: Parada por marcha libre Seleccion 14; 2,0 kHz
b1-03 |de método 2: Inyeccion de c.c. a la parada C6-02 |de frecuencia |2 5,0 kHz
de parada 3: Marcha libre a la parada con de portadora |3: 8,0 kHz
temporizador (no se tienen 4: 10,0 kHz
en cuenta los comandos Run 5: 12,5 kHz
durante la marcha libre.) 6: 15,0 kHz
0: Marcha inversa permitida F: Perfil programable
Prohibicién 1: Marcha inversa prohibida Configuracién de velocidad
b1-04 de operacion  |2: Rotacion defase de salid'a} (activados d1-01 a Referencias
en marcha ambos_ sentidos de rotacpn) d1-04 de multivelocid
inversa 3: Rotacion de fase de salida con ad1a4 Configura las referencias
) la marcha inversa desactivada. Referencia de multivelocidad.
Busqueda de velocidad d1-17 |de frecuencia
Seleccion Activa/desactiva la funcién de de operacion jog
de busqueda  |busqueda de velocidad y configura el Limites de referencia
de velocidad  imétodo de busqueda de velocidad. o __[Configura el limite superior
b3-01 (detecglon 0: Desactivada, calculo de velocidad Limite superlo_r de la referencia de frecuencia
de corriente |1: Activada, calculo de velocidad d2-01 |de lareferencia | - porcentaje de la frecuencia
o calculq 2 Desactivada, detegmon de corriente de frecuencia de salida méaxima (E1-04)
de velocidad) |3: Activada, deteccion de corriente Limite inferior |Configura el limite inferior de la referencia
d2-02 |de la referencia |de frecuencia en porcentaje de la

frecuencia de salida maxima (E1-04)




Ne de
parametro

Nombre

Descripcion

Ne de

Configuracion de la curva V/f

Configuracion |Esta configuracion se utiliza como
E1-01 |delatensién |valor de referencia para funciones
de entrada de proteccion.
. Tension de salida (V)
Frecuencia VMAX
E1-04 |de salida max. (@A‘;@)
(FMAX) (e
VB
Tension (E1-08)
E1-05 |de salida max. (\E/;w_%)
(VMAX) FI\‘AIN FB FA  FMAX
(E1-09) (E1-07)  (E1-06)(E1-04)
Frecuencia
Frecuencia Para configurar las caracteristicas de V/f
E1-06 base (FA) en una linea recta, configure los mismos
valores para E1-07 y E1-09. En este
caso la configuracion para E1-08
no sera tenida en cuenta.
y Asegurese siempre de que las cuatro
E{.13 |1ensidnbase frecyencias se configuran

(VBASE)

en el siguiente orden:
E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07
(FB) > E1-09 (FMIN)

A Nombre Descripcion
parametro
Configura la ganancia de [a salida
. analdgica AM.
Ganancia del - .
H4-05 . Configura el porcentaje del valor
terminal AM PR )
de monitorizacion que esiguala 10 V
de salida en el terminal AM.
Proteccion del motor

L1-01

Seleccién
de proteccion
del motor

0: Desactivado

1: Proteccién de motor de empleo
general (motor refrigerado por
ventilador)

2: Proteccién del motor de variador
(motor refrigerado externamente)

3: Proteccién de motor vectorial
Cuando la alimentacién del
variador se desconecta, se resetea
el valor de temperatura, asi que
incluso si esta activado, es posible
que la proteccién no sea efectiva.

Secuencia de pérdida de potencia

Configuracion de datos de motor

E2-01

Corriente nominal
del motor

E2-03

Corriente
en vacio del
motor

E2-05

Resistencia
de linea alinea
del motor

Configura la velocidad nominal del
motor. Configure los valores
correctos si se usa la proteccion
térmica del motor.

L2-01

Deteccion

de pérdida

de alimentacion
momentanea

0: Desactivada (Deteccion de baja
tension (UV1) de bus de c.c.)

1: Activada (rearranca cuando la
alimentacion se restablece dentro
del tiempo configurado en L2-02.
Cuando se excede L2-02, se detecta
baja tensién de bus de c.c).

2: Activado mientras la CPU opera.
(Rearranca cuando la alimentacién
se restablece durante operaciones
de control. No se detecta baja
tensién de bus de c.c).

Prevencion de bloqueo

Configuracion de E/S

digitales

Seleccion Consulte en la pagina 22,
H1-01 a |de funcién Selecciones de funcién de entrada
H1-05 |de terminal digital (H1-01 a H1-05) una lista
S3as7 de selecciones
Seleccion Consulte en la pagina 22,
H2-01 y |de funcion Selecciones de funcion de salida
H2-02 |de terminal digital (H2-01 y H2-02) una lista de
M1-M2 y M3-M4 |selecciones

0: Desactivada (Aceleracion como
configurada. Con una carga alta,
el motor puede bloquearse).

: Activada (la aceleracion se detiene
cuando se excede el nivel L3-02.

—_

Configuracion de E/S

analdgicas

Selecciona el nivel de sefal en la

Seleccion entrada analégica multifuncional A2.
de nivel 0:0 a+10 V (11 bits).
H3-08 |de sefal 2:4 a 20 mA (entrada de 9 bits).
de la entrada |3: 0 a 20 mA (entrada de 9 bits)
analdgica A2 |Asegurese de cambiar S1-2a *V” antes
de utilizar una entrada de tensién.
Seleccpp Selecciona la funcién de la entrada
de funcién . . .
H3-09 analégica multifuncional para
de la entrada .
. el terminal A2.
analdgica A2.
Selecciona en qué terminal se puede
introducir la referencia de frecuencia
principal.
Alternancia de |0+ Utilizar la entrada analdgica 1
H3-13 | iminal A1/A2 enelterminal Alparala
referencia de frecuencia principal.
1: Utilizar la entrada analégica 2
en el terminal A2 para la referencia
de frecuencia principal.
Seleccién de
H4-01 |monitorizacién ) .
. Configura el nimero del elemento
de terminal FM N -
Seleccion de de monitorizacién que se enviara
..~ |(U1-00) al terminal FM/AM.
H4-04 |monitorizacion

de terminal AM

Seleccién X >
de prevencion La aceleramoq comienza de nuevo
L3-01 |de bloqueo cuando la corriente cae por debajo
d A del nivel de prevencién de bloqueo).
uranie 2: Modo de aceleracion inteligente
aceleracion (utilizando el nivel L3-02 como
base la aceleracion se ajusta
automaticamente. El tiempo
de aceleracion configurado
no se tiene en cuenta).
Nivel . .
» Efectiva cuando L3-01 esta
de prevencion ) .
configurado como 1 6 2.
L3-02 |de bloqueo ) .
Se configura como porcentaje
durante . ; .
” de la corriente nominal del variador.
aceleracion
0: Desactivada (Deceleracion
como configurada. Si el tiempo
de deceleracion es demasiado
corto, puede producirse una
sobretension en el bus de c.c..)
1: Activada (Se detiene la deceleracién
cuando la tension del bus de c.c.
excede el nivel de prevencion
Seecdion | dobloaueo Ladecderaoin |
revencion : .
13-04 ge Ele enc a caer por debajo del nivel
- e bloqueo de prevencion de bloqueo).
durante

deceleracion

2: Modo inteligente de deceleracion
(La relacion de deceleracion se ajusta
automaticamente de tal manera que
el variador pueda decelerar
en el tiempo més corto posible.
El tiempo de deceleracion
configurado no se tiene en cuenta).
Cuando se utiliza una opcion
de freno (unidad de freno),
configurelo siempre como 0.




L Ne¢ de L
ST Nombre Descripcion parémetro Nombre Descripcion
B 0: Desactivada (marcha como Muestra el estado de entrada ON/OFF.
Seleccion B configurada. Con una carga alta, WIA0=iitiets e marcha direct
de prevencion el motor puede bloquearse). t " (S1)esta ON “
L3-05 |de bloqueo 1: Deceleracion utilizando el tiempo 1: Comando de marcha inversa
durante de deceleracion 1 (C1-02). (S2) esté ON
la marcha 2: Deceleracion utilizando el tiempo Estado de los 1: Entrada mulifuncion 1
de deceleracién 2 (C1-04) U1-10 |terminales (83) estd ON
NiVel de entrada 1: Entradamt]ltifuncian
de prevencion de Efectivo cuando L3-05 es 16 2. (SHes@ON
L3-06 °°P Se configura como porcentaje e een
bloqueo durante . . .
la marcha de la corriente nominal del variador. 1+ Entrada maltfuncion 4
S6, 4 ON
Rearranque por fallo T Efsn;gaz%:mgmfunciéns
Configura el nimero de intentos Muestra el estado de salida ON/OFF.
. de autoarranque. M= 1 e
Numero L UI-11= ot i
) Rearranca automaticamente tras 1: Salida de contacto
L5-01 |de intentos un fallo v realiza una busqueda multifuncional 1
de autoarranque y a . (M1-M2) esta ON

de velocidad desde la frecuencia o

de marcha. Estado de los it e

Configura si un relé de fallo se activa U1-11 |terminales (M3-M4) esta ON

Seleccion durante el rearranque por fallo. de salida 1: Salida de contacto
L5-02 |de operacién  |0: Sin salida (el relé de fallo iaiey entd oN
de autoarranque | no se activa.)
1: Salida (el relé de fallo se activa.) “——  No se utiliza (Siempre 0).
Deteccién de carga "sasgearor
+ = a esta

0: Deteccion de carga desactivada. — -

1: Deteccidn de sobrecarga sélo a la Estado de operacion del variador.
velocidad alcanzada; la operacion Ulag=geriiny
continda (alarma). k 1: Velocidad cero

2: Dete_cmon de sobrecarga 5 1: Marcha inversa
continuamente durante operacion; Estado 1: Entrada de sefal de reset
la operacidn continda (alarma). Ui-12 o

3: Deteccion de sobrecarga solo a la de operacion 1: Velocidad alcanzada
velocidad alcanzada; marcha libre 1: Variador preparado
hasta parada (fallo).

B 4: Deteccién de sobrecarga 1: Fallo leve
Seleccion continuamente durante operacion;
L6-01 |de deteccion marcha libre hasta parada (fallo). i ~ _1: Fallo grave
de carga 5: Deteccién de pérdida de carga U1-13 |Tiempo de operacion acumulativo en horas
solo a la velocidad alcanzada; U1-24 |Valor de realimentacién Pl en %
la operacién continda (alarma). U1-29 |Display de energia acumulada 1 en kWh

6: Deteccion de pérdida de carga U1-30 |Display de energia acumulada 2 en MWh

continuamente durante operacion; U1-34 |Pardmetro de fallo OPE
_ la operacién contintia (alarma). U1-36 |Volumen de entrada Pl en %

7: Deteccion de pérdida de carga U1-37 |Volumen de salida Pl en %
solo a la velocidad alcanzada; U7-38 Volumen de consiana Pl en %
marcha libre hasta parada (fallo). ou S19 - i _

8: Deteccién de pérdida de carga U1-40 |Tiempo de operacion del ventilador de refrigeracion en horas
continuamente durante operacion; U1-53 |Realimentacion Pl 2 en %
marcha libre hasta parada (fallo). Datos de seguimiento de fallos

Nivel La corriente nominal del variador U2-01 |Fallo actual
L6-02 |de deteccion se define como 100% U2-02 |Ultimo fallo
de carga ° U2-03 |Referencia de frecuencia en el fallo
Tiempo Confiqura el tiempo de deteccion U2-04 |Frecuencia de salida en el fallo
L6-03 |de deteccion de la 2obrecar a/p érdida de caraa U2-05 |Corriente de salida en el fallo
de carga gaip ga. U2-07 |Referencia de tension de salida en el fallo
Datos monitorizados U2-08 |Tension del bus de c.c. en el fallo
U1-01 [Referencia de frecuencia en Hz/r.p.m. U2-09 |Potencia de salida en el fallo
U1-02 [Frecuencia de salida en Hz/r.p.m. U2-11 |Estado de los terminales de entrada en el fallo
U1-03 [Corriente de salida en A U2-12 |Estado de los terminales de salida en el fallo
U1-06 [Tensiodn de salida en Vc.a. U2-13 |Estado de operacién en el fallo
U1-07 [Tension de bus de c.c. en Vc.c. U2-14 |Tiempo de operacion acumulativo en el fallo
U1-08 |Potencia de salida en kW Datos del histérico de fallos
USéT)f Del dltimo al cuarto fallo
U&-;_)gsa Tiempo de operacion acumulativo en el fallo 1 a 4
U3-09 a . o
U3-14 Del quinto al décimo fallo
US;ZSOa Tiempo acumulado del quinto al décimo fallo

* Los siguientes fallos no se guardan en el registro de errores:

CPFO00,

01, 02, 03, UV1y Uv2.




|_sConfiguraci<’)n | Descripcién

elecciones de funcion de entrada digital
(H1-01 a H1-05)
3

Referencia de multivelocidad 1

4 Referencia de multivelocidad 2

6 Comando de frecuencia de operacion jog (prioridad
mas alta que la referencia de multivelocidad)

F No se utiliza
(configurado cuando un terminal no se usa)

14 Reset de fallo (reset si en ON)

19 Desactivacion de control Pl
Fallo externo, modo de entrada:

20a2F |Contacto NA/contacto NC,

Modo de deteccion: Normal/durante operacion

Selecciones de funcion de salida digital
(H2-01 y H2-02)

Durante marcha 1 (ON: el comando RUN

0 estd en ON o hay salida de tension)

6 Variador listo para operaciéon; READY:
Tras inicializacion o sin fallos

F No se utiliza. (Configurado cuando

el terminal no se utiliza).




——

Deteccidn y correccidn de errores

Los fallos y las alarmas indican un estado andémalo del variador/aplicacion.

Una alarma no desconecta necesariamente el variador, sino que muestra un mensaje
en el operador (es decir, un cddigo de alarma que parpadea) y se puede generar una salida
de alarma en las salidas multifuncionales (H2-01 a H2-02) si asi se ha programado. Una alarma
desaparece automaticamente si ya no esta presente la condiciéon de alarma.

Un fallo desconecta la salida del variador inmediatamente, se muestra un mensaje en el teclado
y se conmuta la salida de fallo. Se debe hacer un reset manual del fallo después de haber eliminado

la causa y la sefial RUN.

En la siguiente tabla se muestra una lista de fallos y alarmas con sus acciones correctivas.

Tabla 5 Lista de alarmas y fallos

Visualizador | Alarma | Fallo Significado Acciones correctivas
BUS Alarma de tarjeta opcional de comunicaciones |\ L las
Err Com Q |Tras haber establecido la comunicacion inicial P . Sy
. . o configuraciones de usuario del software.
Opcion se ha perdido la comunicacion.
CPFO00 o
COM- Fallo de comunicacion del operador digital * Eics;rg:j::l(?) el operador digital y vuelva
ERR(OP&INV) » Fallo de comunicacion entre el operador :
Q . * Conecte/desconecte la fuente
CPFO1 y el variador de alimentacién del variador.
¢ Fallo de RAM de CPU externa . . ’
COM- * Sustituya el variador.
ERR(OP&INV)
Fallo CPEO2. CPF03. CPF04 * Realice una inicializacién a valores
¢ Error del circuito baseblock predeterminados de fabrica.
CPFOx O « Error de EEPROM » Conecte/desconecte la fuente
¢ Fallo convertidor A/D interno CPU de a”mentamorg del variador.
e Sustituya el variador.
Comandos de marcha directa/inversa introducidos
alavez ompruebe la l6gica de la secuencia externa,
EF I C be la légica de | ia ext
Fallo externo Q Los comandos de marcha directa y de marcha inversa | de tal manera que solamente se active una
se han introducido simultdneamente durante 500 ms | entrada cada vez.
o0 mas. Esta alarma detiene el motor.
e Compruebe la existencia de condicion
EFO ) .
Fallo Exter o) Entrada de fallo externo desde tarjeta opcional de fallo externo.
o de comunicaciones » Verifique los parametros.
pc * Verifique las sefiales de comunicaciones.
X allo externo en el terminal Sx (x se refiere a los imine la causa de la condicién de fallo
Ef o OFII t | terminal Sx ( fi I Elimine | del dicién de fall
Ext Fault Sx terminales S3 a S7) externo.
Run Ext Activo Se detecta después de un fallo cuando se recibe | oLl DU ecston
No es posible O] un comando RESET mientras el comando RUN ol error P 9 y
Resetear sigue activo :
* Retire el motor y haga funcionar el variador
sin el motor.
* Compruebe la existencia de alguna fase
allo de tierra el motor cortocircuitada a tierra.
Fallo de ti del mot tocircuitada a ti
GF o La corriente de tierra en la salida del variador ha |* Compruebe la corriente de salida con
Fallo de tierra excedido el 50% de la corriente nominal de salida| un amperimetro de pinza para verificar
del variador y L8-09 = 1 (activado). la lectura de DCCT.
* Compruebe la existencia de sefales
de contactor de motor erréneas
en la secuencia de control.
LL3 * Asegurese de que la configuracion
L. Pérdida de carga
Deteccion . - - .
de pérdida Q O |Se ha dstectado una pérdida de carga del motor . gf)r;SrSezb); I;?s(i)s?een?aaﬂzggr?gi (conexion
P segun la configuracion de L6-01 a L6-03. or .
de carga mecanica de la carga, por ejemplo, la correa).
* Retire el motor y haga funcionar el variador
sin el motor.
Sobrecorriente e Compruebe la existencia de cortocircuito
0C . Q |La corriente de salida ha excedido el nivel fasg .a fase er? el motor. L
Sobrecorriente de deteccién de sobrecorriente  Verifique los tiempos de aceleracion/
' deceleracién (C1-00).
* Compruebe la existencia de cortocircuito
fase a fase en la salida del variador.




Visualizador | Alarma | Fallo Significado Acciones correctivas
Sobrecalentamiento del disipador
OH O L8-03 = 0,1 62 y la temperatura del diSipadOr de . Compruebe la existencia de suciedad
Sobre refrigeracion del variador ha excedido el valor de L8-02. |  en el ventilador o en el disipador térmico.
temperatura Se ha detenido el ventilador de refrigeracién del variador |* Reduzca la temperatura ambiente
del disipador L8-03 = 3 6 4 y la temperatura del disipador alrededor del variador. . y
Q de refrigeracién del variador ha excedido el valor |* Sustituya el(los) ventiladores de refrigeracion.
de L8-02.
Sobrecalentamiento del disipador térmico e Compruebe la existencia de suciedad
OH1
Temperatura La temperatura del disipador térmico del variador en los ventiladores o el dispositivo
méxima o ha excedido 105°C. de disipacioén térmica.
del disipad Se ha detenido el tilador de refri . * Reduzca la temperatura ambiente
e C ISIPa or del a .edenl o el ventilador de refrigeracion alrededor del variador.
termico el variador * Sustituya el(los) ventiladores de refrigeracion.
Sobrecarga del motor
Se detecta cuando L1-01 esta configurado en 1, |¢ Vuelva a comprobar el tiempo de ciclo y la
oL1 2 6 3y el valor I2t del variador ha excedido la magnitud de la carga, asi como los tiempos
Sobrecarqa o |curva de sobrecarga. de aceleraciéon/deceleraciéon (C1-00).
del t 9 La curva de sobrecarga es ajustable utilizando » Compruebe las caracteristicas de V/f (E1-00).
el motor el parametro E2-01 (Corriente nominal del motor), |¢ Compruebe la configuracién de la corriente
L1-01 (Seleccién de proteccion del motor) y L2-02 nominal del motor (E2-01).
(Constante de tiempo de proteccién del motor)
¢ Vuelva a comprobar el tiempo de cicloy la
) magnitud de la carga, asi como los tiempos
oL2 Sobrecgrga del var.|ador . . de aceleracién/deceleracion (C1-00).
Q |La corriente de salida del variador ha excedido .
Sob.carg Conv . . » Compruebe las caracteristicas de V/f (E1-00).
la capacidad de sobrecarga del variador. . : . .
e Compruebe si la corriente nominal del variador
coincide con la corriente nominal del motor.
O La tension del bus de c.c. ha excedido el nivel * Incremente elt|empp de deceleracion (C1-02/04)
oV (s6lo . . 0 conecte una opcion de frenado.
de deteccion de sobretension. e Compruebe la fuente de alimentacion
Sobretens. en | O |Los niveles de deteccién predeterminados son: . P . )
condicién . y disminuya la tension para adecuarla a las
Bus c.c. Clase 200 V: 410 Vc.c. RN ‘
de Clase 400 V- 820 V.o especificaciones del variador.
parada) ’ e » Compruebe la resistencia/transistor de frenado.
PF Pérdida de fase de entrada ) . .
- 9 . . * Apriete los tornillos de los terminales de entrada
Pérdida de fase Q' | Fluctuacién de tension de bus de c.c. demasiado grande. « Compruebe Ia tensién de alimentacion
de entrada Sélo se detecta cuando L8-05 = 1 (activado) P
Fusible de bus de c.c abierto
PUE El fusible del circuito principal esta fundido. e Compruebe la existencia de cortocircuito
Fusible de bus o Advertencia: o fallos de aislamiento en el motor y en los
d biert Nunca haga funcionar el variador tras sustituir cables del motor (fase a fase).
e c.c ablerto el fusible del bus de c.c. sin comprobar la existencia de [* Sustituya el variador tras solucionar el fallo.
cortocircuito en los componentes.
La tensién del bus de c.c. esta por debajo del nivel * Compruebe la tension de entrada. .
) ; 9 e Compruebe el cableado de los terminales
o) de deteccion de baja tension
(L2-05). La configuracién predeterminada es: de entrada.
uvi (solo - -a contig P ) » Compruebe la tensién de entrada
. L en Clase 200 V: 190 Vc.c. ;
Baja tension n | O . y el cableado de los terminales de entrada.
condicion Clase 400 V: 380 Vc.c. . L.
Bus c.c. de * Aumente la configuracién de C1-01/03
parada) Fallo de operacién del contactor MC del circuito
principal sin respuesta del contactor MC durante |Sustituya el variador.
la operacion del variador.
uv2 Tension insuficiente de la fuente de alimentaciéon |e Retire todas las conexiones a los
Baia tensién o de control terminales de control y conecte/desconecte
(JDTL PS Tension insuficiente del circuito de control la alimentacioén del variador.
mientras el variador estaba en funcionamiento. » Sustituya el variador.

€ Errores de programacion del operador

Un error de programacion del operador (OPE) se produce cuando se configuran incorrectamente dos
o mas parametros relacionados entre si 0 una configuracion de parametro individual es incorrecta.
El variador no opera hasta que el valor del parametro se corrija; a pesar de todo, no se produciran otras
salidas de alarma o fallo. Si ocurre un OPE, cambie el parametro relacionado comprobando la causa
mostrada en la tabla siguiente. Cuando se visualice un error OPE, pulse la tecla ENTER para ver U1-34

(OPE Detectado). Se visualiza el parametro que esta causando el error OPE.



Tabla 6 Lista de errores de programacion del operador digital
Visualizador Significado Acciones correctivas

OPEO1 Error de configuracion de kVA Introduzca la configuracion de kVA correcta

Seleccion kVA en 02-04.
OPEO2 ] o ; - ) ” .
Limite Configuracién de parametro fuera de su rango Verifique la configuracion del parametro.

Error de seleccion de entrada multifuncional
Se ha producido uno de los siguientes errores en la configuracién
de entrada multifuncional (H1-01 a H1-05):
* Se han seleccionado funciones duplicadas.
¢ Los comandos UP/DOWN (ajustes 10y 11) no se han
OPEO03 configurado simultaneamente. Verifique la configuracion del parametro
Terminal ¢ Los comandos UP/DOWN (10 y 11) y el mantenimiento de rampa en H1-OO
de aceleracién/deceleracion (A) se han establecido al mismo tiempo.
* Se han configurado simultdneamente varias entradas de
busqueda de velocidad (61, 62, 64).
¢ Se han configurado simultdaneamente los baseblocks externos NA
(8) y NC (9).
¢ Los comandos UP/DOWN (10 y 11) se han seleccionado mientras
el control Pl (b5-01) estaba activado.
¢ Los comandos de parada de emergencia NA y NC se han
OPEO3 establecido al mismo tiempo. Verifique la configuracion del parametro
Terminal * Los pardametros de precalentamiento del motor (60) y precalentamiento |en H1-0O0O
del motor 2 (80) se han establecido simultdneamente.
* Emergencia de marcha directa (81) y emergencia de marcha
inversa (82) se han establecido simultaneamente.

* Verifique que la tarjeta esté instalada.
Desconecte la alimentacién y vuelva
a instalar la tarjeta opcional

* Compruebe de nuevo la configuracién
de b1-01y b1-02.

OPEO5 Error de seleccién de comando RUN/referencia

La seleccidn de fuente de referencia b1-01 y/o el parametro de
seleccién de fuente de marcha RUN b1-02 estan configurados como 3
(tarjeta opcional), pero no hay ninguna tarjeta opcional instalada.

Sequence
Select

Error de configuraciéon de control Pl
Las siguientes configuraciones se han realizado simultdneamente.
OPE09 * b5-01 (seleccién de modo de control PID) se ha configurado con

un valor distinto de O. Compruebe la configuracién de los

Seleccion P11, b5 15 (nivel de operacion de funcin de inactividad P) parametros bS-01, b5-15 y b1-03.
se ha configurado con un valor distinto de 0.
¢ b1-03 (seleccién de método de detencion) se ha configurado como 2 6 3.
OPE10 Compruebe los parametros (E1-00). Un valor

Error de configuracion de parametro de la curva V/f de frecuencia/tension puede estar configurado

Conf Patron V/f mas alto que la frecuencia/tensién maxima.

@ Fallos de autotuning

En este apartado se muestran los fallos de autotuning. Cuando se detectan los siguientes fallos,
el fallo se visualiza en el operador digital y el motor marchara libre hasta detenerse. No se operan
salidas de fallo o alarma.

Tabla 7 Lista de fallos de autotuning

Visualizador Significado Acciones correctivas
Er— 01 » Compruebe los datos de entrada.
Fallo Fallo de datos del motor e Compruebe la capacidad del motor y del variador.

¢ Compruebe el ajuste de la corriente nominal del motor.

¢ Compruebe los datos de entrada.

FEIrIO_I(e)se Alarma e Compruebe el cableado y la maquina.
* Compruebe la carga.
Er—03
Pulsacion de la tecla STOP -
Tecla STOP
Fallo de resistencia de linea a linea
Er—04 * El autotuning no se ha realizado en el tiempo especificado.|* Compruebe los datos de entrada.
Resistencia |* El resultado de autotuning esta fuera del rango e Compruebe el cableado del motor.

de ajuste del parametro

Alarma de configuracion de corriente nominal
End -3 Se visualiza después de completado el autotuning
Alm FLA Nom |Durante el autotuning, el valor medido de la corriente nominal

del motor (E2-01) era mayor que el valor seleccionado.

Compruebe el valor de la corriente nominal del motor.
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Avertissements

/1\ PRECAUTION

Il est strictement interdit de brancher ou de débrancher des cables ou de procéder

a des tests de signalisation lorsque I’appareil est sous tension.

Le condensateur du bus c.c. du Varispeed E7 reste chargé d’électricité méme lorsque I'ali-
mentation est coupée. Pour éviter tout risque d’électrocution, débrancher le variateur de
fréquence du secteur avant de procéder a son entretien. Et patienter 5 minutes aprées
extinction des LED.

Ne procéder a aucun test de rigidité sur aucun élément du variateur. [l comporte en effet
des éléments semi-conducteurs qui ne peuvent pas supporter des tensions aussi élevées.

Il est interdit d’enlever la console numérique lorsque I'appareil est encore sous tension.
Il est également interdit de toucher aux circuits imprimés lorsque le variateur est sous tension.

Ne jamais raccorder des filtres de suppression de bruit LC / LR, des condensateurs ou
des appareils de protection contre les surtensions a une entrée ou une sortie de variateur.

Pour éviter I'affichage d’erreurs de surtension, etc. inutiles, les contacts de signalisation
de tout contact ou interrupteur placé entre le variateur et le moteur doivent étre intégrés
dans la logique de contrdle du variateur (I'étage de sortie par exemple).

Ceci est d'une importance capitale :

Lire consciencieusement le présent manuel avant de raccorder ou utiliser le variateur.
Il est impératif de respecter toutes les précautions et instructions de sécurité.

Utiliser le variateur avec les filtres de ligne appropriés et en respectant les instructions
d’installation du présent manuel, tout couvercle rabattu et toute borne protégée.

Ce n’est qu’aprés cela que toutes les mesures de sécurité seront effectivement
respectées. Ne pas raccorder ou utiliser un équipement apparemment endommagé
ou sur lequel il manque des éléments. La société utilisant 'appareil est responsable
de toute blessure ou tout endommagement de matériel causé par le non-respect

des avertissements contenus dans le présent manuel.
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&€ Précautions de sécurité et instructions d’utilisation

B Généralités
Lire attentivement les précautions de sécurité et les instructions d’utilisation avant d’installer et d’uti-

liser le variateur. Contréler également les dispositifs de sécurité du variateur et vérifier réguliere-
ment leur état de fonctionnement (dommage ou démontage).

Il est possible d’accéder aux éléments sous tension et aux éléments chauds pendant I'utilisation de
I'appareil. Vous risquez sérieusement de vous blesser et d’'endommager le matériel si vous enlevez
des éléments du carter, de la console numérique, des couvercles de bornes ou en ouvrant la porte
du variateur lorsque ceux-ci ne sont pas correctement installés ou utilisés. Le fait que les variateurs
de fréquences contrdlent des appareils mécaniques en mouvement peut générer d’autres risques.

Il est impératif de respecter les instructions du présent manuel. Toute installation, opération ou toute
opération d’entretien doit étre effectuée par du personnel qualifié. Pour des raisons de sécurité,
le personnel qualifié doit étre désigné comme personne habituée a installer, démarrer, utiliser
et effectuer I'entretien des variateurs de fréquences et il doit disposer des qualifications requises
en la matiere. Il n'est possible d’utiliser ces unités en toute sécurité que lorsqu’elles sont utilisées
correctement et pour I'utilisation pour laquelle elles ont été congues.

Les condensateurs de bus c.c. restent actifs 5 minutes environ aprés coupure du courant. |l est donc
impératif de patienter 5 minutes avant d’ouvrir les couvercles. Toutes les bornes de raccordement
électriques peuvent se charger d’électricité.

Laccés des enfants et autres personnes non autorisées aux variateurs est strictement interdit.
Conserver les consignes de sécurité et les instructions d’utilisation a portée de main et les remettre
a toute personne ayant accés aux variateurs.

B Limites d’utilisation des variateurs
Les variateurs de fréquences sont congus pour étre utilisés avec des systemes ou des appareils électriques.

lls doivent étre installés sur ces appareils ou systémes en respectant les normes et directives
de basse tension suivantes :

EN 50178, 1997-10, Systemes d’alimentation électrique avec des appareils électriques
EN 60204-1, 1997-12  Sécurité des appareils et équipement avec des appareils électriques
1ere partie Configuration préalable (CEIl 60204-1 : 1997) /
Remarque importante : inclut le rectificatif de septembre 1998
EN 61010-1, A2, 1995 Conditions de sécurité pour les équipements de technologie de 'information
(CEI 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modifiée)
La norme CE a été intégrée dans la norme EN 50178 en cas d'utilisation des filtres de ligne spéci-
fiés dans le présent manuel et en tenant compte des instructions d’installation concernées.
B Transport et stockage
Les instructions de transport, de stockage et de manipulation de I'appareil doivent étre respectées
en accord avec les caractéristiques techniques de I'appareil.
H Installation

Installer et refroidir les variateurs comme indiqué dans la documentation technique. Insuffler l'air de
refroidissement dans la direction indiquée. Il n’est donc possible d'utiliser le variateur que dans la
position indiquée (debout par exemple). Respecter les distances indiquées. Protéger les variateurs
contre les charges non autorisées. Il est interdit de plier les composants ou de modifier les distan-
ces d’isolement. Pour éviter tout dommage causé par électricité statique, ne pas toucher les compo-
sants ou les contacts électroniques.
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B Connexions électriques

Effectuer tout travail sur les équipements sous tension en respectant la réglementation nationale
de prévention des accidents du travail et la réglementation nationale de sécurité. Effectuer les installa-
tions électriques en respectant la réglementation en vigueur. Respecter surtout les instructions d’ins-
tallation concernant la compatibilité électromagnétique (CEM), le blindage, la mise a la masse et le
placement des cables par exemple. Cela s’applique également aux équipements dotés du label CE.
Le fabricant est responsable du systeme ou des machines en matiére de respect des normes CEM.

Se renseigner auprées du fournisseur ou représentant Omron Yaskawa Motion Control en cas d'utili-
sation d’un disjoncteur de circuit de courant de fuite avec les variateurs de fréquences.

Il est possible qu’il soit nécessaire, sur certains systemes, d’utiliser des appareils de surveillance
et de sécurité supplémentaires pour respecter la réglementation sur la sécurité et la prévention des
accidents. Il est alors nécessaire de modifier le matériel du variateur de fréquence.

H Remarques
Les variateurs de fréquence Varispeed E7 IP54 sont certifiés CE.

€ Compatibilité CEM
B Introduction

Ce manuel a été congu pour aider les fabricants de systémes utilisant les variateurs OMRON
YASKAWA Motion Control (OYMC) a élaborer et installer des appareils de connexion électrique.
Il décrit aussi les mesures nécessaires pour respecter les directives CEM. |l est, de ce fait, impératif
de respecter les instructions du manuel d’installation et les instructions de cablage.

Les produits Omron sont contrélés par des instituts agréés utilisant les normes suivantes :
Normes de produits : EN 61800-3 : 1996, EN 61800-3, A11 : 2000

B Mesures pour garantir la conformité des variateurs de fréquence avec les directives CEM
Il n’est pas nécessaire d’installer les variateurs de fréquence OYMC dans une armoire électrique.

Il n’est pas possible de donner toutes les instructions en détails de toutes les configurations possi-
bles d’installation. Le présent manuel se limite donc aux instructions générales.

Tout équipement électrique génere des interférences radio et des interférences. Les cébles trans-
mettent ces interférences a leur environnement comme une antenne radio.

En raccordant un équipement électrique (par exemple un moteur) a une source d’alimentation sans
filtre de cablage, il est possible que des interférences HF ou LF pénetrent dans le réseau principal
d’alimentation (un filtre en ligne est intégrée dans le variateur).

La solution, dans un premier temps, est d’isoler le cdble de commande, les composants d’alimenta-
tion, la masse et les cables blindés.

Il est nécessaire de disposer d’'une grande surface de contact pour une faible impédance des inter-
férences HF. Il est également recommandé d'utiliser des bandes de blindage plutét que des cébles.
De plus, connecter les cables blindés avec des clips prévus a cet effet.

B Agencement des cables
Mesures a I'encontre des interférences issues des cables

Le variateur Varispeed E7 IP54 est équipé d’un filtre CEM interne. Afin de garantir les meilleures
performances du filtre, veillez a bien suivre les instructions de montage au sujet les raccordements
de blindage. Utiliser un cable de moteur raccordé a la terre.

« Utiliser un céable blindé en tresse.

« Mettre le plus de surface de blindage possible a la masse. Il est recommandé de mettre le blin-
dage a la masse en raccordant le cable a la plague de masse avec des clips en métal.

« Mettez les blindages de cablage, aux deux extrémités, a la masse puis reliez le moteur
de la machine a la terre.
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Installation

€ Installation mécanique

B Déballage du variateur

Vérifiez les éléments suivants aprés avoir déballé le variateur.

Elément Méthode
Le variateur livré correspond-il au modele | Vérifiez la référence du modele
commandé ? (plaque placée située sur le cété du variateur).

Inspectez la surface extérieure du variateur pour détecter toute
éraflure ou tout autre dommage résultant de I'expédition.

Des vis ou autres composants sont-ils Utilisez un tournevis ou d'autres outils pour vérifier le serrage
desserrés ? des composants.

Le variateur est-il endommagé ?

Contrblez aussi que les composants suivants sont bien livrés avec le variateur IP54.

Nom du composant Qte
Presse-étoupe (pour entrée) 1
Presse-étoupe (pour sortie moteur) 1
Presse-étoupe (pour commande) 1
Presse-étoupe (pour Fieldbus) 1
Clé de porte 1
Prise borgne (entrée de cable de commande) 1
Prise borgne (entrée de cable Fieldbus) 1

En cas d’anomalies constatées parmi les éléments indiqués ci-dessus, contactez immédiatement
votre revendeur ou votre représentant Omron Yaskawa Motion Control.
W Vérification du site d’installation
Observez les précautions suivantes lors du montage du variateur.
« Installez le variateur dans un endroit propre sans brume d'huile ni poussiere.

« Lors de l'installation ou de la mise en marche du variateur, prenez toujours un soin particulier a ce que
les poussieres de métaux, d'huile, d'eau ou d'autres corps étrangers ne pénétrent pas dans le variateur.

» N'installez pas le variateur sur un matériau combustible, tel que le bois.

« Installez le variateur dans un endroit ne contenant aucune matiére radioactive et aucun matériau
combustible.

« Installez le variateur dans un endroit ne contenant ni gaz ni liquide nocifs.

« Installez le variateur dans un endroit qui n'est pas exposé a des vibrations excessives.
« Installez le variateur dans un endroit ne contenant aucun chlorure.

« Installez le variateur dans un endroit a I'abri de la lumiére directe du soleil.

* Les variateurs IP54 offrent une protection contre les poussiéres non conductrices et les écla-
boussures quelle que soit la direction d’origine. Installez les variateurs dans des locaux chauffés
et un environnement contrélé afin d’éviter toute condensation & I'intérieur de I'appareil. Veillez
a éviter tout contact avec I'eau et la poussiere lors du raccordement du variateur IP54.

+ Vérifiez que les verrouillages de porte sont fermés avant de transporter le variateur. Maintenez toujours
le boitier lors du transport du variateur et ne le portez pas par la porte ou les presse-étoupes. Si les ver-
rous de porte sont ouverts ou si vous tenez le variateur par la porte (ou les presse-étoupes) lorsque
vous portez le corps principal du variateur, ce dernier risque de tomber et vous risquez de vous blesser.

 Veillez surtout a ne pas endommager les presse-étoupes lors du levage de I'appareil. Vous
risquez sinon d’endommager I'appareil en cas de pénétration d’eau ou de poussiere. Montez les
raccords de blindage attachés pour les options et vérifiez si les bornes sont branchées.

« Veillez surtout a ne pas endommager les presse-étoupes lors de I'installation.
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B Orientation pour l'installation
Installez le variateur verticalement de maniére a ne pas réduire l'effet de refroidissement.
Lors de l'installation du variateur, conservez toujours l'espace requis comme suit pour permettre

une dissipation normale de la chaleur.

Y

50 mm mini.
* 120 mm min.  Air é
O
(]
(]
[
—> - —> |
+ 30 mm min. 30 mm min. 120 mm min.  Air
50 mm mini.
f Espace horizontal Espace vertical

Fig. 1 Espace d’installation
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€ Connexions électriques

mCablage du variateur

Alimentation |1

triphasée

agoadsov L2

5060 Hz L3
PE

Entrées numériques
multifonction
[Réglages d'origine]

Bobine de réactance c.c. pour améliorer

le facteur de puissance d'entrée (en option)
U v v X

Barre de |

court-circuit i

o @0 |

Con_tac?teur i .

. principal Varispeed E7 IP54

usible 1
— - R/LA ol
— T :
— - S/L2 <>}L Filtre
— | CEM
— - T3 ?o

Marche/Arrét avant

:

Marche/Arrét inverse

- o
®

[2]
N

Erreur externe

Réinitialisation erreur

—
o |»
|

Valeur de vitesse
a étapes multiples 1

Béglage de vitesse
a éfapes multiples 2

0
o

Séquence de fréquence
pas a pas

SIMNL
i
i

Borne
blindée

+V Alimentation d'entrée

Ajustement 1
1t

¥ 0aiov
2kW| [«

2kw

analogique +15 V, 20 mA

Sortie de contact erreur
250 Vc.a., 1 A maxi.
30 Ve.c., 1 A maxi.

Sortie du contact 1
[Par défaut : pendant
fonctionnement] Sortie numérique
multifonction

250 Vec.a., 1 A maxi.
30 Vc.c., 1 A maxi.

Sortie de contact 2
[Par défaut :
vitesse zéro]

Ajustement,
~, 20 kW

Sortie analogique multifonction 1
0at1oV,2mA)

Entrée analogique 1 :

E4

> 3
1
4 a20 mA

P
A

Y

Fréquence de référence
maitre 0 a 10 V (20 kW)

A2 Entrée analogique
— multifonction 1 : [Par défaut :
pente de fréquence

Y
M

[Par défaut : fréquence

i de sortie, 0a 10 V]
Ajustement,

20 kW
Sortie analogique multifonction 2

\Y4

>

C 4420 mA (250 W)]

Cartes d'options d'entrée

Communication
MEMOBUS
RS-485/422

1
<H

I Résistance
- de fin de bus
l R+

1
|
|
—_— - -

v ov

(0a10Vv,2mA)
[Par défaut : Puissance
de sortie, 02 10 V]

S o— Alimentation d'entrée
analogique —15 V, 20 mA

>
o
—_——— - — ——

)

Fig. 2 Schéma de cablage
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€ Bornes de circuit principal

Les fonctions du circuit principal sont résumées sous forme de symboles dans le Tableau 1.
Raccordez correctement les bornes pour I'utilisation désirée.

Tableau 1 Fonctions des bornes du circuit principal (modeles 200 V et 400 V)
Réle Symbole de la borne Modele : CIMR-E7ZOOOO
Entrée de I'alimentation principale R/L1,S/L2, T/L3 47P5 & 4055
Sorties variateur U/T1,V/T2,W/T3 47P5 a 4055
Bornes bus c.c. @1, © 47P5 a 4055
Connexion de bobine d'inductance c.c. | @1, @2 47P5 a 4018
Connexion de I'unité de freinage @3, © 47P5 a 4055
Terre D 47P5 a 4055
BEmplacements des bornes du circuit principal
Bornes
de contréle

—— Bornes de sortie

"

Borniers
d'entrées

|

N\

\\ Bornes de terre

Fig. 3 Disposition des bornes des variateurs 7,5 V a 30 kW

i

Crochet de blindage
pour cables
de contrle

™

e

Bornier d'entrées

™N,
%\ Bornes de sorties

k c== ORI
L X . - J
@ \ @ is¢ \ Crochet de blindage
pour cébles
Bornes de terre de moteur

Fig. 4 Disposition des bornes des variateurs 37 a 55 kW
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EBornes de circuit de controle

La Fig. 5 montre la disposition des bornes de contrble. Les fonctions des bornes du circuit de contréle sont
illustrées au Tableau 2. Utilisez les bornes appropriées pour les fonctions auxquelles elles sont destinées.

'sNsc|sHA1]A2]+ [ac|-v

E©)| [s1]s2[s3|s4|s5|s6/s7|FM|AC AM][IG [s+]s-

R+ |~- |

M3 |M4 | M1

Fig. 5 Disposition des bornes du circuit de controle

Tableau 2 Bornes du circuit de controle avec réglage par défaut

Modéle | n° Nom du signal Fonction Niveau du signal

S1 | Commande marche / arrét avant Marche quand ON ; arrét quand OFF

S2 | Commande marche / arrét inverse | Marche inverse quand ON ; arrété quand OFF

S3 | Entrée erreur externe’ Erreur quand ON.
@ S4 | Réinitialisation erreur ™ Réinitialisation quand ON
g iz - — Les fonctions 24 Vq.c., 8 mA
= <5 Refgrence d1e vitesse a étapes Référence de fréquence | sont Isolation de
£ multiples 1 . o auxiliaire quand ON. sélectionnées l'optocoupleur
c (Interrupteur maitre / auxiliaire) grace aux
‘(D rys . N 7 . &
E Reférence de vitesse a étapes mul- | Vitesse a étapes parametres
é S6 tiples 2 1 multiples 2 quand ON. H1-01a H1-05.
x 7 <
g S7 | Référence de fréquence pas a pas ! g[j%%léegc':\?. pasapas
@ SC | Commun, entrée numérique - -

SN | Neutre, entrée numérique - -

; - ; ‘i Alimentation +24 Vc.c. pour entrées 24 Vce.c,
SP | Alimentation, entrée numérique numériques 250 mA maxi. "2
. . Alimentation 15 V pour références 15V (courant
. +V | Sortie de puissance 15V analogiques maxi. : 20 mA)
% A1 | Référence de fréquence 0a+10V/100 % 0a+10V (20kQ)
k) -
§ Référence de fréquence Is‘gléi?i‘gr'%ggs\'}i a 4220 mA (250 Q)
] A2 | Référence de fréquence auxiliaire | analogique auxiliaire ; le barametre 0Va+10V (20 kQ)
8 4320 mA (250 Q) p 0420 mA (250 Q)
‘© H3-09.
3 . . Alimentation —15 V pour références
-; -V | Sortie de puissance -15V analogiques
g c.a. | Commun de référence analogique | — -
@ E (G) Cable blindé, point de connexion _ _
de la ligne a la terre facultatif

) M1 | pendant fonctionnement Fermé pendant fonction-
g M2 | (contact INO) nement Fonction sélec- c .
5 M3 CLOSED lorsque la paramétrr)es Capacité du
S Vitesse zéro fréquence de sortie est | Ho-01 et H2-02 | contact :
S M4 | (contact INO) inférieure ou égale au 1 A maximum
@ niveau zéro (b2-01) a 250 Vc.a.
3 VA 1 A maxi.
5 CLOSED entre MA et MC pendant les a30Vee.3
S MB | Signal de sortie erreur erreurs
[75) MC OPEN entre MA et MC pendant les erreurs
o Signal de fréquence Fonction
g FM | Fréguence de sortie de sortie analogique ; sélectionnée
2 0a10V; 10 V=FMAX par H4-01
c .
g c.a. | Commun analogique - 04 +10V max.
£ +5 %
@ Signal de puissance de ; 2 mA maximum
8 AM | Puissance de sortie du variateur sortie analogique ; Eglrt]ec(;:ttli?;née ar
5 0210 V; 10 V=capacité | P, P
S max. du moteur applicable
b=




Modele n° Nom du signal Fonction Niveau du signal

R+ . I Entrée différen-
Entrée de communication tielle, isolation

N _ | MEMOBUS

g R Pour RS-485 a 2 fils, court-circuitez PHC

o R+ et S+ ainsi que R— et S—. Aa différen-
3 S+ Sortie de communication q Entree dlffe_ren
i tielle, isolation
& s- |MEMOBUS PHG

i

IG | Commun signal - -

*1. Les paramétres par défaut sont fournis pour les bornes S3 a S7. Pour une séquence a 3 fils, les paramétres par défaut sont une séquence a 3 fils
pour S5, le parametre de vitesse a étapes multiples.
1 pour S6 et le paramétres de vitesse a étapes multiples 2 pour S7.

*2.  Ne pas utiliser cette source d’alimentation pour alimenter des périphériques externes.

*3.  Lors de la manipulation d'une charge réactive, telle qu'une bobine de relais alimentée en c.c., toujours insérer une diode volante comme illustré a la Fig. 6.

Diode de roue libre

l&
Ll |

e
78_"—‘#—#] La valeur nominale de la diode de roue
Bobine -~ — 775777 \ libre doit étre au moins aussi élevée que

la tension du circuit.

Alimentation . | |
externe : '|' 1 A maxi. R /
30 Ve.c. maxi. : |

Fig. 6 Raccordement de la diode de roue libre

SRS 1. Dans la Fig. 2, le cablage des entrées numériques S1 a S7 et BB est illustré pour le raccordement
‘? - des contacts ou des transistors NPN (0 V commun et mode NPN). Il correspond au réglage par défaut.
Se reporter au Tableau 3 pour les raccordements des transistors PNP ou en cas d'utilisation d’une
IMP:RTANT alimentation externe de 24 V.
2. La bobine d'inductance c.c. est en option pour les variateurs de 18,5 kW minimum uniquement.
Enlevez la barre de court-circuit lors du raccordement de la bobine d'inductance c.c.

B Mode NPN / PNP

La logique de la borne d'entrée peut étre commutée entre le mode NPN (commun 0V) et le mode
PNP (commun +24 V) a l'aide du connecteur CN5. Une alimentation externe est également prise
en charge, ce qui offre plus de liberté par rapport aux méthodes d'entrée des signaux.

Tableau 3 Mode NPN / PNP et signaux d'entrée

Source d’alimentation interne — mode NPN Source d’alimentation externe — mode NPN

5 yas[| s YA

52 §#3<f 2 ¥*§gf

J SC I I} L SC
= [P24V (+24V) = [P24V (+24V)
ELNI +24Vexterne .




Tableau 3 Mode NPN / PNP et signaux d'entrée

Source d’alimentation interne — mode PNP Source d’alimentation externe — mode PNP

| |
4% 51 §*ﬁi7 4% 81 ¥*ﬁ<:

-+ 52 §*§i7 —+ §2 %#jgf

SN + 24V externe — SN
e o
= P24V (+24V) = P24V (+24V)
e L] P g

€ Cablage des entrées du circuit principal

Pose des fusibles

Pour protéger les variateurs, il est recommandé de poser des fusibles semi-conducteurs comme
indiqué dans le tableau ci-dessous.

Tableau 4 Sélection du fusible d'entrée

Sortie Sélection du fusible Exemple de sélection (Ferraz)
Variateur nomi!ﬁale . Valeurs nomi-

du variateur | Tension (V) | Courant (A) 12t (A2s) Modeéle nales 1t (A%s)

Courant (A)
47P5 17 480 30 100~640 AB60Q30-2 600V /30A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700V /50 A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700V /70 A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700V /80 A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700V /80 A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 | 700V /100 A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 | 700V /125 A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 | 700V /150 A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 | A70P200-4 | 700V /200 A 4800

Respectez les précautions suivantes pour I'entrée d'alimentation du circuit principal.

Si vous utilisez un disjoncteur a boitier moulé pour raccorder I'alimentation (R/L1,S/L2 et T/L3),
vérifiez que le type de disjoncteur est compatible avec le variateur.

Si vous utilisez un disjoncteur différentiel (courant de fuite vers la masse), il doit étre capable
de détecter tous les types de courant qui doivent étre employés afin de garantir une détection
correcte de la tension de fuite de masse.

Un contacteur magnétique ou un autre dispositif de commutation peut étre utilisé a I'entrée
du variateur. Le variateur ne doit pas étre mis sous tension plusieurs fois par heure.

Les phases d’entrée (R/ S/ T) peuvent étre connectées dans n’importe quel ordre.

Si le variateur est connecté a un transformateur grande capacité (600 kW minimum) ou qu’un
condensateur d'avancement de phase est commuté a proximité, une surcharge électrique peut
se produire dans le circuit d'alimentation d'entrée et endommager le variateur. Pour empécher
cela, installez une bobine d'inductance c.a. en option a I'entrée du variateur ou une bobine
d'inductance c.c. aux bornes de connexion de la bobine d'inductance c.c.

Utilisez un absorbeur de surintensité ou une diode pour charges inductives prés du variateur.
Les charges inductives comprennent les contacteurs magnétiques, les relais électromagnéti-
ques, les électrovannes, les électro-aimants et les freins magnétiques.



mCablage du cété de sortie du circuit principal
Observez les précautions suivantes pour le cablage du circuit de sortie.
» Ne connectez jamais une source d'alimentation aux bornes de sortie du variateur. Cela pourrait
endommager le variateur.
« Ne court-circuitez ni ne mettez jamais a la terre les bornes de sortie Cela pourrait endommager le variateur.

 N'utilisez pas de condensateurs de correction de phase. Vous risqueriez d’endommager le varia-
teur et les condensateurs.

 Contrdlez la séquence de contrble afin d’étre sir que le contacteur magnétique (MC) placé entre
le variateur et le moteur n’est ni activé, ni désactivé au cours du fonctionnement du variateur.
Si le MC est sous tension pendant que le variateur fonctionne, cela risque de provoquer une sur-
charge et la protection de surintensité du variateur risque de se déclencher.

EConnexion a la terre
Observez les précautions suivantes pour la connexion a la terre.

« Ne partagez pas le cable de terre avec d'autres appareils tels que des postes a souder ou des
outils électriques.

« Utilisez toujours un cable de terre correspondant aux normes techniques du matériel électrique
et réduisez autant que possible la longueur du céble.
Le courant de fuite est di au variateur. Par conséquent, si la distance entre I'électrode de terre
et la borne de terre est trop longue, le potentiel sur la borne de terre du variateur deviendra instable.

« Lorsque vous utilisez plusieurs variateurs, veillez a ne pas boucler le cable de terre.

Fig. 7 Cablage a la terre

EPrécautions de cablage du circuit de contrdle
Observez les précautions suivantes lors du cablage des circuits de contréle.
» Séparez le cablage du circuit de contrdle du céblage du circuit principal (bornes R/ L1, S/ L2,
T/L3,B1,B2, ©, ®1, ®2 et ®3) ainsi que des autres lignes a haute tension.

» Séparez le cablage des bornes du circuit de contréle MA, MB, MC, M1, M2, M3 et M4
(sorties relais) du cablage vers les autres bornes du circuit de contréle.

» Si vous utilisez une alimentation externe en option, il doit s’agir d’'une source d'alimentation
de classe 2 de type UL.

« Utilisez des cables en paire torsadée ou blindé en paire torsadée pour les circuits de controle
afin d'éviter toute erreur de fonctionnement.

» Mettez les blindages de cablage a la masse avec une zone de contact maximale du blindage
et de la masse.

« Les blindages de cablage doivent étre reliés a la masse au niveau des deux extrémités,

Einstallation des presse-étoupes d’alimentation

Faites surtout attention au cablage des cables de moteur des variateurs IP54. Les faibles capacités
ont un presse-étoupe de cable CEM uitilisé pour relier plus facilement les cables de moteur a la terre.



Installation des presse-étoupes en métal (CEM) pour les cables de moteur sur les variateurs
IP54 7,5 a 30 kW :

» Avec les contacts standard

Faites une entaille en rond dans la gaine
extérieure sur une longueur de 14 mm
environ en partant de I'extrémité de la gaine
mais n'‘enlevez pas la gaine. Passez

le cable dans le presse-étoupe.

15 mm environ

Retirez les coupes de la gaine, enlevez Fﬁq
des éléments du blindage et tirez le cable = e —
jusqu’a ce que le blindage entre en contact
avec les ressorts des presse-étoupes. [J___;‘é@,f

Fermez le presse-étoupe.

 Avec des cables fins sans gaine intérieure :

Faites une entaille en rond dans la gaine
extérieure sur une longueur de 15 a2 20 mm
environ et retirez-la.

Tirez le blindage torsadé sur la gaine 15220 mm environ

extérieure, le blindage intérieur doit étre

conservé pour un guidage plus facile dans ﬁ-——__
le presse-étoupe. el

Passez le cable dans le presse-étoupe jus- ’ - l

qu'a ce que le blindage entre en contact
avec les ressorts du presse-étoupe et fer-
mez le presse-étoupe.

Remarque : Pour garantir la conformité des normes CEM, fermez le céble blindé correctement par
le presse-étoupe en métal. Confirmez la longueur de céble et les spécifications de bornes avant
de fermer le presse-étoupe en métal.

Remarques importantes sur les variateurs IP54 de 22 a 30 kW
Enlevez le blindage torsadé sur le cable de sortie complétement du trou d’entrée vers I'extrémité

Enlevez entierement le blindage
torsadé du trou d'entrée
a l'extrémité de la borne.

Cable moteur

Cable d'entrée =+ el
(cable blindé)

Fig. 8 Blindage des cébles de moteur avec variateur de 22 a 30 kW



Installation du cable de moteur avec les variateurs IP54 37 a 55 kW

Installez le cable de sortie torsadée comme indiqué dans la figure ci-dessous. Enlevez la gaine
extérieure et branchez le blindage torsadé par le connecteur relié a la terre.

3y H deBem @el T |
0|8 |© ©
glele BHlEle*

o

‘ i
L\\ AN

/ /
/ / AN
/ @ \ Enlevez la gaine extérieure
et branchez le blindage torsadé

Plaque de terre par le connecteur relié a la terre.

Connecteur Céable moteur
alaterre

Fig. 9 Connecteur a la terre du moteur sur les variateurs 37 a 55 kW

EMise a la terre des blindages de cables de contréle sur les variateurs IP54

Pour une mise a la terre correcte, on a monté des connecteurs sur les variateurs IP54.
Les Fig. 10 et Fig. 11 montrent ou trouver les connecteurs reliés a la terre.
Bornes de contrble

gmmmmm

A

‘!.:g.l erazea

Socle de montage céable Cable moteur

Fig. 10 Connecteur a la terre des variateurs IP54 7,5 a 18,5 kW

4
~ Connecteur
alaterre
Neceud
» Bornes " de cables
de contréle (en option)
~Cable de
Connecteur controle
ala terre
| -— Socle de p
575 montage L ,tresse-
& N
L 1] céable @, etoupe

Fig. 11 Connecteur a la terre des variateurs IP54 22 a 55 kW



Utilisez la procédure suivante pour raccorder et blinder les cables de contr6le dans le variateur IP54.

Serrez les vis en alternance jusqu’au serrage a bloc des vis.

Fig. 12 Procédure de mise a la terre du blindage des cables de contrble



——

Fonctionnement du clavier

# Ecran de la console numérique
Les noms des touches et les fonctions de la console numérique sont décrits ci-apres.

—— Indicateurs du mode de contrdle

- =l (& V9%

EWD REV SEQ BEE ALARM ] FWD : <s’allume lorsqu’'une commande d'exécution
e mes e ow e B en avant est activée.
—DRIVE— —Ridy— REV:  sallume lorsque la commande RUN de mar-
Frequency Ref che arriére est activée.
SEQ: s’allume en cas d'activation de la commande
U1‘" = ‘ d'exécution & partir du terminal du circuit
de contréle.
U1--- 02=60.00 Hz REF: sallume en cas d'activation de la consigne
Utl--- 03=10.05A de fréquence a partir des bornes de circuit

de controle A1 et A2.
_ ALARM : s’allume lorsqu'une erreur se produit
ou gu’une alarme se déclenche.

Affichage des données

LOCAL _ Affiche les données de surveillance, les parameétres
REMOTE MERNL ESC et les réglages.

Touches

Exécutent des opérations telles que la définition des
parametres utilisateur, la surveillance, le fonctionne-
ment pas a pas et l'autoréglage.

BTouches de la console numérique

Touche Nom Fonction
LOGAL Touche Pgssg d'une opération a l'autre via la console numeérique (LOCAL) et les
sélections dans b1-01 et b1-02 (REMOTE).
REMOTE LOCAL / REMOTE R - o ) A
Cette touche peut étre activée ou désactivée en réglant le parameétre 02-01.
Touche MENU Sélectionne les modes.
Touche ESC Retourne a l'état précédant 'activation de la touche DATA / ENTER.
Touche JOG Active le fonctlonngment pas a pas lorsque le variateur fonctionne a partir
de la console numérique.
E Touche FWD / REV ‘Select_lonne le sens de rota}tlpn du moteur lorsque le variateur fonctionne
AE a partir de la console numérique.
» . . . ) . -
RESET Touche Shift/ RESET | Permet d’activer un chiffre lors du réglage des parametres utilisateur.
Sélectionne les valeurs numériques des parameétres utilisateur et augmente
Touche Augmenter les valeurs des parametres.
Utilisée pour passer a I'élément ou la donnée suivante.
Sélectionne les valeurs numériques des parameétres utilisateur et diminue
Touche Diminuer les valeurs des paramétres.
Utilisée pour passer a I'élément ou la donnée précédente.
J Touche DATA / ENTER | Accede aux menus et aux parametres et valide les valeurs des paramétres.
o Touche RUN Demfe\r're le fonctionnement du variateur lorsqu’il est contrdlé par la console
numérique (mode LOCAL).
Arréte le fonctionnement du variateur (modes LOCAL et REMOTE).
L

Vous pouvez activer ou désactiver cette touche lorsque le variateur ne fonc-
tionne pas a partir de la méme source que la console en réglant le paramé-

tre 02-02.

STOP Touche STOP




——

Configuration du démarrage et définition
des parametres de base

€ Procédure de démarrage

DEMARRAGE

Installation

I
Céblage
I

Régler le cavalier de la tension
d'alimentation *1

*1: Réglez le cavalier pour les

| .
Effectuer la mise variateurs 400 V de 75 kW et plus.

sous tension

Confirmer I'état

Réglages de base
(Mode de programmation rapide)

Configurer E1-03.
V/f par défaut : 400 V/50 Hz

Cable du moteur
supérieur a 50 m ou
charge importante
pouvant faire caler le

moteur ou le y -
surcharger ? Autoréglage sans rotation pour

résistance de ligne-a-ligne

NON

Réglages d'application
(Mode de programmation avancée)

Fonctionnement
hors charge
I
[
Fonctionnement
avec charge

Ajustements et paramé-
trages optimaux

Vérifier/enregistrer les
paramétres

END

Fig. 13 Organigramme de I'essai de fonctionnement



€ Avant le démarrage

Vérifiez soigneusement les points suivants avant la mise sous tension.

Vérifiez que l'alimentation correspond aux caractéristiques techniques du variateur.

Vérifiez que les cables d’alimentation sont correctement raccordés aux bornes appropriées (L1, L2, L3).

Vérifiez que les cables de moteur sont correctement raccordés aux bornes appropriées,

cété variateur (U, V, W) et c6té moteur.

Vérifiez que l'unité de freinage / la résistance de freinage sont connectées correctement.

Vérifiez que la borne du circuit de contrOle et I'appareil de contrdle sont cablés correctement.

Mettez toutes les bornes du circuit de contréle du variateur sur OFF.

Lorsque vous utilisez une carte PG, assurez-vous qu'elle est cablée correctement.

€ Affichage aprés le démarrage

Apres un démarrage normal, sans probléeme, I'écran de la console affiche les messages suivants

Affichage en cas de
fonctionnement normal

-DR

IVE- Rd
Frequency Ref Y

U1- [0fl=50,00Hz

U1-02=
U1-03=

0,00Hz
0,00A

La référence de fréquence est affichée
dans la section d'affichage des
données.

Si une erreur s’est produite ou si une alarme est active, un message d’erreur ou d’alarme apparait.

Dans ce cas, consultez la page 23, Dépannage.

Affichage en cas de
fonctionnement défectueuxx

-DRIVE-

uv

Main Power Loss

Un message d'erreur ou d’alarme
s'affiche sur I'écran.

Lexemple affiche une alarme

de basse tension.

€ Autoréglage pour résistance de ligne-a-ligne

Vous pouvez utiliser 'autoréglage pour améliorer les performances lorsque des cables de moteur
trés longs sont employés ou lorsque le moteur et le variateur n’ont pas la méme puissance nominale.

Pour effectuer 'autoréglage, configurez T1-02 (alimentation nominale du moteur) et T1-04 (courant
nominal du moteur), puis appuyez sur la touche RUN de la console numérique. Le variateur
alimentera le moteur sans rotation pendant environ 20 secondes et la résistance ligne-a-ligne
(enroulements du stator et résistance du cable) sera mesurée automatiquement.

2 . . . .
Yy~ 1. Le courant alimentera le moteur pendant l'autoréglage, mais le moteur ne tournera pas. Ne touchez
?* pas le moteur tant que l'autoréglage n'est pas terminé.
® 2. Assurez-vous que tous les contacteurs de moteur sont fermés avant le démarrage de l'autoréglage.

IMPORTANT WM 3. Pour annuler l'autoréglage, appuyez sur la touche STOP de la console numérique.

HmAutres alarmes et erreurs pendant 'autoréglage

Pour une vue densemble des alarmes ou erreurs d'autoréglage possibles et des actions
correctives, reportez-vous a la page 25, Erreurs d’autoréglage.



Parametres utilisateur

N° de N° de
parame- Nom Description parame- Nom Description
tre
Initialisation des donnees Controle PI
Selection 0 : Anglais Sélection du 0 : De§agt|vee
de la langue 2 : Allemand b5-01 |mode de con- |- Activée
de I'affichage 3 - Francais trle PI 3 : Commande PI activée (référence
A1-00 |de la console 4 Italie% de fréquence + sortie PI)
numerique . ) Régle le gain proportionnel du contré-
(JVOP-160-OY 2 Egﬂi%g?sl b5-02 t?oar:rrlgr?g)or' leur PI. Le contréle P n’est pas exe-
uniguement) cuté lorsque la valeur est 0,00.
0: Surveillance uniquement Temps Définit le temps intégral du contréleur PI.
gn:ﬂe_ (;:I-'e ;u/:‘ﬁ(l)lf)nce etreglage b5-03 intégral (1) :;ev(;c;;tjrro:; tl 8 Sst pas exécuté lorsque
1: Utilisé pour sélectionner les para- Sélection des | Sélectionne le sens de progression /
) L metres (seuls les parameétres de b5-09 caractéristi- inversion pour la sortie PlI.
A1-01 g‘&vggt‘a?nﬁe‘;fss Qézf-ig:s;l A2-32 peuvent étre lus et "% | ques de sortie |0 : La sortie PID est en progression.
): PI 1: La sortie Pl est en inversion.
2: ﬁg:r:)(;iamétres peuvent éire lus of Temps accél/ | Définit le temps d'accél / décal pour
réglés aussi bien en mode de pro- b5-17 dggel pourla |le démarreur en douceur
grammation rapide qu'en mode de référence Pl (SFS, Softstarter) PI.
programmation avancée (A)) b5-18 Sglr?tczgon drl: . |0 : Désactivée
0: _ Pae_: d_'init_ialise_ltion . g(r?e Ple consk- 14 . Activée
1110 : Initialisation via les paramétres Point d .
utilisateur. b5-19 om})l € CONSI™ | valeur cible PI
A1-03 | Initialiser 2220 : Initialisation via une séquence gne 1 o .
deux points (initialise le b5-31 Selgctl_op Selectlor]ne les unités pour les valeurs
réglage d'origine). de l'unité PI du contréleur PI (b5-19, U1-24, U1-38).
3330 : Initialisation d'une séquence Réglages d’accélération / décélération
trois points. Temps d'acce- | DEfiNit le temps d'accélération / décé-
Séquence / Source de référence C1- Iérat’ioon / déce. | ération sur une valeur comprise entre
Définit la méthode d’entrée de la fré- 00 | sration 0 Hz et la fréquence de sortie maxi-
quence de référence. male.
Sélection 0: Console numérique Configuration des courbes en S
b1-01 |source de 1 (Be%rt?ged:ntzlrg;:;Sg)controle Co- I;?;ﬁ:lffza:s' Définit les caractéristiques des cour-
référence 2 Communication série OO |courbesensS a :?é?:t?onns au début et a la fin de I'accé-
(RS422/485) Iaccélération .
3: Carte d'option . Fréquence de découpage
Permet de régler la méthode d’entrée Sélectionne la fréquence de décou-
Sélection |0 Gonsole numérique page (le réglage dorigine dépend
source de 1 : Borne du circuit dclz contrble de la ce_lpac.lte du v_arlateL'Jr).
b1-02 : , P 0 : Bruit faible, faible fréquence
commande (entrées numériques) de dé
RUN 2 : Communication série Sélection de la . 290 k|e_|cZ°L'page
(RS422/ 485) C6-02 |fréquence de 250 KHz
3 : Carte d'option découpage 3:80kHz
Sélectionne la méthode d'arrétlorsque 4:10,0 kHz
le signal d’exécution est éliminé. 5:12,5 kHz
0 : Décélération pour arréter 6:15,0 kHz
Sélection 1 : Arrét par inertie F : Modele programmable
b1-03 |de la méthode |2 : Injection de courant c.c. pour I'arrét -
d'arrét 3 : Arrét par inertie avec temporisation Parametr?? de vitesse
(les nouvelles commandes d’exé- _ | Référence de
cution sont ignorées pendant Parrét | |d1-01a |vitesse a éta-
par inertie). d1-04 A UliPIeS | pefinit les références de vitesse
0 : Inversion activée z,i , a étapes multiples
Interdiction 1 : Inversion désactivée Retéerence de
b1-04 |de fonctionne |2 : Rotation phase de sortie (les deux d1-17 |fréquence pas
ment d'inver- sens de rotation sont activés) apas
sion 3 : Rotation phase de sortie avec Limites de la référence
inversion désactivée. Limite haute | Définit la limite supérieure de la fré-
Recherche de Ia vitesse d2-01 de la réfé- ) quencelde référence en pourc_entage
Sélection de Ia Active/désactive la fonction de recher- rence de fré- | de la fréquence de sortie maximale
che de vitesse et définit la méthode de quence (E1-04)
recherche de | o he de vitesse. Limite infé- Définit la limite inférieure de la fré-
b3-01 ;’igﬁsjf ((:gﬁt_ec- 0 : Désactivée, calcul de la vitesse do-go |Meure de la quence de référence en pourcentage
rant ou caloul | 1+ Activée, calcul de la vitesse référence de  |de la fréquence de sortie maximale
de la vitesse) 2 : Désactivée, détection du courant fréquence (E1-04)
3 : Activée, détection du courant Réglages du schéma V/f
Sélection de | ctive/desactive la capacite bidirec- Paramétre de [Ce paramétre sert de valeur
la recherche | tionnelle de la fonction de recherche E1-01 |la tension de référence dans les fonctions
b3-14 de vitesse bidi- de vitesse. d'entrée de protection.
rectionnelle (1) : E;?:gglvee




N° de N° de
parame- Nom Description parame- Nom Description
tre tre
Protection du moteur

Fréquence de

Tension de sortie (V)

L1-01

Sélection de la
protection du
moteur

0 : Désactivée

1 : Protection générale du moteur
(moteurs refroidis par ventilateur)

2 : Protection du moteur de variateur
(moteurs dotés d’un refroidisseur
externe)

3 : Protection vectorielle du moteur
Lorsque l'alimentation du variateur
est hors tension, la valeur thermique
est réinitialisée. Par conséquent,
méme si elle est activée, la protec-
tion peut ne pas étre efficace.

Perte

e puissance constante

VMAX
E1-04 |sortie maxi- (E1-05)
male (FMAX) | ((Erss
VB
Tension de (E1-08)
E1-05 |sortie maxi. VMIN
(VMAX) (E1-10) ””}
FMIN FB FA  FMAX
(E1-09) (E1-07)  (E1-06)(E1-04)
Fréquence
E Fréquence de |Pour régler les caractéristiques V / f
1-06 base (FA) dans un alignement absolu, entrer
les mémes valeurs de réglage pour
E1-07 et E1-09. Dans ce cas,
le réglage de E1-08 sera ignoré.
Tension de Veillez a ce que les quatre fréquences
E1-13 |base soient définies dans I'ordre suivant :
(VBASE) E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07
(FB) > E1-09 (FMIN)
Configuration des données du moteur
Courant nomi-
E2-01 | a1 du moteur
Courant hors | Configure les données du moteur.
E2-03 |charge du Définissez les valeurs correctes si
moteur la protection thermique du moteur
Résistance est utilisée.
E2-05 |ligne-a-ligne
du moteur

L2-01

Détection de la
perte de puis-
sance momen-
tanée

0 : Désactivee (Détection de sous-
tension (UV1) du bus c.c.)

1 : Activée (redémarrée lors d'un
retour de puissance dans l'inter-
valle défini en L2-02. Lorsque le
délai défini en L2-02 est dépassé,
une sous-tension du bus c.c. est
détectée)

2 : Activé pendant le fonctionnement
UC. (Redémarre lors d'un retour de
puissance pendant les opérations
de contrdle. Ne détecte pas la
sous-tension du bus c.c.)

Protec

tion anti-calage

Réglages des E/S numériques

H1-01
to
H1-05

Sélection de la
fonction des
bornes S3-S7

Se reporter a la section page 22,
Sélections des fonctions des entrées
numeériques (H1-01 a H1-05) pour
obtenir la liste des sélections.

H2-01
et
H2-02

Sélection de la
fonction aux
bornes M1-M2
et M3-M4

Se reporter a la section page 22, Sélec-
tions des fonctions des sorties numéri-
ques pour obtenir la liste des sélections.

Réglages des E/S analogiques

Sélectionne 'entrée du niveau de
signal a I'entrée analogique multifonc-

L3-01

Sélection de la
protection anti-
calage lors de
l'accélération

0 : Désactivee (Accéleration con-
forme au réglage. Avec une
lourde charge, il se peut que le
moteur cale).

1 : Activé (I'accélération s'arréte lors-
que le niveau de L3-02 est
dépassé. Laccélération redémarre
lorsque la tension est tombée au-
dessous du niveau de protection
anti-calage).

2 : Mode d'accélération intelligent
(utilisant le niveau de réglage de
L3-02 comme une base, l'accéléra-
tion est automatiquement ajustée.
Le temps d'accélération de réglage
estignoré.)

L3-02

Niveau de pro-
tection anti-
calage lors de
I'accélération

Effectif lorsque L3-01 est réglé aux
valeurs 1 ou 2.

Réglé en pourcentage du courant
nominal du variateur.

Sélection >
du niveau 00510V (11 bits)
H3-08 |de signal de 2 : 4320 MA N
Pentrée analo- |57 8<9M (entre,e 9 bits).
ique A2 3:0a20 mA (entrée 9 bits)
9'q Veillez a basculer S1-2 sur « V » avant
d’utiliser une entrée de tension.
Sélection de
H3-09 la fonction de | Sélectionne la fonction de I'entrée ana-
I'entrée analo- |logique multifonction pour la borne A2.
gique A2

Sélectionne la borne sur laquelle

la fréquence de référence principale

peut étre entrée.

Basculement |0 : Utilisez I'entrée analogique 1 de
H3-13 |de la borne la borne A1 comme fréquence
A1/ A2 de référence principale.

1 : Utilisez I'entrée analogique 2 de la
borne A2 comme fréquence de
référence principale.

Sélection du
H4-01 |moniteur sur la

borne FM Définit le numéro du moniteur a sortir

Sélectiondu |(U1-00) sur la borne FM / AM.
H4-04 |moniteur sur la

borne AM

Définit le gain a la sortie analogique AM.

H4-05 | Gain borne AM Définit le pourcentage de la valeur de

surveillance qui est égal & une sortie
de 10 V a la borne AM.

L3-04

Sélection de la
protection anti-
calage lors de

la décélération

0 : Désactivée (Décélération défi-
nie. Si le temps de décélération
est trop court, il peut se produire
une surtension du bus c.c.)

1 : Activée (La décélération est arré-
tée lorsque la tension du bus c.c.
dépasse le niveau de protection
anti-calage. La décélération redé-
marre lorsque la tension retombe
au-dessous du niveau de protec-
tion anti-calage).

2 : Mode de décélération intelligent
(Le taux de décélération est auto-
matiquement ajusté de sorte que
le variateur peut décélérer le plus
rapidement possible. Le temps
d’accélération défini n’est pas pris
en compte).

Lorsgu’une option de freinage (unité

de freinage) est utilisée, toujours défi-

nir sur 0.

L3-05

Sélection de la
protection anti-
calage en
cours de fonc-
tionnement

0 : Désactivée (Exécution con-
forme au réglage. Avec une
lourde charge, il se peut que
le moteur cale).

: Décélération avec le temps
dedécélération 1 (C1-02.)

2 : Décélération avec le temps

de décélération 2 (C1-04)

—_




N° de N° de
paramé- Nom Description parame- Nom Description
tre tre

Niveau de pro- Indique I'état ON / OFF de Ia sortie.

Effectif lorsque L3-05 est réglé a 1 ou 2.

tection anti- sl U-11= oliaant it
L3-06 calage en fonc- Efr%ﬁ ;ndﬁovtgﬁggﬁ?e du courant ] 1 : Sortie de contact
tionnement : multifonction 1
Redémarrage par défaut (M1-M2) est sur ON
Régle le nombre de tentatives de 1+ Sortie de contact
t’m;%:,%g% e redémarrage automatique. . Etat de la :'&Js'f'm?g; 82ur on
L5-01 redémarrage Redémarrage automatique aprés une ut-11 borne de sortie
automatique erreur e:t recherche de v!tesse a partir 1: Sortie de contact
de la fréquence de fonctionnement. multfonction 3
Définit si un relais d’erreur est activé (MS5-M) est sur ON
Choix du fonc- |lors d'un redémarrage suite a une Inutilisé
L5-02 tionnement du |erreur. ) ) (toujours 0).
redémarrage |0 : Pas de sortie (Le relais d’erreur 1: Sortie erreur
automatique n'est pas activé.) (MA / MB-MC) est ON

1 : Sortie (Le relais d’erreur est activé.)

Etat de fonctionnement du variateur.

Détection de la charge U112 ittt

0 : Détection de charge desactivée t Run
1 : Détection de surcharge uniquement L  Vitesse zéro
avec correspondance de vitesse.
Lopération continue (alarme).
2 : Détection de surcharge sans inter- ui-12

1: Inverse
: Entrée signal réinit.

Etat de fonc-

ruption pendant le fonctionnement. tionnement 1 Acceptation de la vitesse
L'opération continue (alarme). 1 : Variateur prét
3 : Détection de surcharge unique-
ment avec correspondance de 1 : Erreur mineure
vitesse, arrét par inertie (erreur). )
4 : Détection de surcharge sans inter- 1: Erreur majeure
Sélection de la ruption pendant le fonctionnement, U1-13 | Durée de fonctionnement cumulé en heures.

arrét par inertie (erreur). Ui-24

Valeur de rétr ion Plen 9
5 : Détection de perte de charge unique- aleur de rétroactio en %

L6-01 |détection de

charge ment avec correspondance de uUi-29 Afﬁchage de I:e:znerg?e cumulé’:e 1 en kWh
vitesse, Popération continue (alarme). U1-30 |Affichage de I'énergie cumulée 2 en MWh
6 : Détection de perte de charge sans U1-34 |Paramétre d'erreur OPE
interruption pendant le fonctionne- U1-36 |Volume d'entrée Pl en %
ment, 'opération continue U1-37 |[Volume de sortie Plen %
(alarme). ) U7-38 |Volume du point de consigne Pl en %
7 : Détection de perte de charge uni- U1-40 | Temps de fonctionnement du ventilateur en heures
q_uement avec cmfresp_ondance de U1-53 'Rétroaction Pl 2 en %
vitesse, arrét par inertie (erreur). . °
8 : Détection de perte de charge sans Données de tracage d’erreur
interruption pendant le fonctionne- U2-01 |Erreur en cours
ment, arrét par inertie (erreur). U2-02 |Derniére erreur
L6-02 glclavggtuection Le,: courant nominal du variateur est U2-03 Frriéquence de référence au moment Ide I'erreur
défini comme étant 100 %. U2-04 |Fréquence de sortie au moment de I'erreur
de la charge U2-05 |Courant de sortie au moment de l'erreur
L6-03 gzggﬁc?ne Definit le temps de détection U2-07 |Tension de sortie de référence au moment de I'erreur
de la charge de surcharge / perte de charge. U2-08 |Tension du bus c.c. au moment de l'erreur

Données de surveillance U2-09 |Puissance de sortie au moment de l'erreur

U2-11 |Etat de la borne d'entrée au moment de l'erreur

U1-01 |Fréquence de référence en Hz /tr / mn

U2-12 |Etat de la borne de sortie au moment de I'erreur

U1-02 |[Fréquence de sortie en Hz /tr/ mn

U2-13 |Etat du fonctionnement au moment de I'erreur

U1-03 |Courant de sortie en A

U1-06 [Tension de sortie en Vca. U2-14 | Temps de fonctionnement cumulé a I'erreur

U1-07 Tension du bus c.c.en Voo, Donnees de I'historique des erreurs

U1-08 |Puissance de sortie en kW .U3'O,1\ . N . .
- . jusqu'a | De la derniére erreur a la quatrieme derniére erreur
Indique I'état ON / OFF de la borne U3-04
d'entrée.
U3-05
UIM0=ittesst o nde FWD jusqua | Temps de fonctionnement cumulé a I'erreur 1 2 4
t (S1) est sur ON. U3-08
1: Commande REV U3-09 | pg 1a cinquieme derniére erreur & la dixiéme derniére
(S2) est sur ON. a erreur
E del 1 : Entrée multi 1 us-14
U1-10 |Efatdela - (S3) est sur ON. U3-15
borne d'entrée 1: Entrée multi 2 a4 |Temps cumulé de la cinquiéme & la dixiéme erreur
(S4) est sur ON. us-20
L—— 1:Entrée multi 3 * Les erreurs suivantes ne sont pas incluses dans le journal des
(S5) est sur ON. erreurs : CPF00, 01, 02, 03, UV1 et UV2.
L—— 1: Entrée multi 4
(S6) est sur ON.
1: Entrée multi 5
(S7) est sur ON




Réglage |

Description

Selections des fonctions des entrees numeriques
(H1-01 a H1-05)

3 Référence de vitesse a étapes multiples 1
4 Référence de vitesse a étapes multiples 2
6 Commande fréquence pas a pas (prioritaire par rapport
a la vitesse de référence a étapes multiples)
F Non utilisé (réglé lorsqu'une borne n'est pas utilisée)
14 Réinitialisation erreur (Réinitialisation quand réglé sur ON)
19 [Contréle PI désactivé
20 4 2F Erreur externe, mode entrée : contact NO / contact NF,

Mode de détection normal/pendant le fonctionnement

Sélections des fonctions des sorties numériques
(H2-01 et H2-02)

Pendant I'exécution 1 (ON : la commande d'exécution

0 est sur ON, ou une tension est sortie)

6 Fonctionnement variateur prét, READY : apres initialisa-
tion ou aucune erreur

F Pas utilisé. (réglé lorsque la borne n’est pas utilisée)




————————————————————————
Il

Dépannage

Les erreurs et les alarmes signalent des conditions inhabituelles pour le variateur / I'application.

Une alarme ne provoque pas nécessairement I'arrét du variateur, mais un message s’affiche sur le
clavier (code d’alarme clignotant) et une sortie d’alarme peut étre générée sur les sorties multifonc-
tions (H2-01 et H2-02) si cela a été programmé. Une alarme disparait automatiquement si la condi-
tion d’alarme n’existe plus.

Une erreur désactive immédiatement la sortie du variateur, un message s’affiche sur le clavier et la
sortie d’erreur est activée. Lerreur doit étre réinitialisée manuellement une fois que la cause et le
signal RUN ont été supprimés.

Le tableau suivant affiche la liste des erreurs et des alarmes avec les corrections correspondantes.

Tableau 5 Liste de erreurs et des alarmes
Affichage Alarme| Erreur Signification Corrections

BUS Alarme de communication de la carte en option
. QO | Une fois la communication initiale établie, la
Option Com Err connexion a été perdue.

Contrdlez les connexions et toutes les
configurations logicielles utilisateur.

CPF00
COM- Erreur de communication de la console ¢ Déconnectez la console numérique,
ERR(OP&INV) numeérique 1/2 o puis reconnectez-la. )
Q |e Erreur de communication entre la console et |¢ Coupez l'alimentation du variateur
CPFO1 le variateur et remettez-le sous tension.
ERRC(;(())PM8:INV) e Erreur RAM externe de I'UC * Remplacez le variateur.
Erreur CPF02, CPF03, CPF04 ¢ Réinitialisation aux valeurs par défaut.
CPFOXx o Erreur du circuit de I'étage de sortie * Coupez l'alimentation du variateur et
e Erreur EEPROM remettez-le sous tension.

¢ Erreur du convertisseur A/ N interne de 'UC | Remplacez le variateur.

Saisie simultanée des commandes de
fonctionnement vers I'avant / en sens inverse.

EF o) Les commandes de fonctionnement vers 'avant /
Erreur externe en sens inverse sont saisie simultanément pour
500 ms ou plus. Cette alarme interrompt le
fonctionnement du moteur.

Contrdlez la logique de séquence externe de
telle sorte qu’une seule entrée soit activée a la
fois.

» Vérifiez S'il existe une condition d’erreur externe.

Opt el || O | doraur oterne apanrdelacano 9011 ot s peamers.
P P ¢ Contrdlez les signaux de communication
EFx o o Erreur externe a la borne Sx Supprimez la cause de la condition d’erreur
Ext Fault Sx (x désigne les bornes S3 a S7) externe.
Ext Run Active Détecte apres une erreur lorsqu'une commande Supprimez le signal RUN et réinitialisez

Q de réinitialisation est entrée et que la commande

h erreur.
RUN est encore active.

Cannot Reset

¢ Retirez le moteur et faites fonctionner
le variateur sans le moteur.

Erreur de masse » Vérifiez qu'il n'y a pas de court-circuit entre
GF ) Le courant de masse au niveau de la sortie du phase et terre au niveau du moteur.
Erreur de masse variateur a dépassé de 50 % le courant de sortie |* Contrélez le courant de sortie avec un
nominal du variateur et L8-09 = 1 (activé). testeur pour vérifier la valeur DCCT.

* Recherchez les signaux de contacteur moteur
incorrects dans la séquence de contrdle.

» Vérifiez que les valeurs de L6-02 et L6-03
sont correctes.

* Vérifiez le systtme mécanique (connexion
mécanique de la charge, par exemple, courroie).

* Retirez le moteur et faites fonctionner le
variateur sans le moteur.

* Vérifiez que le moteur ne présente pas de
court-circuit phase a phase.

e ContrOlez les temps d’accél / décél
(C1-O00).

» Vérifiez que le variateur ne présente pas de
court-circuit phase a phase a la sortie.

LL3 Perte de charge
Q Q  |Une perte de charge du moteur selon les
Loss of Load Det réglages de L6-01 a L6-03 a été détectée.

oC o Over Current
Le courant de sortie du variateur a dépassé le
Over Current taux de détection de surintensité.

Surchauffe du radiateur
L8-03 =0, 1 ou 2 et la température de l'ailette de | vigrifiez que les ventilateurs ou le radiateur

OH Q |refroidissement du variateur a dépassé la valeur | o gont pas encrassés.
Heatsink de L8-02.  Baissez la température ambiante autour de
Overtemp Ventilateur du variateur arrété l'installation.
o L8-03 = 3 ou 4 et la température de lailette de refroi- |* Remplacez le(s) ventilateur(s).

dissement du variateur a dépassé la valeur de L8-02.




Affichage Alarme | Erreur Signification Corrections
OH1 E;thf;f;?;g; tdul:'ere:jddartaec?i;teur du variateur Vérifiez que les ventilateurs ou le radiateur
ne sont pas encrasseés.
Heatsink MAX Q |adépasse 105 °C. Baissez la température ambiante autour de
Temp Ventilateur de refroidissement du variateur linstallation.
arrété Remplacez le(s) ventilateur(s).
Surcharge du moteur
Détectée lorsque L1-01=1, 2 ou 3 et que la * Contrdlez une nouvelle fois le temps de
valeur 12t du variateur a dépassé la courbe de ; P
cycle, la taille de la charge et les temps
OL1 surcharge du moteur. dacesl. / décél. (C1-0000)
Surcharge du Q |La courbe de surcharge peut étre réglée en « Vérifiez les caractéristiques V / f (E1-00)
moteur utilisant les parametres E2-01 (courant nominal e : stiq —
du moteur), L1-01 (sélection de la protection du  Vérifiez la configuration du courant nominal
moteur) et L2-02 (constante de temps de la du moteur (E2-01).
protection du moteur).
Contrdlez une nouvelle fois le temps de
Surcharge du variateur cycle, la taille de la charge et les temps
oL2 8 . . . d’accél. / décél. (C1-00).
Inv Overload O Igae (;%lft':r&tedgufgr:gf iu d\aa;f:gl:éfrdepasse la 1, Vérifiez les caractéristiques V / f (E1-000).
P 9 ) Vérifiez si le courant nominal du variateur
correspond au courant nominal du moteur.
(L?ni- Augmentez le temps de décélération
que- La tension c.c. du bus a dépassé le niveau de Ei?f}gizngg:) ou raccordez une option
ment détection de surtension. A o L .
ov dans | O |Les niveaux de détection d’erreur sont : C_on_trolez I allme_ntatlo_n ele,ctrlque_ et
DC Bus Overvolt une 200V - 410 Vo.o diminuez la tension afin qu’elle soit
condi- 400 V . 820 Vc-c- comprise dans les tolérances du variateur.
tion ’ " Vérifiez le hacheur / la résistance de
darrét) freinage.
Input Phase Loss : s
Inout Pﬁgse Loss Q | Ondulation de tension du bus c.c. excessive. : \S/’g:irﬁgzl?: t\gﬁgsnbg,g?mdeﬁ?;ﬁ;
P Détectée uniguement lorsque L8-05 = 1 (activé)
DC Bus Fuse Open L A
] e [ Vérifiez que le moteur et le cablage du
PUF Le fusible du CI_rcun principal a grillé. moteur ne présentent pas de court-circuit
DC Bus Fuse @] Avertissement : . . ou de défaut d’isolation (phase & phase)
ne faites jamais fonctionner le variateur apres - R - A
Open avoir remplacé le fusible de bus c.c. sans . Beplacez le variateur aprés avoir corrigé
contrdler les composants court-circuités. Perreur.
Q La tension du bus c.c. est en-dessous du niveau |, /< . C
(uni- de détection de sous-tension. . \(é(e;::{ll%zlelg Ifr;esigg;eeggsegornes d’entrée
UV r?:ai-t (vaggt)els‘es valeurs par défaut sont les * Contrdlez la tension d’entrée et le cablage
DC Bus dans | O |200V:190 Ve.c. dAes bornes (Ij entrée. . )
Undervolt une 400V + 380 Vo.c. ugmentez les paramétres de C1-01/03
cqndi- Panne de fonctionnement du circuit principal
UOQ Pas de réponse du circuit principal pendant le |Remplacez le variateur.
d’arrét) fonctionnement du variateur.
Sous-tension de I'alimentation de contréle * Retirez tf)utes les connexions aux borqes
uv2 Q [Sous-tension du circuit de contréle lors du de contrdle et coupez f'alimentation puis
CTL PS Undervolt remettez sous tension le variateur.

fonctionnement du variateur.

Remplacez le variateur.

€ Erreurs de programmation de la console

Une erreur de programmation de la console (OPE) se produit lorsque plusieurs parametres apparentés
sont configurés de fagon incorrecte ou que la valeur d'un parameétre individuel est inappropriée. Le varia-
teur ne fonctionne pas tant que la valeur du paramétre n’a pas été corrigée. Cependant, aucune autre sor-
tie d’alarme ou d’'erreur n'est déclenchée. En cas d’erreur de programmation de la console, modifiez le
parametre concerné en recherchant la cause affichée dans le tableau ci-dessus. Lorsqu’une erreur de pro-
grammation de la console s’affiche, appuyez sur la touche ENTREE pour afficher U1-34 (OPE Detected).
Cet écran affiche le parametre a I'origine de I'erreur de programmation de la console.

Tableau 6 Liste des erreurs de programmation de la console

Affichage Signification Corrections
OPEO1 ’ . i
. Erreur de configuration de la valeur kVA du variateur  |Entrez la valeur kVA correcte dans 02-04.
kVA Selection
OPEO02 . R ) . X
Limit La valeur du paramétre est en dehors de la plage Contrélez la configuration des parametres.




Affichage

Signification

Corrections

OPEO3
NT

Erreur de sélection de I'entrée multifonction

L'une des erreurs suivantes s'est produite dans les

parameétres de I'entrée multifonction (H1-01 a H1-05) :

* Des fonctions doubles ont été sélectionnées.

¢ Les commandes UP / DOWN (paramétres 10 et 11)
n’ont pas été configurées simultanément.

¢ Les commandes UP / DOWN (10 et 11) et Maintenir
rampe accél / décél (A) ont été configurées en méme
temps.

¢ Plusieurs entrées de recherche de la vitesse (61, 62,
64) ont été configurées simultanément.

» L'étage de sortie externe NO (8) et I'étage de sortie
externe NC (9) ont été configurés en méme temps.

Vérifiez la configuration des parametres dans H1-0OO

OPEO03
NT

¢ Les commandes UP / DOWN (10 et 11) ont été
sélectionnées alors que le contréle PI (b5-01) était
active.

* Les commandes d'arrét d'urgence NO et NC ont été
configurées en méme temps.

* Le préchauffage du moteur (60) et le préchauffage
du moteur 2 (80) ont été configurés simultanément.

* Les commandes d’avance prioritaire d’urgence (81)
et d’inversion prioritaire d’urgence (82) ont été confi-
gurées simultanément.

Vérifiez la configuration des parametres dans H1-0OO

OPEO05
Sequence Select

Erreur de sélection de commande RUN / de référence
La sélection d’'une source de référence b1-01 et/ ou le
parametre de sélection de source RUN b1-02 est / sont
réglé(s) sur 3 (carte en option), mais aucune carte en
option n’est installée.

» Vérifiez que la carte est installée. Coupez I'alimenta-
tion et réinstallez la carte en option.

» Vérifiez de nouveau la configuration de b1-01
et b1-02.

Erreur de configuration du controle Pl

Les paramétrages suivants ont été effectués en méme
temps.

¢ b5-01 (sélection du mode de contrdle PID) a regu

OPEO09 g Vérifiez les valeurs des paramétres b5-01, b5-15 et
. une valeur différente de 0.
Pl Selection |, b5-15 (niveau de fonctionnement de la fonction de b1-03.
sommeil Pl) a recu une valeur différente de 0.
* b1-03 (sélection de la méthode d'arrét) a recu la
valeur 2 ou 3.
OPE10 Vérifiez les parametres (E1-00). Une fréquence / ten-

V / f Ptrn Setting

Erreur de configuration des parameétres V / f

sion est peut-étre configurée a une valeur supérieure
a la fréquence / tension maximum.

€ Erreurs d’autoréglage

Les erreurs d’autoréglage sont indiquées ci-dessous. Lorsque les erreurs suivantes sont détectées,
I'erreur s’affiche sur la console numérique et le moteur s’arréte par inertie. Aucune alarme ou sortie
d’erreur ne se déclenche.

Tableau 7 Liste des erreurs d’autoréglage

Affichage Signification Corrections
* Vérifiez les données d'entrée.
Er-01 . e ) .
Erreur Erreur de données moteur o Vérifiez la capacité du moteur et du variateur.
* Vérifiez la valeur du courant nominal du moteur.
* Vérifiez les données d'entrée.
Er-02 C N ;
Minor Fault Alarme * Vérifiez le cablage et la machine.
* Veérifiez la charge.
Er-03
Utilisation de la touche STOP -
STOP key it !
Erreur de résistance ligne a ligne
Er-04 * L'autoréglage n'a pas été effectué dans le temps |, Vérifiez les données d'entrée.

Résistance

spécifié.
* Le résultat de 'autoréglage n’est pas compris
dans la plage de sélection du parametre

Vérifiez le cablage du moteur.

End-3
Rated FLA Alm

Alarme de configuration du courant nominal
S’affiche une fois que 'autoréglage est terminé.

Lors de I'autoréglage, la valeur mesurée pour le cou-
rant nominal du moteur (E2-01) était supérieure a la
valeur de consigne.

Vérifiez le courant nominal du moteur.
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Avvertenze

/1\ ATTENZIONE

Non collegare o scollegare i cavi e hon eseguire test di segnale

mentre é attivata I'alimentazione.

Il condensatore del bus in continua Varispeed E7 rimane carico anche dopo la disattiva-
zione dell'alimentazione. Per evitare il pericolo di scosse elettriche, scollegare l'inverter
dall’alimentazione principale prima di eseguire la manutenzione. Attendere, quindi,
almeno 5 minuti dallo spegnimento di tutti i LED.

Non effettuare test di resistenza alla tensione su nessun componente del Varispeed.
Linverter contiene dei semiconduttori che non sono adatti per tensioni cosi elevate.

Non scollegare la console di programmazione mentre € attivata I'alimentazione. Non toccare
nemmeno il circuito stampato mentre l'inverter & collegato al’alimentazione.

Non collegare mai filtri di soppressione interferenze generali LC/RC, condensatori o stru-
menti di protezione da sovratensione all'ingresso o all’'uscita dell'inverter.

Per evitare il rilevamento di errori di sovracorrente e simili, i contatti di segnale di ogni con-
tattore 0 commutatore posto tra l'inverter e il motore devono essere integrati nella logica
di controllo dell'inverter (ad esempio, in un blocco delle basi).

Indispensabile

Leggere attentamente e per intero il presente manuale prima di collegare e mettere in fun-
zione l'inverter. Seguire tutte le precauzioni di sicurezza e le istruzioni per l'uso.

Linverter puo essere fatto funzionare con filtri di linea appropriati, secondo le istruzioni
per l'installazione riportate nel presente manuale, e con tutte le coperture chiuse e i termi-
nali coperti.

Solo in questo modo viene garantita la protezione adeguata. Non collegare o azionare
dispositivi con danni visibili o parti mancanti. Lutente & responsabile di eventuali danni

a persone o apparecchiature derivanti dalla non osservanza delle avvertenze contenute
nel presente manuale.
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&€ Precauzioni di sicurezza e istruzioni

® Indicazioni generali

Leggere per intero le seguenti precauzioni per la sicurezza e le istruzioni per I'uso prima di installare
e azionare l'inverter. Leggere anche tutti i cartelli d’avviso sullinverter e assicurarsi che non siano
danneggiati o siano stati asportati.

E possibile accedere durante il funzionamento a componenti caldi e sotto tensione. Se si rimuovono
parti dell’alloggiamento, la console di programmazione o le coperture dei terminali oppure si apre la
porta dell'inverter, si corre il rischio di ferirsi gravemente o di provocare danni in caso di installazione
o funzionamento non corretto. Il fatto che gli inverter comandano componenti di apparecchiature
rotanti potrebbe comportare altri pericoli.

Segquire le istruzioni in questo manuale. Linstallazione, il funzionamento e la manutenzione possono
essere eseguiti solo da personale qualificato. A tale proposito per personale qualificato si intendono
persone che hanno familiarita con I'installazione, I'avviamento, il funzionamento e la manutenzione
degli inverter e hanno le qualificazioni adeguate per svolgere questo lavoro. Un funzionamento
sicuro di queste unita & possibile solo se vengono utilizzate correttamente per 'uso cui sono desi-
gnate.

| condensatori del bus in continua possono restare in tensione per circa 5 minuti dopo che & stata
disattivata I'alimentazione dell'inverter. E quindi necessario lasciar trascorrere questo periodo
di tempo prima di aprire i coperchi. Tutti i terminali dei circuiti principali possono trasportare ancora
cariche di tensione pericolose.

Non far accedere a questi inverter bambini o altre persone non autorizzate.

Tenere tali Misure per la Sicurezza ed Istruzioni per 'Uso a portata di mano e consegnarle a tutte
le persone che hanno accesso, per qualsiasi motivo, agli inverter.

B Uso designato

Gli inverter sono stati concepiti per I'installazione su sistemi o0 macchinari elettrici.

La loro installazione su macchinari o sistemi deve essere conforme ai seguenti standard di prodotto
delle Direttive per la Bassa Tensione:

EN 50178, 1997-10, Equipaggiamento di sistemi elettrici con dispositivi elettronici

EN 60204-1, 1997-12 Sicurezza delle macchine ed equipaggiamento con dispostivi elettronici
Parte 1: Norme generali (IEC 60204-1:1997)/
Nota: comprende I'errata corrige del settembre 1998

EN 61010-1, A2, 1995 Norme sulla sicurezza per apparecchi informatici IT
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modificata)

Il simbolo CE si riferisce alla normativa EN 50178 per l'uso dei filtri di linea specificati in questo
manuale e secondo le istruzioni d’installazione appropriate.

W Trasporto e conservazione

Le istruzioni per il trasporto, la conservazione ed un trattamento adeguato devono essere seguite
in conformita ai dati tecnici.

B Installazione

Installare e raffreddare gli inverter come specificato nella documentazione. Laria di raffreddamento
deve affluire nella direzione specificata. E quindi possibile azionare l'inverter solo nella posizione
specificata (ad esempio, verticale). Mantenere le distanze specificate. Proteggere gli inverter da
carichi non consentiti. | componenti non devono essere piegati e la distanza di isolamento non deve
essere modificata. Per evitare danni causati dall’elettricita statica non toccare nessun componente
elettronico.



B Collegamento elettrico

Svolgere tutti i lavori su apparecchiature sotto tensione in conformita con le norme nazionali sulla
sicurezza e la prevenzione degli incidenti sul lavoro. Effettuare tutte le installazioni elettriche in con-
formita con le normative in materia. In particolare, seguire le istruzioni per l'installazione che garan-
tiscono la compatibilita elettromagnetica (EMC), quali la schermatura, la messa a terra e la stesura
dei cavi. Tutto cio si riferisce anche ad apparecchiature con il contrassegno CE. Il produttore del
sistema o della macchina & responsabile per la conformita dei limiti EMC.

Contattare il proprio fornitore o il rappresentante di Omron Yaskawa Motion Control se si usano dif-
ferenziali o magnetotermici insieme agli inverter.

In alcuni sistemi potrebbe essere necessario utilizzare dispositivi di monitoraggio e sicurezza
aggiuntivi in conformita con le norme sulla sicurezza e la prevenzione degli incidenti sul lavoro.
Lhardware degli inverter non deve essere modificato.

H Note
Gli inverter Varispeed E7 IP54 sono certificati CE.

€ Compatibilita elettromagnetica (EMC)

B Introduzione

Il presente manuale € stato redatto per aiutare i produttori di sistemi ad usare gli inverter OMRON
YASKAWA Motion Control (OYMC) e installare meccanismi elettrici di comando. Descrive anche le
misure necessarie per adempiere alle direttive EMC. Per questo motivo, occorre seguire le istruzioni
contenute nel manuale per l'installazione e il cablaggio.

| prodotti Omron vengono testati da enti autorizzati secondo gli standard elencati di seguito.
Standard prodotto: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000

B Misure per garantire la conformita degli inverter OYMC alle direttive EMC.
Gli inverter OYMC non devono essere necessariamente installati in un quadro.

Non & possibile fornire informazioni dettagliate per tutte le possibili modalita di installazione. Questo
manuale si limita pertanto a dare direttive di carattere generale.

Tutti gli apparecchi elettrici producono interferenze radio e di linea a varie frequenze. | cavi trasmet-
tono queste interferenze allambiente allo stesso modo di una antenna.

Pertanto, il collegamento di un apparecchio elettrico (ad esempio, un inverter) all’alimentazione
senza un filtro di linea potrebbe provocare interferenze di alta o bassa frequenza nell’alimentazione
principale (un filtro di linea & incorporato nell'inverter).

Contromisure di base sono lisolamento del cablaggio dei componenti elettrici e di controllo,
una messa a terra appropriata e la schermatura dei cavi.

Per una messa a terra a bassa impedenza delle interferenze d’alta frequenza & necessaria
un’ampia area di contatto. E pertanto consigliabile I'uso di piattine di terra al posto di cavi.

Inoltre, le schermature dei cavi devono essere collegate con dei fermi di messa a terra specifici.

B Stesura dei cavi
Misure contro interferenze portate dalla linea:

Il Varispeed E7 IP54 & dotato di un filtro EMC (compatibilita elettromagnetica) interno. Per garantire
prestazioni ottimali del filtro, seguire attentamente le istruzioni per l'installazione relative al collega-
mento delle schermature. Utilizzare un cavo motore con una buona schermatura di messa a terra.

» Utilizzare un cavo con schermatura intrecciata.

« Mettere a terra 'area massima consentita della schermatura. E consigliabile mettere a terra
la schermatura collegando il cavo alla piastra di terra con fermi in metallo

 Collegare la messa a terra per le schermature del cavo ad entrambe le estremita e mettere
a terra il motore della macchina.

IT-4




——

Installazione

& Installazione meccanica

B Rimuovere I'inverter dall'imballaggio
Dopo aver rimosso l'inverter dall'imballaggio, verificare i seguenti elementi.

Elemento Metodo

E stato consegnato il modello esatto
di inverter?

Controllare il codice del modello sulla targa a lato dell'inverter.

L'inverter risulta danneggiato?

Esaminare la superficie esterna dell'inverter per vedere
se vi sono graffi o altri danni dovuti alla spedizione.

Si sono allentate alcune viti o altri componenti? | Utilizzare un cacciavite o altri attrezzi per controllare il serraggio.

Controllare inoltre che siano stati consegnati i seguenti componenti nell'imballaggio contenente
l'inverter IP54.

Nome componente Q.ta
Pressacavo (ingresso) 1
Pressacavo (uscita motore) 1
Pressacavo (controllo) 1
Pressacavo (rete) 1
Chiave porta 1
Tappo cieco (ingresso cavo di comando) 1
Tappo cieco (ingresso cavo di rete) 1

Se si riscontrano delle irregolarita negli elementi riportati sopra, contattare immediatamente il rivenditore
presso il quale & stato acquistato l'inverter o il rappresentate Omron Yaskawa Motion Control di zona.

W Verificare il luogo di installazione
Durante l'installazione dell'inverter, &€ necessario osservare le precauzioni riportate di seguito.

Installare l'inverter in un ambiente pulito privo di nebbia d'olio e polvere.

Durante l'installazione o il funzionamento dell'inverter, proteggerlo sempre dal contatto con pol-
veri metalliche, olio, acqua o altre sostanze.

Non installare l'inverter su un materiale combustibile come il legno.

Installare l'inverter in un ambiente privo di materiali radioattivi e combustibili.
Installare l'inverter in un ambiente in cui non sono presenti liquidi e gas nocivi.
Installare l'inverter in un ambiente senza troppe oscillazioni.

Installare l'inverter in un ambiente in cui non & presente del cloruro.

Installare l'inverter in un ambiente non esposto alla luce diretta del sole.

Gli inverter IP54 sono protetti contro la penetrazione di polvere non conduttiva e di schizzi
d'acqua provenienti da qualsiasi direzione. Installare l'inverter in interni, in un ambiente riscaldato
e controllato per evitare la formazione di condensa al suo interno. Durante il cablaggio, evitare
il contatto dell'inverter IP54 con acqua o polvere.

Prima di trasportare l'inverter, accertarsi che i fermi della porta siano chiusi. Durante il trasporto
dell'inverter, evitare di sorreggerlo tramite la porta o i pressacavi, ma afferrare l'intera scatola.
Se i fermi della porta sono aperti o l'inverter viene tenuto tramite la porta (o i pressacavi), durante
il trasporto il corpo principale potrebbe cadere, con il rischio di danni alle persone.

Fare attenzione a non danneggiare i pressacavi durante le manovre di sollevamento. In caso
contrario, l'apparecchiatura potrebbe danneggiarsi a causa della penetrazione di acqua o pol-
vere. Montare i tappi ciechi sull'ingresso opzionale e sull'ingresso di comando se questi terminali
non sono collegati

Fare attenzione a non danneggiare i pressacavi durante l'installazione



B Posizione di installazione

Installare l'inverter in posizione verticale in modo da non ridurre l'effetto di raffreddamento. Durante
l'installazione dell'inverter, accertarsi sempre che lo spazio di installazione sia sufficiente per con-
sentire una normale dispersione di calore.

Y

50 mm min.
* 120 mm min. Aria é
O
© |
o
i
© ]
o
—> |- —> |
* 30 mm min. 30 mm min. 120 mm min.
50 mm min. Aria
* Spazio orizzontale Spazio verticale

Fig. 1 Spazio di installazione
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€ Collegamento elettrico

mCablaggio dell'inverter

Reattanza c.c. per migliorare il fattore
di potenza in ingresso (opzionale)

U7V, X

Barra di cortocircuito |
i

|—<>5 e - gy g ] /®
Co_nta_ttore @1 @2 @ h
s principale Varispeed E7 IP54
ushre : e ~ Motore
Alimentazione L1 — ./ RA1 é— U J,) it ".
trifase — — S/L2 3?_ Filtro ¢
380 .. ag0y 2 TE= | T $| emc vz @
50/60 Hz L3 — <|<‘>>— W/T3 ﬁc;

PE |

Marcia avanti/Arresto " "
Uscita a contatto di errore

250 Vc.a., 1 A max.
30 Vc.c., 1 A max.

JEp S
2 ®
[i@
%l;___

i
:

Marcia indietro/Arresto

Errore esterno

Ripristino dopo errore

i
:

Uscita a contatto 1

1
M1
Ingressi digitali } :
multifunzione Impostazione multivelocita 1 T S5 :@: M2 [Impostazione pre-
[Impostazioni T %eil%”a”rac'iﬁ“'ame Uscita digitale
" N i ita M3 Itifunzi
di fabbrica] Impostazione multivelocita 2 S6 :@: Uscita a contatto 2 r2n;[)1|vunz|or119A
1 M4, § [Impostazione pre- ca. max.
Selezione dela frequenza dijog S7 D—:@: | definita: velocita zero] 30Vec., 1 Amax.
SN 1
1
SC + |
/
Ols
Mo— 24V 1
E@G) ,
Terminale Terminale
1 di scher- di scher-
| matura matura
&
T 1
Regolazione,
Regolazione 1 4y Alimentazione ingresso A 20 kQ
- analogico da +15 V, 20 mA Uscita analogica multifunzione 1
3 2kQ | o M ! (da0a10V,2mA)
Da0a10V ngresso analogico 1: . S
2kQ| |« 1 Al frequenza di riferimento [|mpostaz|or.1e p'?def'”"a-
2 4 T master 0 ... 10 V (20 kQ) . frequenza di uscitada 0 a 10 V]
1 \ Regolazione,
Ingresso analogico multifunzione 1: 20 kQ
Datazomh =+ — 4 Az [|"|'p°.s'aZi.°”e ’f"Ede"”"a: AM Uscita analogica multifunzione 2
polarizzazione frequenza
P| P I (da0a10V,2mA)
h 4 I_ > ca.4-20mAE@S00) [Impostazione predefinita:
T ¢ ov potenza di uscita da 0 a 10 V]
N o—V Alimentazione ingresso ¢
et

| analogico da =15 V, 20 mA

o
o
—_——— — — ——

Schede opzionali
di ingresso

1

1

1 T

\ Resistenza
- di terminazione

1H+

» e 1>
Comunicazione hd

1

1

MEMOBUS . |
RS-485/422 ?/\l :
t P N S |

1

—
S . " ‘i' Cavi schermati
KX
P s -
—_ Cavischermati |y ! a doppini intrecciati

Fig. 2 Schema di cablaggio



€ Terminali circuito principale

Le funzioni dei terminali del circuito principale vengono riepilogate nella Tabella 1 in base ai simboli
dei terminali. Cablare i terminali correttamente per lo scopo desiderato.

Tabella 1 Funzioni terminali circuito principale (classi 200 V e 400 V)

Scopo Codice terminale

Modello: CIMR-E7Z0O0000

Ingresso alimentazione

2 L R/L1, S/L2, T/L3
circuito principale

da 47P5 a 4055

Uscite inverter U/T1, V/T2, W/T3 da 47P5 a 4055
Terminali bus in continua ®1, © da 47P5 a 4055
Collegamento reattanza c.c. @1, D2 da 47P5 a 4018

Collegamento modulo di frenatura | @3, ©

da 47P5 a 4055

Messa a terra D da 47P5 a 4055
mPosizione dei terminali del circuito principale
// —
Terminali
di controllo

—— Terminali
di uscita

Morsetto schermato
~per cavi di comando

\%\ Terminali di uscita

Terminali —
di ingresso
\\ Terminali di messa a terra
Fig. 3 Disposizione dei terminali degli inverter da 7,5 a 30 kW
— E.-- © i
E el
__--' (€] m\\m\\m\
Terminali di
ingresso S N
g wamls oo i)
i

Terminali di messa
aterra

a X b A 4
@ \ / @ it \ Morsetto schermato

per cavi motore

Fig. 4 Disposizione dei terminali degli inverter da 37 a 55 kW
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B Terminali circuito di controllo

La Fig. 5 mostra la disposizione dei terminali del circuito di controllo. Le funzioni dei terminali del cir-
cuito di controllo vengono indicate nella Tabella 2. Utilizzare i terminali appropriati.

BN, [ Gl | D
E@)| [s1]s2s3[s4a|s5|s6|s7|Fm|ac]am|iG [s+]|s-| M3 M4 M1

Fig. 5 Disposizione terminali di controllo

Tabella 2 Terminali del circuito di controllo con impostazioni predefinite

Tipo N. Nome segnale Funzione Livello del segnale
S1 | Comando di marcia avanti/arresto l‘\eﬂggs avanti quando & ON e arresto quando
S2 | Comando marcia indietro/arresto gﬂgﬁﬁ indietro quando & ON & arresto quando
83 | Ingresso errore esterno ! Errore quando & ON.
3 S4 | Ripristino dopo errore *! Ripristino quando & ON. Le funzioni 24 V_c.c., 8 mA
2 . e . — venaono Fotoisolatore
S g5 | Multivelocita di riferimento 1 ! Frequenza di riferimento | 9C
8 (commutatore master/ausiliario) | ausiliaria quando & ON. ﬁ;;;?;‘:é%
g Multivelocita 2 quando | j :
= S6 i it di riferi *1 ! q i parametri da
% Multivelocita di riferimento 2 & ON. H1-01 & H1-05.
) _y .. . |Frequenza dijog quando
@ S7 | Frequenza di riferimento dijog "' | & O?\?. zadijogqu
SC | Comune ingressi digitali - -
SN | Neutro ingressi digitali - -
' o D Alimentazione da +24 Vc.c. per gi 24 Ve,
SP | Alimentazione ingressi digitali ingressi digitali 250 mA max.2
) . Alimentazione da 15 V per i riferimenti 15V
+V | Aimentazione da 15 V analogici (corrente max.: 20 mA)
5 A1 | Frequenza di riferimento Da0a+10V/100% Da0Oa+10V (20 k)
k) - -
§ Frequenza di riferimento IS‘;;UZ?;:}(;?: ler? ngz_ Da4a20mA (250 Q)
© A2 | Frequenza di riferimento ausiliaria | analogica ausiliaria; stando il arange- Da0Va+10V (20 kQ)
3 Da 4 a20 mA (250 Q) tro H3-09p Da 0a20 mA (250 Q)
<) .
c
= I . Alimentazione da —15 V per i riferimenti
% -V | Uscita alimentazione da—-15V analogici
[0
« c.a. | Comune riferimenti analogici - -
EG) Punto di collegamento opzionale | _
linea di terra del filo schermato
M1 | Durante la marcia Chiuso durante
= M2 | (1 contatto NA) la marcia Funzione selezio-
S —1 nata tramite . .
S M3 s CHIUSO con frequenza di ) g Contatti a relé
2 xel?;:ttzégrﬁ A) uscita a livello zero (b2-01) H2-01 e H2-02 Capacita contatto:
3 M4 o inferiore 1 Amax. a 250 Vc.a.
g [MA 1 Amax. a 30 Ve
53 . CHIUSO attraverso MA e MC durante errore
@ MB | Segnale uscita erore APERTO attraverso MB e MC durante errore
MC
Segnale di frequenza Funzione selezio-
o FM | Frequenza di uscita uscita analogica; nata tramite
3 o Da0a10V; 10V =FMAX |H4-01
£ ?—;’ c.a. | Comune analogico - Da0a+10V max. £5%
o
% © Segnale di potenza uscita Funzione selezio- 2 mA max.
5® . . o analogica; ta tramit
3 AM | Alimentazione uscita inverter Da0a10V: 10V = capa- r;a :':(1) 4ram| e
cita max. applicabile motore
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Tipo N. Nome segnale Funzione Livello del segnale
R+ i i
o Ingresso comunicazioni Modbus ilgglr:;sé%gﬁsﬁegzmle,
g R- Per comunicare in RS-485 cortocircuitare R+
fre S+ con S+e R-con S-. | . :
© . N ngresso differenziale,
<
&b s Uscita comunicazioni Modbus isolamento PHC
IG | Comune segnali - -

Vengono indicate le impostazioni predefinite per i terminali da S3 a S7. Per una sequenza a 3fili, le impostazioni predefinite sono una sequenza a 3 fili
per S5, impostazione multivelocita 1 per S6 e impostazione multivelocita 2 per S7.

*2.  Non utilizzare questa alimentazione per alimentare altri dispositivi esterni.

*3.  Quando si aziona un carico reattivo, quale la bobina di un relé con alimentazione c.c., inserire sempre un diodo volano come indicato nella Fig. 6

*
—_

Diodo volano
la
- |
7| g—“—#—v—‘l : Il coefficiente del diodo volano deve essere
Alimentazione Bobina T ‘| N : : almeno pari alla tensione del circuito.
esterna: '|' 1 A max. €= 7/ |
30 Vc.c. max. o ' !
[ to----
Fig. 6 Collegamento del diodo volano
o & 1. Nella Fig. 2 viene illustrato il cablaggio degli ingressi digitali da S1 a S7 per il collegamento di contatti
?‘ o transistor NPN (comune 0 V e modalita NPN). Si tratta dell'impostazione predefinita.
® Per il collegamento PNP o per usare un alimentazione esterna di 24 V vedere Tabella 3.
IMPORTANT 2. E possibile utilizzare una reattanza c.c. solo per inverter da 18,5 kW o inferiore. Rimuovere la barra

di corto circuito prima di collegare una reattanza c.c.

B Modalita sinking/sourcing (selezione NPN/PNP)

E possibile attivare alternativamente la modalita sinking (comune 0 V, NPN) e quella sourcing (comune
+24 V, PNP) per la logica del terminale di ingresso utilizzando il ponticello CN5. E, inoltre, supportata
un‘alimentazione esterna in grado di garantire maggiore flessibilita per gli ingressi dei segnali.

Tabella 3 Modalita NPN/PNP e segnali di ingresso

Alimentazione interna — modalita sinking (NPN) Alimentazione esterna — modalita sinking (NPN)

5 yas[| s YA

52 §#3<: 2 ¥*§§:

Jsc |l
‘ 1|

= [P24V (+24V) = [P24V (+24V)
{ S Esterna +24 V ._NJSP




Tabella 3 Modalita NPN/PNP e segnali di ingresso

Alimentazione interna — modalita sourcing (PNP) Alimentazione esterna — modalita sourcing (PNP)

| |
4% 51 §*ﬁi7 4% 81 ¥*ﬁ<:

-+ 52 §*§i7 —+ §2 %#jgf

SN Esterna +24V — SN
e e
= |P24V (+24V) = P24V (+24V)
v o] P g

€ Cablaggio degli ingressi del circuito principale

Installazione fusibili
Per proteggere l'inverter € consigliabile usare dei fusibili del tipo indicato nella tabella seguente.

Tabella 4 Selezione fusibile di ingresso

Tipo di Uscitg nomi- Selezione fusibile Esempio di sele.z_ione (Ferraz)

inverter gagﬁ;:\t/:r(tz; Tensione (V) | Corrente (A) 2t (A%s) Modello Cle;issrl]f::a- 1t (A®s)
47P5 17 480 30 100~640 A60Q30-2 600 V/30 A 132
4011 24 480 50 150~1.300 A70P50-4 700 V/50 A 300
4015 31 480 60 400~1.800 A70P70-4 700 V/70 A 590
4018 39 480 70 700~4.100 A70P80-4 700 V/80 A 770
4022 45 480 80 240~5.800 A70P80-4 700 V/80 A 770
4030 60 480 100 500~5.800 A70P100-4 | 700 V/100 A 1.200
4037 75 480 125 750~5.800 A70P125-4 | 700 V/125 A 1.900
4045 91 480 150 920~13.000 | A70P150-4 | 700 V/150 A 2.700
4055 112 480 150 1.500~13.000 | A70P200-4 | 700 V/200 A 4.800

Prendere in considerazione le seguenti precauzioni per l'ingresso di alimentazione del circuito principale.

Se si utilizza un dispositivo di sezionamento per il collegamento dell'alimentazione (R/L1, S/L2 e T/L3),
verificare che l'interruttore di circuito sia adatto per l'inverter.

Se si utilizza un interruttore di dispersione a terra, dovrebbe essere possibile rilevare tutti i tipi di
corrente da utilizzare per garantire un rilevamento sicuro della corrente di dispersione a massa.

E possibile utilizzare un contattore magnetico o un altro dispositivo di commutazione
sull'ingresso dell'inverter. L'inverter non dovrebbe essere acceso per piu di una volta all'ora.

Le fasi di ingresso (R/S/T) possono essere collegate in qualsiasi sequenza.

Se si collega l'inverter ad un trasformatore ad alta capacita (600 kW o superiore) o si commuta
un condensatore di rifasatura, & possibile che una corrente di picco eccessiva passi attraverso
il circuito di ingresso provocando un guasto dell'inverter. Come contromisura, installare una reat-
tanza c.a. opzionale sull'ingresso dell'inverter o una reattanza c.c. sui terminali di collegamento
della reattanza c.c.

Utilizzare un assorbitore di sovracorrente o un diodo per i carichi induttivi situati nei pressi
dell'inverter. | carichi induttivi comprendono contattori magnetici, relé elettromagnetici, valvole
a solenoide, solenoidi e freni magnetici.



ECablaggio del lato di uscita del circuito principale
E necessario prendere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio del circuito di uscita.

» Non collegare mai alcuna fonte di alimentazione ai terminali di uscita dell'inverter. In caso contra-
rio, l'inverter potrebbe danneggiarsi.

 Evitare i cortocircuiti o la messa a terra dei terminali di uscita. In caso contrario, l'inverter
potrebbe danneggiarsi.

» Non utilizzare condensatori di rifasatura. In caso contrario, l'inverter e i condensatori potrebbero
danneggiarsi.

« Verificare la sequenza di comando per accertarsi che il contattore magnetico (MC) tra l'inverter
e il motore non sia attivato o disattivato durante il funzionamento dell’inverter. Se si attiva I'MC
durante il funzionamento dell'inverter, si avra una corrente di spunta molto alta e verra attivato
il meccanismo di protezione da sovracorrente all'interno dell'inverter.

ECollegamento a terra
E necessario prendere in considerazione le seguenti precauzioni per il collegamento a terra.

- Evitare che il cavo di terra venga condiviso con altri dispositivi come saldatrici o strumenti di ali-
mentazione.

« Utilizzare sempre un cavo di terra conforme agli standard tecnici delle apparecchiature elettriche
e il piu corto possibile.
La corrente di dispersione & causata dall'inverter, Pertanto, il potenziale sul terminale di terra
dell'inverter diventera instabile se vi & troppa distanza tra I'elettrodo e il terminale di terra.

« Quando si utilizza piu di un inverter, & necessario evitare che il cavo di terra formi un circuito.

Fig. 7 Cablaggio di terra

EPrecauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo
Prendere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo.
« Separare il cablaggio del circuito di controllo dal cablaggio del circuito principale (terminali R/L1,
S/L2, T/L3, B1,B2, ©, ®1, ®2 e ®3) e dalle altre linee ad alta potenza.

 Separare il cablaggio per i terminali dei circuiti di controllo MA, MB, MC, M1, M2, M3 e M4 (contatti
a relé) dal cablaggio degli altri terminali dei circuiti di controllo.

e Se si utilizza un'alimentazione esterna opzionale, € necessario utilizzare un'alimentazione
di Classe 2 conforme allo standard UL.

« Utilizzare cavi schermati a doppini intrecciati oppure cavi a doppini intrecciati per i circuiti di controllo,
in grado di prevenire errori di funzionamento.

 Collegare la messa a terra per le schermature del cavo con un’area di contatto molto ampia.
» Mettere a terra le schermature in corrispondenza di entrambe le estremita del cavo.

Hinstallazione dei pressacavi di alimentazione

Una particolare attenzione deve essere prestata al collegamento dei cavi motore degli inverter IP54.
I modelli con basse capacita sono dotati di un pressacavo EMC che viene utilizzato per mettere
a terra facilmente la schermatura del cavo motore.



Eseguire un taglio circolare sul rivestimento
esterno, di lunghezza pari a 14 mm circa
dall'estremita del rivestimento, senza tutta-
via rimuovere quest'ultimo. Guidare il cavo
attraverso il pressacavo.

Tirare il rivestimento esterno tagliato,
rimuovere parte della schermatura e rein-
trodurre il cavo finché la schermatura non
entra sufficientemente a contatto con

le molle del pressacavo.

Chiudere il pressacavo.

Con fili sottili e senza rivestimento interno:

Eseguire un taglio circolare sul rivestimento,
di lunghezza pari a 15-20 mm e rimuoverlo.

Rimettere la schermatura intrecciata sopra
il rivestimento esterno, conservando la
schermatura interna per facilitare il passag-
gio nel pressacavo.

Guidare il cavo attraverso il pressacavo finché
la schermatura non risulta sufficientemente
a contatto con le molle del pressacavo.

Cavo di ingresso

Cavo motore
(Cavo schermato)

Installazione del pressacavo metallico (EMC) per i cavi motore sugli inverter IP54 da 7,5 a 30 kW
« Con i contatti standard

circa 15 mm

circa Da 15 a 20 mm

Nota: per garantire la conformita alla normativa EMC, il cavo schermato deve essere bloccato salda-
mente dal pressacavo metallico. Verificare la lunghezza del cavo e le specifiche dei morsetti prima
di inserire il pressacavo metallico.
Istruzioni speciali per gli inverter IP54 con capacita da 22 e 30 kW

Rimuovere interamente la schermatura intrecciata sul cavo di uscita dal foro di ingresso all'estremita
del morsetto per evitare il corto circuito sui morsetti di ingresso o sul filtro.

&

Rimuovere interamente il cavo
schermato dal foro di ingresso
all'estremita del terminale.

Fig. 8 Schermatura del cavo motore con inverter da 22 e 30 kW



Installazione del cavo motore con inverter IP54 con capacita compresa tra 37 e 55 kW

Installare il cavo di uscita schermato come illustrato nella figura riportata di seguito. Rimuovere
il rivestimento esterno e bloccare la schermatura intrecciata con il morsetto di terra.

Sl &

@
Ny

/ / \ AN
| / / N\ AN
/ @ \ Rimuovere il rivestimento esterno
e bloccare la schermatura
Piastra di messa intrecciata con il morsetto di terra.

aterra Morsetto di terra Cavo motore

Fig. 9 Morsetto di terra del motore con inverter da 37 ... 55 kW

ECollegamento a terra della schermatura del cavo di comando negli inverter IP54

Per assicurare una corretta schermatura, negli inverter IP54 sono stati montati morsetti di terra.
La Fig. 10 e la Fig. 11 mostrano i punti in cui si possono trovare i morsetti di terra.

Terminali

di controllo

Piastra di supporto Cavo motore

Fig. 10 Morsetto di terra degli inverter IP54 con capacita compresa tra 7,5 e 18,5 kW

T =
) ° )
& ~~Morsetto
o di terra
@: ’ O 7
I ) Fascetta
" / b
D[ o [ o Terminali T stringicavo
l di controllo B A (opzionale)
= o o =) .
° ~r~Cavo di
el Morsetto controllo
o MR B 5 di terra
@ ® .
| _— Piastra P

- || del cavo @,

Fig. 11 Morsetto di terra degli inverter IP54 con capacita 22 ... 55 kW



Attenersi alla seguente procedura per bloccare e schermare i cavi di controllo negli inverter IP54

Serrare a fondo le viti, alternativamente.

Fig. 12 Procedura per il collegamento a terra della schermatura del cavo di controllo



——

Funzionamento tastierino

€ Display della console di programmazione

Di seguito vengono elencati i nomi dei tasti e le relative funzioni della console di programmazione.

REMOTE
u L = ] L]
FWD REV SEQ REF ALARM

~DRIVE- —Fidy—
Frequency Rel

U1--- [[f1=60.00 Hz

U1--- 02=60.00 Hz
U1l--- 03=10.05 A

ESC

———  Spie delle modalita di funzionamento

FWD: si accende quando viene inserito un comando
di marcia avanti.

REV: si accende quando viene inserito un comando
di marcia indietro.

SEQ: si accende quando viene attivato il comando di
marcia dal terminale del circuito di controllo.

REF: si accende quando viene attivata la frequenza
di riferimento dai terminali del circuito di con-
trollo A1 e A2

ALARM: si accende quando si verifica un errore o viene

_ attivato un allarme.

Visualizzazione dati
Visualizza i dati di monitoraggio, i valori dei parametri
e le impostazioni.

Tasti

Utilizzati per l'impostazione dei parametri utente,
il monitoraggio, la marcia a impulsi e 'autotuning.

B Tasti della console di programmazione

Tasto LOCAL/REMOTE

Tasto Descrizione Funzione
Consente di attivare alternativamente la modalita di funzionamento dalla
LOCAL console di programmazione (LOCAL) e le impostazioni in b1-01 e b1-02

AEMOTE (REMOTE).
Questo tasto pud essere attivato o disattivato impostando il parametro 02-01.
Tasto MENU Consente di selezionare le modalita.
ESC Tasto ESC Ripristina lo stato precedente all'uso del tasto ENTER.

Tasto JOG

Attiva la funzione di jog quando l'inverter viene azionato dalla console
di programmazione.

Tasto FWD/REV

Consente di selezionare la direzione di rotazione del motore quando
l'inverter viene azionato dalla console di programmazione.

Tasto Shift/RESET

Imposta la cifra attiva durante la programmazione dei parametri utente.
Funziona anche come tasto di ripristino quando si verifica un errore.

Tasto di incremento

Consente di selezionare i valori dei parametri utente e incrementa
le impostazioni dei parametri stessi.
Utilizzato per passare alla voce o ai dati successivi.

Tasto di decremento

Consente di selezionare i valori dei parametri utente e diminuisce
le impostazioni dei parametri stessi.
Utilizzato per passare alla voce o ai dati precedenti.

Tasto ENTER

Permette di accedere ai menu e ai parametri e conferma le impostazioni
dei parametri.

RLIM Tasto RUN

Attiva il funzionamento quando l'inverter viene azionato dalla console
di programmazione (modalita LOCAL).

STOP Tasto STOP

Arresta il funzionamento dell’'inverter (modalita LOCAL e REMOTE).
Questo tasto pud essere attivato o disattivato quando il funzionamento
viene gestito da una sorgente diversa dalla console di programmazione
impostando il parametro 02-02.




————————————————————————
Il

Avvio e configurazione di base dei parametri

4 Procedura di avvio

START

Installazione

I
Cablaggio
I

Posizionare il ponticello della
tensione di alimentazione ™

*1: Impostare il ponticello per gli

1 inverter di classe 400 V da 75 kW
_Attivare e superiore
l'alimentazione

I
Confermare
stato
I

Impostazioni di base
(modalita di programmazione
veloce)

I
Impostare E1-03
Impostazione V/f predefinita:
400 V/50 Hz

Cavo motore di oltre
50 m o carico
gravoso che
potrebbe provocare
lostallooll
sovraccarico del Autotuning statico per

S A -
motore? resistenza di linea

NO

Impostazioni applicazione
(modalita di programmazione
avanzata)

Funzionamento
a vuoto
I
[
Funzionamento
con carico

Ottimizzazioni e impostazione
dei parametri

Verificare/registrare
i parametri

END

Fig. 13 Diagramma per il test di funzionamento



4 Prima dell'avvio

E necessario verificare attentamente quanto riportato di seguito prima di attivare 'alimentazione.
« Verificare che l'alimentazione sia conforme alle specifiche dell'inverter.
« Verificare che i cavi di alimentazione siano saldamente collegati ai terminali (L1, L2, L3).

« Verificare che i cavi motore siano saldamente collegati ai terminali di destra sia sul lato dell'inverter
(U, V, W) sia sul lato del motore.

« Verificare che il circuito di frenatura/resistenza di frenatura sia collegato correttamente.

« Verificare che il terminale del circuito di controllo dell'inverter e il dispositivo di controllo siano
cablati correttamente.

« Impostare tutti i terminali del circuito di controllo su OFF.
« Quando si utilizza un scheda PG, verificare che sia cablata in modo corretto.

€ Display dopo l'avvio

Dopo un avvio normale e privo di problemi, il display della console di programmazione mostra
i seguenti messaggi.

DRIVE- Rdy . . .
Displav per il funzionamento Frequency Ref Il monitoraggio della frequenza di rife-
play p U1-[0§=50,00 Hz|  rimento viene visualizzato sul display
normale Co
U1-02= 0,00 Hz di dati.
U1-03= 0,00 A

Quando si verifica un errore o si attiva un allarme, viene visualizzato un messaggio di errore
o di allarme. In questo caso, fare riferimento a pagina 23, Soluzione dei problemi.

-DRIVE- Viene visualizzato un messaggio
. . . \Y di errore o di allarme sul display.
Display in caso di errore U_ , . . piay.
Caduta di tensione L'esempio mostra un allarme di bassa
principale tensione.

€ Autotuning per resistenza di linea

L'autotuning pud essere utilizzato per migliorare le prestazioni quando il cavo del motore € molto
lungo o il motore e l'inverter hanno potenze nominali differenti.

Per eseguire l'autotuning, impostare T1-02 (Potenza nominale motore) e T1-04 (Corrente nominale
motore) e quindi premere il tasto RUN sulla console di programmazione. Linverter fornira potenza al
motore per circa 20 secondi e la resistenza di linea (resistenza del cavo e avvolgimenti statore)
verra misurata. automaticamente.

A
A? - 1. Durante l'autotuning il motore viene alimentato, anche se non gira. Non toccare il motore fino al termine
h dell’autotuning.
IMP:RTANT 2. Accertarsi che tutti i contattori del motore siano chiusi prima di avviare I'autotuning.
3. Per annullare I'autotuning, premere il tasto STOP sulla console di programmazione.

W AItri allarmi ed errori durante I’autotuning

Per informazioni generali su possibili allarmi o errori durante 'autotuning e le relative azioni correttive,
vedere pagina 25, Errori di autotuning.



Parametri utente

N para- Descrizione Descrizione Nr. para- Descrizione Descrizione
metro
Inizializzare i dati Controllo PI
Selezione 0:Inglese Selezione 0.:D|s_:_=lb|I|tata
lalingua peril | 5 odesco b5-01 | modalita 1:Abiitata .y
display della : h 3: Controllo Pl abilitato (frequenza di riferi-
. 3:Francese di controllo PI :
A1-00 | console di pro- 4j ltaliano mento + uscita Pl)
grapr\?éigne 5 Spagnolo Guadaano pro- Imposta il guadagno proporzionale del
(solo ) 6: Portoghese b5-02 dagnop controllore PI. Il controllo P non viene ese-
160-OY 9 orzionale (P)
-0Y) P guito se il valore & impostato su 0,00.
0:Solo monitoraggio (monitoraggio Im ; :
. N \ ? posta il tempo integrale del controllore
2 m?&s)tazmne per i parametri A1-01 b5-03 ;ﬁ?gegl e () PL. Il controllo | non viene eseguito se il
1: Utilizzato per selezionare i parametri \(/:alore etlmdp.ostlat? su 0,0|. Srez
. . tente (€ possibile leggere e impostare ; _ | Lonsente di selezionare Ia direzione
Livello di utent , eelr Selezione carat gt e
solo i parametri compresi nellintervallo y i i+ | avanti/indietro per l'uscita PI.
A1-01 accessci . da A2.01 a A2-32), b5-09 | teristiche uscita 0:U sc_ita PI_ av_anti
parametri 2: Avanzato 1: Uscita Pl indietro
(i parametri possono essere letti ed Tempo di acce- ) ) )
impostati nella modalita di programma- ler azFi)o ne/dece- Imposta il tempo di accelerazione/decele-
zione rapida (Q) e in quella di program- b5-17 lerazione per razione per la funzione Softstarter PID
mazione avanzata (A).) riterimento PI | (SFS)
0:  Nessuna inizializzazione bs.1g | Selezione 0:Disabilitata
1110: Effettua l'inizializzazione utiliz- 5- set point PI 1: Abilitata
zando i parametri utente - e
29290 Effettua l'inizializzazione utiliz- b5-19 | Set point Pl Valore di riferimento Pl
A1-03 | Inizializzazione zando una sequenza a 2 fili. (inizia- b5-31 Selezione Seleziona le unita relative ai valori del
Ii;za bagandosi sullimpostazione unita PI controllore PI (b5-19, U1-24, U1-38).
33g6f.?nbi;ra'(|:i§)z'azi0ne eseguita utiliz- Impostazioni di accelerazione/decelerazione
zando una sequenza a 3 fili c1- Tempi di accele- | Imposta il tempo di accelerazione neces-
ATy i le- | sario per passare da 0 Hz fino alla
Sequenza/Sorgente di riferimento oo | razone/dece ssare ;
razione frequenza di uscita massima.
gﬂggigagi”ﬂfrgﬁﬁiﬂ% ingresso della fre- Impostazioni curvaa S
Selezione 0:Console di programmazione Tempo caratteri- ; oot
b1-01 | sorgente 1: Terminale del circuito di controllo C2- | stico della curva :amsp 3?32\,'1}3rgﬂ?é?ﬁﬁeenggﬁ%ffgﬁﬁm
di riferimento (ingresso analogico) OO | aSallaccelera- Zione
2: Comunicazione seriale (RS422/485) zione ’
3: Scheda opzionale Frequenza portante
ggr%(;srzgz '(Ijimrr?;?gg diingresso per i Consente di selezionare la frequenza por-
Selezione 0: Console di programmazione :jagltae égmarz:?g%iﬁ,?@g:,tfeagbma dipende
b1-02 | sorgente 1: Terminale del circuito di controllo N p :
) v 0: Poco rumore, portante bassa
comando RUN (ingressi digitali) Selezione 1- 2.0 kHz
2: Comunicazione seriale (RS422/485) C6-02 | f 2 5.0 kH
3: Scheda opzionale A F:gﬂgﬁ?:a 3 g’o kHi
Consente di selezionare il metodo di arre- 4 16,0 kHz
sto quando viene rimosso il segnale Run 5: 12,5 kHz
Selezione 0:Arresto per decelerazione 6: 15,0 kHz
1: Arresto per inerzia F: Modello programmabile
b1-03 | metodo 2 Iniezi fino ad "
di arresto Iniezione c.c. fino ad arresto Impostazioni velocita
3: Arresto per inerzia con temporizzatore
(i nuovi comandi RUN vengono ignorati Da | Multivelocita
durante l'arresto per inerzia.) d1-01 | di riferimento
0:Marcia indietro abilitata adi-04|data4 | velocita di riferi
mposta le multivelocita di riferimento.
Disabilitazione | 1:Marcia indietro disabilitata Frequenza P
bi-04 |funzionamento | 2:Rotazione fase di uscita (entrambe le d1-17 | di riferimento
di marcia direzioni di rotazione sono abilitate) dijog
indietro 3: Rotazione fase di uscita con marcia T T
indietro abilitata. Limiti di riferimento
: 5 Limite supe- Imposta il limite superiore della frequenza
Ricerca della velocita d2-01 | riore frequenza | di riferimento come percentuale della
Selezione della | Abilita/disabilita la funzione di ricerca della di riferimento frequenza di uscita massima (E1-04).
ricerca della velocita e ne imposta il metodo. FeCry— T
s it . Limite inferiore | Imposta il limite inferiore della frequenza
b3-01 \ézll(l);l\t/z&?tlgdo (1)?Eﬁﬁggtiﬁégﬂﬁﬂ%%ﬁf{ : locita d2-02 | frequenza di di riferimento come percentuale della
o rilevamento 2:Disabilitata, rilevamento della corrente rlf.ermje.nto freqlfen.za di uscita massima (E1-04).
della corrente) | 3: Abilitata, rilevamento della corrente Impostazioni linea caratteristica V/f
Selezione della | Abilita o disabilita la funzione bidirezionale Impostazione Questa impostazione viene utilizzata
b3-14 ricerca della della ricerca della velocita. E1-01 | voltaggio in come valore di riferimento nelle funzioni
velocita 0:Disabilitata ingresso di protezione.
bidirezionale 1: Abilitata




Nr. para-

Nr. para-

- Descrizione Descrizione T Descrizione Descrizione
. Tensione di uscita (V) Protezione motore
Frequenzadi |, 0:Disabilitata
E1-04 | uscitamassima | 105 | 1: Protezione motore di uso genefico
(FMAX) (&1 ; (motore con raffreddamento a ventola)
i 2: Protezione motore inverter (motore con
e ‘ Selezione raffreddamento esterno)
Tensione (E1-08) 3 L1-01 | protezione 3: Protezione motore vlett_oriale _
E1-05 | d'uscita max. VMIN 3 motore Quando si dls.attlvall a]ln)enta;lone
(VMAX) (E1-10) P i dellinverter, viene ripristinato il valore
EMIN ) A FMAX del terminale. Pertanto, anche se
(E1-09)  (E107)  (E1-08)(E1-04) questo viene abilitato, la protezione
Frequenza (Hz) potrebbe non risultare efficace.
E1-0p | Frequenza Per impostare le caratteristiche V/fin Funzionamento inerziale dopo perdita di potenza
base (FA) sequenza, impostare gli stessi valori per L. ) -
E1-07 e E1-09. In questo caso non viene 0: D_|sab|||tato (r||evam<_ento di sottoten-
considerata limpostazione per E1-08. sione (UV1) del bus in corlt_lnua)
Verificare sempre che le quattro 1:Abilitato (r|aW|at9 quando ['alimenta-
Tensione frequenze siano impostate nel modo ) zione nentra nell |ntervaI.I0 di tempo
E1-13 | dibase seguente: Rilevamento impostato inL2-02. Se viene superato
BASE - > E1- > ¥ -0z,
VI E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) L2-01 caduta il parametro L2-02, viene rilevata una
E1-07 (FB) > E1-09 (FMIN) di tensione sottotensione del bus in continua).
momentanea | 2: Abilitato mentre la CPU ¢ in funzione

Impostazioni dati motore

E2-01

Corrente nomi-
nale del motore

E2-03

Corrente
a vuoto
del motore

E2-05

Resistenza
motore
line-to-line

Imposta i dati del motore. Impostare
i valori corretti se si utilizza la protezione
termica del motore.

(riavviato se l'alimentazione ritorna
durante operazioni di controllo e non
viene rilevato alcun evento di sottoten-
sione del bus in continua)

Prevenzione di stallo

Impostazioni I/O digital

H1-01 | Selezione fun- | Per un elenco delle selezioni, vedere
a zione terminali | pagina 22, Selezioni funzioni per
H1-05 |daS3aS7 ingressi digitali (da H1-01 a H1-05).
Selezione fun- I
H2-01 Zione terminali Per un elenco delle selezioni, vedere
e pagina 22, Selezioni funzioni uscite
Ho-02 | Mi-M2 digitali
e M3-M4 )

Impostazioni I/O analogici

Selezione pre-

0:Disabilitato (accelerazione come
impostazione. Con un carico
pesante, il motore potrebbe
andare in stallo).

:Abilitato (accelerazione interrotta
quando si supera il livello impostato
in L3-02 e riprende quando la corrente

—_

Selezione livello

Consente di selezionare il livello del
segnale d'ingresso analogico multifun-
zione A2.

H3-08 segnale di 0:0... +10 V (11 bit).
ingresso analo- | 2:Da 4 a 20 mA (ingresso a 9 bit)
gico A2 3:Da 0 a 20 mA (ingresso a 9 bit)
Accertarsi di impostare S1-2 su “V” prima
di utilizzare un ingresso di tensione.
Selezione fun- | Consente di selezionare la funzione di
H3-09 | zione ingresso | ingresso analogico multifunzione per il
analogico A2. terminale A2.
Consente di selezionare il terminale che
pud essere utilizzato come ingresso per
la frequenza di riferimento principale.
. _ | 0:Utilizzare l'ingresso analogico 1
H3-13 g?;‘g:'gﬂ%gr sul terminale A1 come frequenza
di riferimento principale.
1: Utilizzare l'ingresso analogico 2
sul terminale A2 per la frequenza
di riferimento principale.
Selezione
H4-01 | terminale ) )
monitor FM Imposta il numero del parametro da moni-
. torare in uscita (U1-00) dal terminale
Sele_2|one FM/AM.
H4-04 | monitor
terminale AM
Imposta il guadagno di uscita
. analogico AM.
H4-05 'I(;e;mlnal AM Imposta la percentuale del valore da

monitorare equivalente a 10 V in uscita
sul terminale AM.

L3-01 éﬁ?;ﬁgzziael:o scende di nuovo sotto il livello di preven-
: zione da stallo).

2:Modalita di accelerazione intelligente
('accelerazione viene regolata automa-
ticamente in base al livello di L3-02,
ignorando il tempo di accelerazione
impostato).

Livello preven- | Valido quando L3-01 & impostato su 1 0 2.

L3-02 | zione da stallo | Impostato come percentuale della cor-
durante accel. | rente nominale dell'inverter.
0:Disabilitata (decelerazione come

impostazione. Se il tempo di decele-
razione é troppo breve, potrebbe
verificarsi una sovratensione del bus
in continua)

1: Abilitata (la decelerazione si interrompe
quando la tensione del bus in continua
supera il livello di prevenzione dello

Selezione stallo e riprende quando la tensione

L3-04 prevenzione scende di nuovo sotto il livello di preven-

da stallo zione da stallo).

durante decel. | 2:Modalita di decelerazione intelligente
(la velocita di decelerazione viene
regolata automaticamente in modo che
linverter rallenti nel piu breve tempo
possibile, ignorando il tempo di decele-
razione impostato).

Quando si utilizza un'opzione di frenatura

(modulo di frenatura), impostare questo

parametro su 0.

0:Disabilitato (funziona per imposta-

. zione. Con un carico pesante,
sggiizg%r;esgﬁé il motore potrebbe andare in stallo).
L3-05 durante funzio- | © Decelerazione eseguita utilizzando il
namento tempo di decelerazione 1 (C1-02).

2:Decelerazione eseguita utilizzando il
tempo di decelerazione 2 (C1-04).

I;;:'\Slcle%zi one Valido quando L3-05 & impostato su 1 0 2.
L3-06 stallo durante Impostato come percentuale della
funzionamento corrente nominale dell'inverter.




Nr. para-

Nr. para-

- Descrizione Descrizione . Descrizione Descrizione
Riavvio dopo errore Mostra lo stato di uscita ON/OFF.
- - P I — U= aliiiidtt
Imposta il numero di tentativi di riavvio 1: uscita a contatto
Numero diten- | automatico. multifunzione 1
L5-01 | tativi avvii auto- | Riavvia automaticamente dopo un errore (M1-M2) & ON
matici ed esegue una ricerca della velocita dalla 1: uscita a contatto
frequenza di funzionamento. multifunzione 2
ifi i i 4 Stato dei termi- (M3-M4) & ON
Selezione fun- ?E:S:I:gadz%gl?gﬁ;glvato un relé durante ut-11 nali di uscita 1: uscita a contatto
zionamento X O . multifunzione 3
L5-02 |, avvio automa- 0.N§§Sl:na uscita (relé errori non (M5-M6) & ON
tico a “,’a 0). , - Non usato
1:Uscita (relé errori attivato). (sempre uguale a 0).
5 = ~ 1: uscita di errore
Rilevamento carico (MAMBMO) 5 ON
0:Rilevamento carico disabilitato.
1: Rilevamento sovraccarico solo con
accordo velocitd; il funzionamento con- Stato di funzionamento dell'inverter.
tinua (allarme). Ul-12=s00002t
2:Rilevamento sovraccarico continuo T Marcia
durante il funzionamento; il funziona- L 1: velocita zero
mento continua (allarme). 1: indietro
3: Rilevamento sovraccarico solo con Stato di funzi 1: ingresso segnale
accordo velocita; arresto per inerzia Ui-12 | ot@to ditunzio- di ripristino
(errore). namento 1: raggiungimento
4:Rilevamento sovraccarico continuo L velocita di riferimento
. . i i : 1: inverter pronto
Selezione rile- QUrarjte il funzionamento; arresto per e
L6-01 vamento carico inerzia (errore). Lt grave
5: Rilevamento perdita di carico solo con
accordo velocita; il funzionamento con- 1: errore grave
tinua (allarme). - - —
6: Rilevamento perdita di carico continuo U1-13 | Tempo di funzionamento cumulativo in ore.
durante il funzionamento; il funziona- U1-24 | Valore di retroazione Pl in %
mento continua (a."a".“e) . U1-29 | Visualizzazione energia accumulata 1 in kWh
7:Rilevamento perdita di carico solo con I : i
accordo velocita; arresto per inerzia U1-30 | Visualizzazione energia accumulata 2 in MWh
6 |(:?_Irrore). o berdita di car i U1-34 | Parametro errore OPE
: Rilevamento perdita di carico continuo - .
durante il funzionamento; arresto per U1-36 | Volume ingresso Plin %
inerzia (errore). U1-37 | Volume uscita Pl in %
L6-02 Livello dirileva- | La corrente nominale dell'inverter & impo- U1-38 | Volume set point Pl in %
1 0,
mento carico stata su 100%. U1-40 | Tempo di funzionamento ventola di raffreddamento in ore.
g Tempo di rileva- | Imposta il tempo di rilevamento . : P
L6-03 mento carico del sovraccarico/perdita di carico. U _53 R?troazmr?e P2 .|n %o
Dati di monitoraggio Dati traccia degli errori
U1-01 | Frequenza di riferimento in Hz/rpm U2-01 Err.ore corrente
U1-02 | Frequenza di uscita in Hz/rpm U2-02 | Uttimo errore. -
U1-03 | Corrente di uscitain A U2-03 | Frequenza d! rlfer.lmento su errore
U1-06 | Tensione di uscita Vo.a. U2-04 Frequenza.dl u§0|ta su errore
U1-07 | Tensione bus in continua in Vc.c. U2-05 Corrgnte d'. usm.ta Su errore
U1-08 | Potenza di uscita in kW u2-07 Tens!one di u§C|ta dl.rn‘erlmento su errore
Mostra lo stato di ingresso ON/OFF. U2-08 | Tensione l?us |r.1 continua su errore
U2-09 | Potenza di uscita su errore
Ul-10=:sieieit : An
T3 comando FWD U2-11 | Stato terminale di ingresso su errore
(S1)éON U2-12 | Stato terminale d’'uscita su errore
:S:;;’f“gw REV U2-13 | Stato operativo su errore
e
1: ingresso multfunzione 1 U2-14 | Tempo di funzionamento cumulativo su errore
Ui-10 | Stato dei termi- (SyeON Dati storico errori
nali di Ingresso 1: ingresso multifunzione 2
(S4) ¢ ON Us-01 _ _
1: ingresso multfunzione 3 Dall'ultimo al quartultimo errore
(S5)2 ON us-04
1: ingresso multifunzione 4 U3-05
(S6) & ON Tempo di funzionamento cumulativo su errorida 1 a 4
1: ingresso multifunzione 5 U3-08
(S7)2ON Da U3-
09a | Dal quintultimo al decimo errore
Us-14
Da U3-
15a | Tempo cumulato dal quintultimo al decimo errore
U3-20

* | seguenti errori non vengono registrati nello storico degli errori:
CPF00, 01, 02, 03, UV1 e UV2.




Impo-
sta-
zione

Descrizione

Selezioni funzioni per ingressi digitali
(da H1-01 a H1-05)

3 Multivelocita di riferimento 1
4 Multivelocita di riferimento 2
6 Comando frequenza di jog (con priorita sulla multive-
locita di riferimento)
E Non utilizzato (impostato quando un terminale
non viene utilizzato)
14 | Ripristino dopo errore (ripristino quando € ON)
19 | Disabilitazione controllo Pl
20... Errore esterno;_moc_ia_lita ingresso: contatto NA/con-
oF tatto NC Modalita di rilevamento: normale/durante
il funzionamento.
Selezioni funzioni uscite digitali

(H2-01 e H2-02)

Durante la marcia 1 (ON: il comando di marcia € attivato

0 R Lo .
0 & presente tensione in uscita)

6 Ir_1verter pronto al funzionamento; READY: dopo l'inizializza-
zione 0 nessun errore

F Non utilizzato (impostato quando il terminale non viene

utilizzato)




Soluzione dei problemi

——

Errori e allarmi indicano condizioni dell'inverter/applicazione insolite

Un allarme non disattiva necessariamente l'inverter, ma viene visualizzato un messaggio sul tastie-
rino (ossia, un codice di allarme lampeggiante) ed & possibile generare un'uscita di allarme sulle
uscite multifunzione (H2-01 e H2-02), se programmato. L'allarme scompare automaticamente se la
relativa condizione non si ripresenta piu.

Un errore disattiva immediatamente I'uscita dell'inverter, un messaggio viene visualizzato sul tastie-

rino e l'uscita di errore viene commutata. E necessario ripristinare I'errore manualmente una volta
rimossi la causa e il seghale RUN.

Nella tabella seguente viene riportato un elenco di errori e allarmi con le relative contromisure.

Tabella 5 Elenco degli errori e degli allarmi

Display Allarme| Errore Significato Azioni correttive
Allarme comunicazione scheda opzionale - . . ) L
BUS o . L - Verificare i collegamenti e tutte le configurazioni
Option Com Err O illJS; l\éc;tae::;izl)hta la prima comunicazione, si & perso software ato utente.
CPFO0O0 E di . I
COM- dirror(r)e r;;ﬁ;i?(';izﬁge console ¢ Scollegare la console di programmazione e,
ERR(OP&INV) programt o " quindi, ricollegarla.
Q |+ Errore di comunicazione tra la console di program- « Riavviare linverter
%POFI\(/I)1 mazione e finverter  Sostituire I’inverter'
- * Errore RAM esterna CPU ’
ERR(OP&INV)
Errore CPF02, CPF03, CPF04 * Eseguire un'inizializzazione con i valori predefiniti
* Errore circuito blocco delle basi di fabbrica.
CPFOx O * Errore nella memoria EEPROM * Riavviare l'inverter.
* Errore convertitore A/D interno CPU  Sostituire linverter.
Comandi di marcia avanti/indietro immessi contem-
poraneamente - . .
EF Q Entrambi i comandi avanti ed indietro sono stati Ver|f|care_ la sequenza _Ioglca estema in modo che
Errore esterno immessi contemporaneamente per 500 ms o pil venga attivato un solo ingresso alla volta.
Questo allarme arresta il motore.
. . __._. |+ Verificare se vi € la condizione di errore esterno.
EFO e) Errore esterno, ingresso da scheda comunicazioni | Verifi . .
Opt External Fit opzionale Ver!f!care ! paramlt_atdr_l. .
* Verificare i segnali di comunicazione
EFx e) e) Errore esterno su terminale Sx (x indica i terminali | Eliminare la causa della condizione di errore
Ext Fault Sx da S3aS7) esterno.
Ext Run active Rilevato dopo un errore, quando viene immesso un
Q comando RESET mentre € ancora attivo il comando | Disabilitare il segnale RUN e resettare I'errore.
Cannot Reset RUN
* Togliere il motore e far funzionare l'inverter senza
motore.
Errore di terra * Controllare il motore per un cortocircuito tra fase
GF e) La corrente di massa alluscita dell'inverter supera e massa.
Errore di terra del 50% la corrente d’uscita nominale dellinverter | Controllare la corrente in uscita con un misuratore
e L8-09 =1 (attivato). di corrente per verificare la lettura del DCCT.
* Verificare la sequenza di controllo per i segnali
dei contattori del motore errati.
Perdita di carico * Assicurarsi che le impostazioni in L6-02 e L6-03
LL3 o) o E stata rilevata una perdita del carico del motore siano appropriate.
Loss of Load Det sulla base delle impostazioni dei parametri da L6-01 | Controllare il sistema meccanico (collegamento
a L6-03. meccanico del carico, ad esempio la cinghia).
* Togliere il motore e far funzionare linverter senza
motore.
oc Sovracorrente . (ejcf):st;ollare il motore per un corto circuito tra fase
Q | Lacorrente in uscita dellinverter supera il livello L - . .
Sovracorrente di rilevamento di sovracorrente. . 2/C<:a1r|f:c::|al:r|¢§ i tempi di accelerazione/decelerazione
* Controllare linverter per un corto circuito tra fase
e fase in uscita.
Surriscaldamento dissipatore di calore
L8-03=0,1 0 2 e la temperatura della ventola
Q | diraffreddamento dellinverter supera il valore * Controllare eventuali accumuli di sporcizia sui
QH impostato in L8-02. ventilatori o sul dissipatore.
Heatfg:llivaer- La ventola di raffreddamento dellnverter & ferma|1° ri?'\lgr?trcl;e la temperatura ambiente vicino allaziona-
L8-03 = 3 0 4 e la temperatura della ventola « Sostituire le ventole di raffreddamento.
Q di raffreddamento dell'inverter supera il valore

impostato in L8-02.




Display Allarme| Errore Significato Azioni correttive
Surriscaldamento dissipatore di calore » Controllare eventuali accumuli di sporcizia sulle
OHA1 La temperatura del dissipatore dellinverter supera ventole o sul dissipatore.
Heatsnk MAX Q |i105°C. * Ridurre la temperatura ambiente vicino allaziona-
Temp ) , mento.
Arresto della ventola di raffreddamento dellinverter |, gostituire le ventole di raffreddamento.
Sovraccarico motore
Rilevato quando L1-01 & impostato su 1,20 3 * Verificare nuovamente il tempo di ciclo,
OL1 e.il valore I2t.dell'inverter ha superato la curva le dimensioni del carico e i tempi di accel/decel
Sovraccarnco o di sovraccarico del motore. _ _ (C1_-!:II:I). o
motore E .possmlle _regolare la curva di sovraccarico . . Ver!f!care Ie caratter!stlche v/ (E1-0O0).
utilizzando il parametro E2-01 (corrente nominale  |* Verificare limpostazione del parametro
del motore), L1-01 (selezione protezione motore) Corrente Nominale del Motore (E2-01).
e L2-02 (costante tempo protezione motore)
» \Verificare nuovamente il tempo di ciclo,
Sovraccarico inverter le dimensioni del carico e i tempi di accel/decel
OL2 Q |Lacorrente di uscita dellinverter supera la capacita (C1-00).
Inv Overload di sovraccarico dellinverter P P * Verificare le caratteristiche V/f (E1-00).
’ * Accertarsi che la corrente nominale dellinverter
corrisponda a quella del motore.
. . . - ¢ Aumentare il tempo di decelerazione (C1-02/04)
(chc)) in I&m: C:ﬁgigigg;{g:;gﬂg?a ha superato il livello oppure collegare un’ppzioneldi .fre_natura. _
ov condi- Q  |1livell di rilevamento errore sono: ¢ Verificare 'alimentazione e diminuire la tensione
DC Bus Overvolt Zioni di Classe 200 V- 410 Vo.c : in conformita con le specifiche dellinverter.
. e ¢ Verificare l'interruttore ciclo di frenatura/resi-
arresto) Classe 400 V: 820 Vc.c.
stenza.
PF Perdita fase di ingresso . Qi — L
Perdita fase QO | Ondulazione tensione bus in continua eccessiva. . stn_r;_gere Ile ;’m dei ter(rj'r_unlall n lng_r €SS0.
di ingresso Rilevata solo quando L8-05 = 1 (attivato) erliicare fa tensione dl alimentazione
Apertura fusibile bus in continua
PUF g\tléisslzl,le nel circuito principale & guasto. * Verificare corto circuiti o errori d'isolamento
dol bus 1 contnua " Nonazionare mairiverter dopo aversosiuo s, Goctelts =8 S 80 Mo (0 .60
bile bus in continua senza aver verificato che i vari ’
componenti siano in corto.
La tensione del bus in continua € inferiore al livello di | Verificare la tensione d'ingresso.
rilevamento sottotensione. * Verificare il cablaggio dei terminali di ingresso.
Q ) (L2-05). Le impostazioni predefinite sono: » \Verificare la tensione d'ingresso e il cablaggio
Uvi (soloin Classe 200 V: 190 Vc.c. dei terminali di ingresso.
DC Bus Undervolt C_Oﬂ_d(l;_ Q| Classe 400 V: 380 Vic.c. * Aumentare le impostazioni in C1-01/03.
;rll(,)en;tol) Errore funzionamento MC del circuito principale.
Nessuna risposta dal’MC durante il funzionamento | Sostituire l'inverter.
dellinverter.
uv2 Sottotensione dell'allimtlenta.zione di controllo. . . Rimuovgre t}Jtti i (?ollegamenti ai terminali di con-
CTL PS Undervolt Q | Sottotensione del circuito di controllo durante il fun- trollo e riavviare linverter.

zionamento dell'inverter.

e Sostituire l'inverter.

€ Errori di programmazione console

Un errore di programmazione della console (OPE) si verifica quando vengono impostati in modo
inadeguato due o piu parametri correlati tra loro o in caso di errata impostazione di un singolo para-
metro. Linverter non funziona fino a quando il parametro non viene impostato correttamente; tutta-
via non verranno emessi altri segnali di allarme o errore. Se si verifica un errore OPE, modificare
il relativo parametro verificando la causa indicata nella tabella seguente. Quando viene visualizzato
un errore OPE, premere il tasto ENTER per visualizzare U1-34 (OPE rilevato). Tale monitor visua-
lizza il parametro che causa 'errore OPE.

Tabella 6 Elenco errori di programmazione console

Display Significato Azioni correttive
OPEO1 : Errore d'impostazione kVA dell'inverter Immettere l'impostazione kVA corretta in 02-04
kVA Selection :
OPEOQ2 Limpostazione del parametro non rientra nel relativo Verificare le impostazioni dei parametri.
Limit intervallo.




Display

Significato

Azioni correttive

OPEO3
Terminal

Errore selezione ingresso multifunzione

Si e verificato uno dei seguenti errori nelle impostazioni

deII ingresso multifunzione (da H1-01 a H1-05):
Sono state selezionate funzioni doppie.

* Comandi UP/DOWN (impostazioni 10 e 11) non
selezionati contemporaneamente.

¢ Comandi UP/DOWN (10 e 11) e Mantenimento
rampa di accelerazione/decelerazione (A) selezionati
contemporaneamente.

* Sono stati impostati piu ingressi di ricerca della velo-
cita (61, 62, 64) contemporaneamente.

¢ Sono stati impostati contemporaneamente il blocco
base esterno NA (8) e il blocco base esterno NC (9).

Verificare le impostazioni dei parametri in H1-OO

OPEO3
Terminal

e Comandi UP/DOWN (10 e 11) selezionati con abilita-
zione del controllo Pl (b5-01).

* Comandi di arresto di emergenza NA e NC impostati
contemporaneamente.

¢ Preriscaldamento motore (60) e preriscaldamento
motore 2 (80) impostati contemporaneamente.

* Override di emergenza avanti (81) e override di
emergenza indietro (82) impostati contemporanea-
mente.

Verificare le impostazioni dei parametri in H1-OO

OPEO5
Sequence Select

Errore di selezione sorgente per segnale RUN/di riferi-
mento

Il parametro di selezione della fonte di riferimento
b1-01 e/o il parametro di selezione della fonte di riferi-
mento b1-02 vengono impostati su 3 (scheda opzio-
nale) ma non & installata nessuna scheda opzionale.

¢ Verificare che la scheda sia installata. Staccare
la corrente e installare nuovamente la scheda
opzionale

» Verificare nuovamente I'impostazione di b1-01
e b1-02.

Errore configurazione controllo Pl

Le impostazioni riportate di seguito sono state selezio-
nate contemporaneamente.

* b5-01 (Selezione modalita di controllo PI) & stato

- %legﬁon impostato su un valore diverso da 0. gg_qtgog%r;a_ges|mposta2|on| dei parametri b5-01,
* b5-15 (Livello funzionamento funzione sleep del PI) ’
¢ stato impostato su un valore diverso da 0.
* b1-03 (Selezione metodo di arresto) e stato impo-
statosu2 0 3.
OPE10 Verificare i parametri (E1-00). Un valore di frequenza/

V/f Ptrn Setting

Errore d'impostazione parametro V/f

tensione pud essere impostato al di sopra del valore
massimo di frequenza/tensione.

@ Errori di autotuning

Di seguito sono riportati gli errori di autotuning. Quando i seguenti errori vengono rilevati, vengono
visualizzati sulla console di programmazione e il motore continua a funzionare ad inerzia sino
allarresto completo. Non viene emesso alcun segnale d’errore o d’allarme.

Tabella 7 Elenco degli errori di autotuning

Display Significato Azioni correttive
Er - 01 » Verificare i dati d’ingresso.
Errore Errore dati motore e Controllare la capacita del motore e dell’inverter.
» Verificare il valore di corrente nominale del motore.
Er - 02 » Verificare i dati d’ingresso.
: Allarme  Verificare il cablaggio e la macchina.
Errore minore  Verificare il carico.
Er-03
STOP key Ingresso tasto STOP -
Errore resistenza di linea
E'f -04 ° glg;ozstgit?e%?:slggzgggﬂ)etare Fautotuning nel » Verificare i dati d’'ingresso.
Resistance |, Il risultato dell’autotuning non rientra nella gamma di * Controllare il cablaggio del motore.
impostazione dei parametri.
Allarme impostazione corrente nominale
End -3 Visualizzato al completamento dell’autotuning

Rated FLA Alm

Durante I'autotuning il valore misurato della corrente
nominale del motore (E2-01) era superiore al valore
impostato.

Verificare il valore di corrente nominale del motore.
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Avisos

/1\ CUIDADO

Os cabos nao podem ser ligados ou desligados, nem efectuados testes de sinal,

enquanto a alimentacao estiver ligada.

O condensador DC E7 do Varispeed permanece carregado mesmo apés a alimentagao

ser desligada. Para evitar o risco de um choque eléctrico, desligue o variador de frequéncia
do circuito principal antes de efectuar qualquer operagao de manutengéo. Posteriormente
aguarde, pelo menos, 5 minutos apds os LEDs se desligarem.

Nao execute testes de resisténcia a tensdo em qualquer parte do Varispeed. O variador

de frequéncia, contém semicondutores que nao estao preparados para suportar altas tensoes.

Nao remova a consola digital enquanto a alimentacao do circuito principal estiver ligada.
Também nao é possivel tocar na placa de circuito impresso enquanto o variador estiver
ligado a alimentacgéo.

Nunca ligue filtros de supresséo de interferéncia LC/RC, condensadores ou dispositivos
de proteccao contra sobretenséo a entrada ou saida do variador.

Para evitar a apresentacao de falhas de sobrecorrente, etc. desnecessarias, os contactos
de sinal de qualquer contactor ou interruptor colocado entre o variador e o motor, tém
de ser integrados na Idgica de controlo do variador (por exemplo, baseblock).

Isto é essencial!

Devera ler cuidadosamente este manual antes de ligar e operar com o variador.
Todas as precaugodes e instrugdes de seguranca tém de ser seguidas.

O variador tem de ser operado com os filtros de linha apropriados, seguindo as instrugoes
de instalacao deste manual e com todas as coberturas fechadas e terminais protegidos.
Apenas nesse caso a proteccao é adequada. Nao ligue ou opere qualquer equipamento
com danos visiveis ou com pecas em falta. A empresa operadora é responsavel por
quaisquer danos pessoais ou de equipamento resultantes do incumprimento dos avisos
deste manual.

PT-2




l—.

€ Precaucoes e instrucoes de seguranca

m Geral

Devera ler cuidadosamente as precaugdes e instru¢cdes de seguranca antes de instalar e operar
este variador. Leia também os sinais de aviso no variador e certifique-se que nao sdo danificados
ou removidos.

Podem ser acedidos componentes com carga durante a operagdo. Se remover componentes
da estrutura, da consola digital ou as protec¢des do terminal, ou abrir a porta do variador corre
o risco de sofrer lesbes graves ou de provocar danos no equipamento, caso tenha sido efectuada
uma instalacdo ou operagdo incorrecta. Pelo facto dos variadores de frequéncia controlarem
a rotacdo dos componentes mecanicos da maquina, podem advir outros perigos.

As instrucdes deste manual tém de ser cumpridas. A instalagdo, operacdo e manutencdo apenas
podem ser efectuadas por pessoal qualificado. No ambito das precaugdes de seguranca, entende-
se pessoal qualificado como individuos familiarizados com a instalagdo, arranque, operacgao
e manutencdo dos variadores de frequéncia e possuam qualificacdes apropriadas para executar
este tipo de trabalho. Apenas é possivel a operacdo destas unidades em seguranga, se forem
utilizadas de forma adequada e para o propdsito previsto.

Os condensadores do bus DC podem permanecer com carga durante cerca de 5 minutos apos
o variador ser desligado da alimentacdo. Assim, é necessario esperar pelo menos 5 minutos antes
de abrir as coberturas. Todos os terminais do circuito principal podem ainda estar carregados com
tensGes que podem ser perigosas.

N&o podem ter acesso a estes variadores criancas e pessoas néo autorizadas.
Mantenha estas precaucdes de seguranca e instrucdes de utilizacdo acessiveis e fornega-as
a todas as pessoas com algum tipo de acesso aos variadores.

W Utilizacao prevista
Os variadores de frequéncias foram projectados para serem instalados em sistemas eléctricos
ou em magquinaria.

A sua instalagdo em maquinas e em sistemas, tem de estar de acordo com as seguintes normas
da directiva de baixas tensoes:

EN 50178, 1997-10, Equipamentos de sistemas de alimentagdo com dispositivos electronicos
EN 60204-1, 1997-12 Seguranca de maquinas e equipamentos de dispositivos eléctricos
Parte 1: Requisitos gerais (IEC 60204-1:1997)/
Atencéo: Inclui a adenda de Setembro de 1998
EN 61010-1, A2, 1995  Requisitos de segurancga para equipamentos de tecnhologia de informacgéo
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, modificado)
A marca CE passa a EN 50178, utilizando os filtros de linha especificados neste manual e seguindo
as instruc¢des de instalacao apropriadas.
u Transporte € armazenamento
As instrucdes para transporte, armazenamento e manuseamento correcto, tém de ser respeitadas
de acordo com os dados técnicos.
W Instalacao

Instale e arrefeca os variadores conforme especificado na documentacao. O ar de arrefecimento
tem de fluir na direccéo especificada. O variador apenas pode ser utilizado na posicao especificada
(ou seja, na posicdo vertical). Mantenha as folgas especificadas. Proteja os variadores de cargas
ndo permitidos. Os componentes ndo podem ser dobrados e as folgas de isolamento ndo podem
ser alteradas. Para evitar danos causados pela electricidade estatica ndo toque em quaisquer
componentes electrénicos ou contactos.
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W Ligacao eléctrica
Execute qualquer trabalho em equipamento com carga em conformidade com os regulamentos
nacionais de seguranca e de prevencdo de acidentes. Execute a instalagdo eléctrica em
conformidade com os regulamentos relevantes. Em particular, siga as instru¢cdes de instalacdo
garantindo a compatibilidade electromagnética (EMC), ou seja, blindagem, ligacdo a terra
e colocacao dos cabos. Também aplicavel a equipamentos com a marca CE. E responsabilidade do
fabricante do sistema ou da maquina garantir a conformidade com os limites da EMC.
Contacte o seu fornecedor ou o representante de controlo de movimento da Omron-Yaskawa
quando utilizar o disjuntor de corrente de fuga em conjungao com os variadores de frequéncia.
Em alguns sistemas pode ser necessario utilizar monitorizacdo adicional e dispositivos
de seguranca em conformidade com os regulamentos de seguranca e de prevencéo de acidentes.
O hardware do variador de frequéncia nao pode ser modificado.

H Notas
Os variadores de frequéncia Varispeed E7 IP54 sao certificados pela norma CE.

4 Compatibilidade EMC

B Introducao

Este manual foi compilado para ajudar os fabricantes de sistema que utilizam os variadores
de frequéncia de controlo de movimento OMRON-YASKAWA (OYMC) a desenhar e a instalar
comutadores eléctricos. Também descreve as medidas necessarias para estarem em conformidade
com a directiva EMC. As instru¢des de instalacdo e de cablagem presentes neste manual tém
de ser cumpridas a risca.

Os nossos produtos sao testados pelas entidades competentes utilizando as normas listadas abaixo.

Norma de produtos: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000
B Medidas para garantir a conformidade dos variadores de frequéncia OYMC
a directiva EMC.

Os variadores de frequéncia de OYMC nao necessitam de ser obrigatoriamente instalados num
compartimento de comutacgéo.

Nao é possivel fornecer instrugbes detalhadas para todos os tipos de instalagdo possiveis.
Este manual limita-se a fornecer as directrizes gerais.

Todos os equipamentos eléctricos geram interferéncias radio e de linha em varias frequéncias.
Os cabos transmitem estas interferéncias para o ambiente por via aérea.

Ligar um componente eléctrico (por exemplo, um motor) a uma fonte de alimentagdo sem um filtro
de linha pode, portanto, permitir interferéncias HF ou LF no circuito principal (um filiro de linha
é incorporado no variador).

As contra-medidas basicas sdo: o isolamento da cablagem de controlo e dos componentes
de poténcia, ligagcéo a terra adequada e blindagem dos cabos.

E necessaria uma drea de contacto grande para efectuar a ligagdo & terra que permita a dissipagéo
da interferéncia HF. Recomenda-se assim a utilizagcao de correias de ligagao a terra em vez de cabos.

Além disso, a blindagem dos cabos tem de ser ligada com grampos para liga¢ao a terra.

B Colocacao dos cabos
Medidas para evitar a interferéncia de linha:
O Varispeed E7 IP54 estd equipado com um filtro EMC interno. Para assegurar o melhor

desempenho do filtro, certifique-se de que segue as instrugcdes de montagem respeitantes a ligacao
das blindagens. Utilize um cabo do motor com uma blindagem adequadamente ligada a terra.

+ Utilize um cabo com blindagem entrelacada.

« Ligue a terra 0 maximo de area possivel do cabo. Recomenda-se a ligagéo a terra da blindagem
ligando o cabo a placa de ligagdo com grampos metalicos.

» Efectue a ligagdo a terra da blindagem dos cabos em ambas as extremidades e efectue
a ligagcéo a terra do motor da maquina.
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Instalacao

€ Instalacao mecanica

B Desempacotar o variador

Verifique os itens seguintes apds desempacotar o variador.
Item Método
Foi recebido o modelo correcto Verifique o nimero do modelo na placa de identificagdo na parte
de variador? lateral do variador.
Inspeccione o exterior do variador procurando por riscos
ou outros danos derivados do transporte.
Algum parafuso ou outro componente esta | Utilize uma chave de fendas ou outras ferramentas para
solto ou com folga? assegurar-se do aperto.

O variador esta danificado?

Verifique também se os componentes que se seguem sao fornecidos no pacote com o variador IP54.

Nome do componente Qtd.
Bucim para cabo (para entrada) 1
Bucim para cabo (para saida de motor) 1
Bucim para cabo (para controlo) 1
Bucim para cabo (para Fieldbus) 1
Chave da porta 1
Bujéo roscado (Entrada do cabo de controlo) 1
Bujéo roscado (Entrada do cabo Fieldbus) 1

Se encontrar quaisquer irregularidades nos itens listados, contacte imediatamente a agéncia onde
comprou o variador ou o seu representante de controlo de movimento Omron-Yaskawa.

W Verificar o local de instalagao
Tenha em consideracéo as precaugdes que se seguem ao montar o Variador.
« Instale o variador num local limpo, sem vapor de 6leo nem poeiras.

¢ Quando instalar ou operar o variador, tome precaugdes especiais por forma a que o metal em
po, 6leo, agua ou outro material externo nao se infiltre no variador.

« Nao instale o variador sobre material combustivel, tal como a madeira.

« Instale o variador num local sem materiais radioactivos ou combustiveis.
« Instale o variador num local sem gases nocivos e liquidos.

« Instale o variador num local estavel (sem oscilagao excessiva).

* Instale o variador num local sem cloretos.

« Instale o Variador num local que nédo esteja exposto a luz directa do sol.

e Os Variadores IP54 fornecem protecgao contra poeiras nao condutoras e salpicos de agua
provenientes de todas as direc¢bes. Instale o Variador no interior de um ambiente aquecido
e controlado, de modo a evitar a condensagédo dentro do Variador. Mantenha a dgua ou as
poeiras fora do Variador IP54 ao efectuar a cablagem.

- Certifique-se de que os cadeados estdo fechados antes de transportar o Variador. Leve sempre
a caixa quando transportar o Variador, ndo transporte segurando a porta nem os bucins para
cabos. Se os cadeados estiverem abertos ou o Variador estiver seguro pela porta (ou pelos
bucins para cabos) ao transportar o corpo principal do Variador, ele podera cair, podendo
provocar lesoes.

» Tenha atengcédo para ndo danificar os bucins para cabos ao levantar. Caso contrario,
0 equipamento podera ficar danificado devido a entrada de agua ou poeiras. Monte os bujoes
roscados ligados como opg¢éo e controle de entrada, caso estes terminais ndo estejam ligados

» Tenha atencao para nao danificar os bucins para cabos durante a instalagao
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B Orientacao da instalacao

Instale o variador de forma vertical de forma a nado reduzir o efeito de refrescamento.
Quando instalar o variador, deixe sempre o0 seguinte espaco de instalacdo para permitir uma
dissipacao do calor normalmente.

Y

50 mm min.
* 120 mm min.  Ar é
O
©) ]
[
HH
(0 I
| -
— e —> |
+ 30 mm min. 30 mm min. 120 mm min.
50 mm min. Ar
* Espaco horizontal Espaco vertical

Fig 1 Local de instalagéo
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@ Ligacao eléctrica

mLigar o variador

Barra de curto-circuito

Reactancia de CC para melhorar o factor
de poténcia de entrada (opcional)

U7y, X

R
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380a480V L3
50/60 Hz
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de fabrica]

Funcionamento dir./Parag.

®

Funcionamento inverso/Parag.
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Falha externa

Reposicéo de falha

Defini¢do da velocidade
multi-passo 1

Defini¢do da velocidade
multi-passo 2

Selecgao da frequéncia
da regulacédo ponto a ponto

1
aida de contacto de falha
MB i 250 VAC, 1 A max.
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=
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N T 1— % Saida de contacto 1
s5 E M2 [Predefinigao: Durante
1 o funcionamento] Saida digital
M3 P
S6 D—E —4’ Saida de contacto 2 ?;Om\fllféoii méx.
M4 [Predefini¢éo: . L
1 I_;é
S7 D—H | Velocidade zero] 30 VDC, 1 A méx.
SN 1
1
SC + |
[\QSL' 24V 1
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Terminal Terminal
I de protecgdo de protecao
T

Ajuste,
Ajuste 1 ny Fonte de alimentagao da entrada analdgica AL 20kQ
+15V, 20 mA Saida analdgica multifungées 1
1
0ai0Vv 2kQ A1 Entrada analdgica 1: Frequéncia [>_ M (0a10V,2mA)

2kQ

[Predefinicdo: Frequéncia

de referéncia principal
0a10V (20 kQ)

de saida, 0 a 10 V]

- —— =

Ajuste,
20 kQ

|

A2 Entradas analdgica multifungdes 1;
— [Predefini¢éo: Influéncia da frequéncia
4220mA (250 Q)]

Rl

! ca

Saida analégica multifungdes 2
(0a10V,2mA)
[Predefinicao: Poténcia

>
<

>

Placas de opgéo de entrada

Comunicagao

MEMOBUS
RS-485/422

de saida, 0a 10 V]

.

o—

v ov

Fonte de alimentacao

4—

20

| da entrada analdgica

o
>
—_——— - — —(——

I Resisténcia
terminal
l R+

—
—L_1_ Cabos
——— blindados

Condutores blindados
de pares entrangados

Fig 2 Diagrama de liga¢des



€ Terminais do circuito principal

As fungbes de terminal do circuito principal encontram-se sumariadas consoante os simbolos
do terminal em Tabela 1. Ligue os terminais da forma mais adequada ao objectivo pretendido.

Tabela 1 Fungdes de terminal do circuito principal (Classe de 200 V e de 400 V)

Propésito Simbolo de terminal Modelo: CIMR-E7ZO0O0O0O

Entrada da alimentagao R/L1, S/L2, T/L3 47P5 a 4055
do circuito principal

Saidas do variador U/T1, V/T2, W/T3 47P5 a 4055
Terminais do bus DC ®1, © 47P5 a 4055
Ligagao da reactancia DC ®1, D2 47P5 a 4018
Ligag&o da unidade de frenagem | 3, ) 47P5 a 4055
Terra D 47P5 a 4055

HMLocalizagcao dos terminais do circuito principal

p—

Terminais
de controlo

— Terminais
de saida

Terminais -
de entrada
N
\\ Terminais
de terra
Fig 3 Disposi¢édo do terminal de variadores entre 7.5 e 30 kW
Grampo
™~ de blindagem para
cabos de controlo
5 dlefolle
I N (][] [o]]
Terminais
de entrada _ ™ Terminais de saida
sesoos agel| O 1 )
I Lal

L \ A A
=\ | D¢ rampo

de blindagem para
Terminais de terra cabos de motor

Fig 4 Disposi¢cdo do terminal de variadores entre 37 e 55 kW
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B Terminais do circuito de controlo

Fig 5 mostra a disposi¢do dos terminais de controlo As fungdes dos terminais do circuito de controlo
sdo mostradas em Tabela 2. Utilize os terminais adequados para os objectivos pretendidos.

'sNsc|sHA1]A2]+ [ac|-v

DEN | o

E©)| [s1]s2[s3|s4|s5|s6/s7|FM|AC |AM][IG [s+]s-

M3 |M4 | M1

] o)

Fig 5 Disposicéo do terminal de controlo

Tabela 2 Terminais do circuito de controlo com definicdes predefinidas

Tipo N.© Nome do sinal Funcao Nivel do sinal
s Comando de funcionamento | Quando ligado, funcionamento directo;
directo/paragem paragem quando desligado.
S2 Comando de funcionamento | Quando ligado, funcionamento inverso;
inverso/paragem paragem quando desligado.
S3 | Entrada da falha externa "' | Falha quando ligado.
@ S4 ica *1 Reposi¢éo quando ligado
E \Ijelpo.s(;gzo c(ije fal:\an . p 19 - qu ig 24 VDC, 8 mA
%n elocidade de referéncia Frequenf:la_ N ; B Isolamento do
p 85 | multi-passo 1 *! de referéncia auxiliar As fungoes &0 | ¢\ o lad
xe) ; ; plador
g8 (Interruptor principal/auxiliar) | quando ligado. sele(':monadas
o Velocidade de referéncia Velocidade multi-passo configurando
o | S6 , - : H1-01 a H1-05.
° multi-passo 2 2 quando ligado.
2 Frequéncia de referéncia Frequenmaﬂ
7] S7 q lac « |daregulagéo passo
a regulagéo ponto a ponto a passo quando ligado.
SC |Entrada digital comum - -
SN | Neutro da entrada digital - -
Fonte de alimentacao Fonte de alimentacéo de +24 VDC para (D
SP da entrada digital entradas digitais 24 VDG, 250 mA max.
+V | Saida de poténcia de 15 V Fontg dg allmerjta}gao de 15V para 15 V (Corrente max.:
referéncia analdgica 20 mA)
@ A1 | Frequéncia de referéncia 0a+10 V/100% 0a+10V (20 kQY)
S e =
8 Frequéncia de referéncia Sge?eﬂngr:iia analdgica glinggonada 4220 mA (250 ©)
s | A2 a eter 9 : 0Va+10V (20 kQ)
S auxiliar auxiliar; configurando 0220 mA (250 Q)
S 4220 mA (250 Q) H3-09.
© T =
g -V | Saida de poténcia de —15V Fontg de. allmerjta}gao de—15V para
o referéncia analdgica
g e
I CA Comym da referéncia B _
g analdgica
2 Fio blindado, ponto
E(G) |de ligacdo a linha de terra - -
opcional
M1 | Durante o funcionamento Fechado durante
2 M2 | (contacto 1NA) o funcionamento A fungéo
%v M3 FECHADO quando € se||_|ezccu1)nada Contactos do relé
s Velocidade zero a frequéncia de saida pol-r|2 0'20 Capacidade do
E M4 | (contacto 1NA) estiver no nivel zero € Re-Ue. contacto:
K (b2-01) ou abaixo max. 1 A a 250 VAC
2 | MA méx. 1 Aa30VDC 3
£ MB | Sinal de saida da falha FECHADO em MA e MC durante as falhas
@ ABERTO em MB e MC durante as falhas
MC
Sinal da frequéncia Funcéao
© FM | Frequéncia de saida de saida analdgica; seleccionada
= 2 0a10V; 10 V=FMAX por H4-01
oo | CA [Analdgico Comum - 0a+10 V max. +5%
oS Sinal da poténcia ~ 2 mA max.
T < A . . . Funcgéao
e s Poténcia de saida do de saida analdgico; .
& AM . y _ . seleccionada
variador 0a10V, 10 V=capacidade
. por H4-04
max. apl. do motor
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Tipo N.© Nome do sinal Funcéo Nivel do sinal
o R+ |Entrada de comunicagbes Entrada diferencial,
g R- |MEMOBUS Para RS-485 de 2 fios, efectue um curto- |isolante PHC
§ S+ |Saida de comunicacdes circuito em R+ e S+ assim como R- e S-. | Entrada diferencial,
b S- |MEMOBUS isolante PHC
T IG | Sinal Comum - -

*1. As predefinicdes sao fornecidas para os terminais S3 a S7. Para uma sequéncia de 3 fios, as predefinicdes sdo uma sequéncia
de 3 fios para S5, definicdo de velocidade multi-passo 1 para S6 e definicdo de velocidade multi-passo 2 para S7.

*2. Nao utilize esta fonte de alimentagao para alimentar qualquer equipamento externo.

*3. Quando estiver a propulsionar uma carga reactiva, como uma bobina de relé com fonte de alimentagdo CC, insira sempre

um diodo volante conforme mostrado na Fig 6.

Diodo volante

[P
<

P,
Alimentacéo externa: Bobina T

Méax. 30 VDC T Max. 1 A

Fig 6 Ligacao do diodo volante

Os limites do diodo volante tém de ser,

pelo menos, tao elevados quanto
a tenséao do circuito.

0 1. Na Fig 2, a ligacdo das entradas digitais S1 a S7 é mostrada para a ligagdo dos contactos
‘P - ou transistores NPN (comum de 0 V e modo NPN). Esta é a configuragao predefinida.
- = Para ligagao dos transistores PNP ou para utilizar uma fonte de alimentagéo externa de 24 V consulte
Tabela 3.
IMPORTANT a Tabela 3

deve ser removida quando ligar uma reactéancia DC.

B Modo NPN/PNP (Seleccao)

2. Uma reactancia DC apenas é opg¢éao para variadores de 18,5 kW ou inferior. A barra de curto-circuito

A légica do terminal de entrada pode ser comutada entre modo NPN (comum de 0 V) e modo PNP
(comum de +24 V) utilizando o conector CN5. Também ¢é suportada uma fonte de alimentacao
externa, permitindo maior flexibilidade nos métodos de entrada do sinal.

Tabela 3 Modo NPN/PNP e sinais de entrada

Fonte de alimentacgéo interna — Modo NPN

SN 2 =14l

52 Yaz[

= |P24V (+24V)
SP

Fonte de alimentacdo externa — Modo NPN

2=l

YAzl

Externa +2

|
\
4V

SP l-

IP24V (+24V)




Tabela 3 Modo NPN/PNP e sinais de entrada

Fonte de alimentacgéo interna — Modo PNP Fonte de alimentacao externa — Modo PNP

| |
4% 51 §*ﬁi7 4% 81 ¥*ﬁ<:

-+ 52 §*§i7 —+ §2 %#jgf

SN Externa +24V — SN
e e
= |P24V (+24V) = P24V (+24V)
v o] P g

€ Ligar as entradas do circuito principal

Instalar os fusiveis

Para proteger o variador, recomenda-se a utilizagdo de fusiveis de semicondutor iguais aos
mostrados na tabela abaixo.

Tabela 4 Selecgao do fusivel de entrada

Saida Seleccao do fusivel Exemplo de seleccéao (Ferraz)
Tipo o cgrrente do variador
de variador nominal do Tens3o (V) 1t (A%s) Modelo Classificagao 1t (A%s)
variador (A) (A)

47P5 17 480 30 100~640 AB60Q30-2 600 V/30 A 132
4.011 24 480 50 150~1.300 A70P50-4 700 V/50 A 300
4.015 31 480 60 400~1.800 A70P70-4 700 V/70 A 590
4.018 39 480 70 700~4.100 A70P80-4 700 V/80 A 770
4.022 45 480 80 240~5.800 A70P80-4 700 V/80 A 770
4.030 60 480 100 500~5.800 A70P100-4 | 700 V/100 A 1.200
4.037 75 480 125 750~5.800 A70P125-4 | 700 V/125 A 1.900
4.045 91 480 150 920~13.000 | A70P150-4 | 700 V/150 A 2.700
4.055 112 480 150 1.500~13.000 | A70P200-4 | 700 V/200 A 4.800

Considere as precaucgdes seguintes para a entrada da fonte de alimentacao do circuito principal.

Se for utilizado um disjuntor em caixa moldada para a ligagcdo da fonte de alimentagao (R/L1,
S/L2 e T/L3), certifique-se que o disjuntor é o adequado para o variador.

Se for utilizado um circuito impeditivo de passagem de corrente para o solo, devera ser capaz de
detectar todos os tipos de corrente para garantir uma detec¢do segura da passagem de corrente
para o solo.

Pode ser utilizado um contactor magnético ou outro dispositivo de comutacdo na entrada
do variador. O variador ndo devera efectuar mais de um arranque por hora.

As fases da entrada (R/S/T) podem ser ligadas por qualquer ordem.

Se o variador estiver ligado a um transformador de poténcia de elevada capacidade (600 kW ou
mais) ou se for ligado um condensador de avancgo de fase nas proximidades, pode ocorrer um
excesso de pico de corrente através do circuito de poténcia de entrada, provocando danos no
variador. Como medida preventiva instale uma reactancia AC opcional na entrada do variador ou
uma reactancia DC nos terminais de ligacao da reactancia DC.

Utilize um supressor de picos ou diodo nas cargas indutivas proximas do variador. As cargas
indutivas incluem contactores magnéticos, relés electromagnéticos, valvulas de solendide,
solendides e travdes magnéticos.



mLigar a saida ao circuito principal
Considere as precaucdes seguintes para a ligagéo do circuito de saida.

» Nunca ligue quaisquer fontes de alimentagao aos terminais de saida do variador. Caso contrario,
o variador pode ser danificado.

» Nunca efectue um curto-circuito ou uma ligacéo a terra nos terminais de saida. Caso contrario,
o variador pode ser danificado.

» Nao utilize condensadores de rectificacdo de fase. Caso contrario, o variador e os condensadores
podem ser danificados.

« Verifigue a sequéncia de controlo para assegurar-se que o contactor magnético (MC) entre
o variador e o motor nao esta ligado ou desligado durante o funcionamento do variador. Se o MC
estiver ligado enquanto o variador estiver em funcionamento, sera gerada uma corrente de pico
elevada e pode entrar em funcionamento a protecg¢ao de sobrecorrente do variador.

EmLigacao a terra
Considere as precaugbes seguintes para a ligacao a terra.

» Nao partilhe a ligacdo a terra com outros dispositivos, tais como maquinas de soldadura
ou ferramentas mecénicas.

« Utilize sempre um fio de terra de acordo com as normas técnicas do equipamento eléctrico
e minimize o comprimento do mesmo.
A corrente de fuga é provocada pelo variador. Assim, se a distancia entre o eléctrodo de terra
e o terminal de terra for demasiado longa, o potencial no terminal de terra do variador sera instavel.

» Quando for utilizado mais de um variador, ndo faca uma malha com o fio de terra.

Fig 7 Ligacgéo a terra
BPrecaucdes sobre a ligacao do circuito de controlo
Considere as precaugdes seguintes na ligagao dos circuitos de controlo.
» Separe as liga¢des do circuito de controlo das ligagdes do circuito principal (terminais R/L1, S/L2,
T/L3, B1,B2, ©, ®1, ®2 e ®3) e de outras linhas de alta poténcia.

» Separe as ligagbes dos terminais do circuito de controlo MA, MB, MC, M1, M2, M3 e M4
(saidas de relé) das liga¢des a outros terminais do circuito de controlo.

« Se for utilizada uma fonte de alimentagéo externa opcional, devera ser uma fonte de alimentagao
UL de classe 2.

 Utilize condutores de pares entrancados ou condutores de pares entrancados blindados nos
circuitos de controlo para evitar falhas na operacgéo.

« Efectue a ligacdo a terra da blindagem dos cabos maximizando a area de contacto entre
a blindagem e a terra.

+ Ambas as extremidades da blindagem do cabo tém de ser ligadas a terra.
Hinstalar os bucins para cabo de alimentacao

E necessério ter especial atengao relativamente a ligacdo dos cabos do motor dos variadores IP54.
As capacidades mais pequenas apresentam um bucim para cabo EMC, utilizado para efectuar
a ligagao a terra da blindagem do cabo do motor com facilidade.



Instalar o bucim para cabo metalico (EMC) para cabos do motor em variadores IP54 de 7,5 a 30 kW:
« Com contactos standard

Efectue um corte circular no revestimento
exterior, com o comprimento de aprox.

14 mm a partir da extremidade do
revestimento, mas nao retire o revestimento.
Coloque o cabo através do bucim.

aprox. 15 mm

Retire o revestimento exterior cortado,
remova parte da blindagem e puxe o cabo
para tras até a blindagem ficar correctamente
em contacto com as molas do bucim para
cabo.

Feche o bucim para cabo.

» Com fios finos e sem revestimento interior:

Efectue um corte circular no revestimento,
com o comprimento de aprox. 15 a 20 mm
e retire 0 mesmo.

Puxe para tras a blindagem entrelacada aprox. 15 a 20 mm

sobre o revestimento exterior, a blindagem
interior devera ser mantida para uma
colocacéao mais facil através do bucim.

oy e

Coloque o cabo através do bucim até
a blindagem ficar correctamente em
contacto com as molas do bucim para
cabo e feche o bucim para cabo.

Nota: Para garantir conformidade com os regulamentos EMC é necessario que o cabo blindado
fique apertado com firmeza com o bucim para cabo metalico. Confirme o comprimento do cabo,
bem como as especificacdes dos terminais antes de ajustar o bucim para cabo metalico.

Consideracoes especiais para variadores IP54 com capacidade de 22 e 30 kW

Retire a blindagem entrelagada do cabo de saida completamente desde o orificio de entrada até
a extremidade do terminal para evitar curto-circuito nos terminais de entrada ou no filtro.

Retire completamente a blindagem
entrelagada desde o orificio de

Cabo do motor entrada até a extremidade do terminal

Cabo de entrada )
(Cabo blindado)

Fig 8 Blindagem de cabos do motor com variadores de 22 e 30 kW



Instalar o cabo do motor com variadores IP54 com capacidade de 37 a 55 kW

Instale o cabo blindado de saida, conforme mostrado na figura abaixo. Retire o revestimento
exterior e prenda a blindagem entrelagada utilizando o grampo de terra.

J H deBem @el T |
0|8 |© ©
glele BHlEle*

o

| AN
/ / AN AN
/ / N\ AN
/ @ \ Retirar o revestimento exterior
e prender a blindagem entrela-

Placa de terra cada utilizando o grampo de terra

Grampo de terra Cabo do motor

Fig 9 Grampo de terra do motor com variadores de 37 a 55 kW

ELigar a terra a blindagem do cabo de controlo em variadores IP54

Para uma blindagem adequada foram montados grampos de terra nos variadores IP54.
A Fig 10 e a Fig 11 mostram onde é possivel encontrar os grampos de terra.

Terminais
de controlo

Base de montagem Cabo do motor

Fig 10 Grampo de terra de variadores IP54 com capacidade de 7,5 a 18,5 kW

~Grampo
de terra
Bracadeira
~ Terminais - para_ cabo
de controlo (opcional)
~Cabo
Grampo de controlo
de terra
| Base )
OC ©® 7 & de montagem /Buglm para
Ll do cabo @, cabos

Fig 11 Grampo de terra de variadores IP54 com 22 a 55 kW



Utilize o seguinte procedimento para prender e blindar os cabos de controlo nos variadores IP54.

Aperte os parafusos alternadamente até os parafusos ficarem presos até a extremidade.

Fig 12 Procedimento para ligacédo a terra da blindagem do cabo de controlo
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Funcionamento do teclado numeérico

€ Ecra da consola digital

Os nomes das teclas e fungdes da consola digital sdo descritos abaixo

L]
FWD

—DRIVE—

REV

REMOTE
] L]
REF ALARM

L] L
S5EQ

_m;_
Frequency Rel

U1--- [[f1=60.00 Hz

U1--- 02=60.00 Hz

U1l--- 03=10.05 A

SAL
L—OC-——- MENU ESC
REMOTE

BTeclas da consola digital

Indicadores de modo Drive

FWD: Acende-se com a entrada do comando
_ de arranque de sentido directo.
REV: Acende-se com a entrada do comando
de arranque de sentido inverso.
SEQ:  Acende-se quando o comando run é activado
a partir dos terminais do circuito de controlo.
REF:  Acende-se quando é activada a frequéncia

de referéncia a partir dos terminais A1 e A2
do circuito de controlo.
ALARM: Acende-se quando ocorre um erro ou alarme.

Ecra de dados
Visualiza dados de monitorizagédo, nimeros de parame-
_ tro, e ajustes.

Teclas

Executar operagdes tais como configuracao de parame-
tros do utilizador, monitorizagao, regulacéao ponto a pon-
to e ajuste automatico.

Sequéncia Nome Funcéo
Efectua a comutacao de operagao atraves da consola digital
Uil | Tecla LOCAL/REMOTE || o)y e das definicoes em b1-01 € b1-02 (REMOTO)
AEMOTE (LOCAL/REMOTO) X . . A
Esta tecla pode ser activada ou desactivada através do parametro 02-01.
Tecla MENU Selecciona os modos.
EsC Tecla ESC Retorna ao estado anterior a ter sido premida a tecla DATA/ENTER.
Tecla JOG Activa a regulagéo ponto a ponto quando o variador esta a ser con-

trolado a partir da consola digital.

Tecla FWD/REV

Selecciona a direc¢éo de rotagdo do motor quando o variador esta
a ser controlado a partir da consola digital.

Tecla Shift/RESET

Define o digito activo durante a programacao dos parametros do uti-
lizador.
Também funciona como tecla de reposi¢cao quando ocorre uma falha.

Tecla de incrementar

Selecciona os nimeros dos parametros de utilizador e incrementa
as definicbes dos parametros.
Utilizado para passar para o item ou dados seguintes.

Tecla de decrementar

Selecciona os numeros dos parametros de utilizador e decrementa
as definicbes dos parametros.
Utilizado para passar para o item ou dados anteriores.

Tecla DATA/ENTER

Entra nos menus e parametros e valida as definicbes dos parametros.

Inicia o funcionamento quando o variador esta a ser controlado pela

i Tecla RUN consola digital (modo LOCAL).
- Péra o variador (modo LOCAL e REMOTO).
STOP Tecla STOP Esta tecla pode ser activada ou desactivada quando se utiliza uma

fonte diferente da consola, definindo o parametro 02-02.




————————————————————————
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Arranque e configuracao basica de parametros

€ Procedimento de arranque

START

Instalacao

Ligacdes

[
Defina o conector de tensao
da fonte de alimentacao *1

*1: Defina o conector para
[ a classe de variadores de 400 V

Ligue de 75 kW e superior
a alimentagéao

I
Estado de confir-
macao
I
Definigbes basicas
(Modo de programacéo rapida)

I
Defina E1-03.
Predefinicao do V/f: 400 V/50 Hz

do motor com mais
de 50 m ou uma carga pesada
estao provavelmente a provocar
que o motor va abaixo ou esteja
sem sobrecarga?

SIM

Ajuste automatico nao rotativo
para resisténcia linha-a-linha

NAO

Definicbes da aplicacao
(Modo de programacéao avangada)

Funcionamento
sem carga

Funcionamento
com carga

Ajustes ideais e definicoes
de parametros

Verifique/registe os
pardmetros

END

Fig 13 Fluxograma do funcionamento de ensaio



€ Antes de ligar a alimentacao

Devera verificar minuciosamente os pontos seguintes antes de ligar a alimentacgéao.

+ Verifique se a fonte de alimentagéo esta de acordo com as especifica¢cdes do variador.

Verifique se os cabos da fonte de alimentacéo estéo ligados aos terminais correctos (L1, L2, L3).
Verifique se os cabos do motor estéo ligados com firmeza aos terminais correctos no variador

(U, V, W), assim como no motor.

Verifique se a unidade de travagem/resisténcia de frenagem estao devidamente ligados.

Verifique se o terminal do circuito de controlo do variador e o dispositivo de controlo estdo

correctamente ligados.

Configure todos os terminais do circuito de controlo do variador para OFF (desligado).

« Quando for utilizada uma placa PG, verifique se esta devidamente ligada.

€ Ecra apés ligar a alimentacao

Apds um arranque normal o ecra do operador apresenta as mensagens seguintes

UNDADE- e
= : er. ge frequencia
Ec():rr;siara funcionamento U1- 8E=50.00Hz

U1-02= 0.00Hz
U1-03=__ 0.00A

E possivel monitorizar ou definir
a frequéncia de referéncia quando
este indicador esta iluminado.

Quando ocorrer uma falha ou estiver um alarme activo, serd apresentada a mensagem de falha
ou de alarme. Neste caso, consulte pagina 23, Resolu¢éo de problemas.

~UNIDADE-

Ecra para funcionamento uv

com falha Perda da poténcia
principal

E apresentada uma mensagem
de falha ou de alarme no ecra.
O exemplo apresenta um alarme
de baixa tensao.

€ Ajuste automatico para resisténcia linha-a-linha

O ajuste automatico pode ser utilizado para melhorar o desempenho quando s&o utilizados cabos do
motor muito compridos ou quando o motor e o variador tém caracteristicas de poténcia diferentes.

Para executar o ajuste automatico defina T1-02 (poténcia nominal do motor) e T1-04 (corrente
nominal do motor) e prima a tecla RUN na consola digital. O variador ira fornecer poténcia ao motor
durante aproximadamente 20 segundos e sera medida a resisténcia linha-a-linha (enrolamento
estatorico e resisténcia do cabo) automaticamente.

2
A? “ 1. E fornecida poténcia ao motor durante o ajuste automatico, mas o motor no roda. Nao toque no motor até ter-
= minar o ajuste automatico.
IMPORTANT 2. Certifique-se de que todos os contactores do motor estao fechados antes de se iniciar um ajuste automatico.
3. Para cancelar o ajuste automatico prima a tecla STOP na consola digital.

mOutros alarmes e falhas durante o ajuste automatico

Para obter uma descrigéo dos alarmes e falhas possiveis do ajuste automatico e acg¢des correctivas
consulte pagina 25, Falhas do ajuste automético.



Parametros do utilizador

N.2 do N.2 do
para- Nome Descrigao para- Nome Descrigao
metro metro
Inicializar dados ) Selecgio da gcgva ou des'acc:itlvfa asycagamdadels
Selecgo do 0:Inglés pesquisa de i-direccionais da funcéo de pesquisa
i 5 | 2:Alemao b3-14 . .| de velocidade.
idioma do ecra 3F " velocidade bi 0:D tivad
A1-00 |da Consola 4:|t:|1ir;$1%3 direccional 1 : Ast?va: d;"a a
digital (apenas | 5. g :
:Espanhol
JVOP-160-0Y) | 6. Portugués Controlo de PI : _
- — A Seleccdo do 0:Desactivada
0:Apenas monitorizacao (monitori- ¢ 1:Activada
zagao do modo de transmisséo b5-01 | modo de con- | 3654010 de Pl activado (referéncia
e definicao de A1-01 e A1-04.) trolo de PI de frequéncia + saida de PI)
1: Utilizado para seleccionar os para- Defi h onal d fro-
Nivel metros do utilizador (apenas os para- Ganho propor- eline o ganno proporciona f’ contro
Ive . y i b5-02 | = lador do PI. O controlo de P ndo
A1-01 | de acesso aos metros definidos em A2-01 a A2-32 cional (P) ¢ o
N podem ser lidos e configurados.) é executado quando definido para 0.00.
parametros 2:Controlo Tempo de inte- | Define 0 tempo de integracéo do contro-
(Os parametros podem ser lidos b5-03 P | lador do PI. O controlo de | ndo é execu-
e configurados no modo de progra- gragdo (1) tado quando definido para 0,0 seg.
magao rapida (Q) e no modo - - — -
de programacao avancada (A).) Seleccao das i:l:;:%(;njoapclilrecgao directafinversa
0: Sgr_n_mm@hzagaq_ b5-09 carac’fenstlcas 0:A saida do PI é directa
1110:E inicializado utilizando desaidado Pl | ") 42 do Pl & inversa.
Zzgs.régra‘lm?troz do .L|1.t|||ze(1jdor Tempo de ace-

A1-03 | Inicializar 0 lmc_'a |dzado _utlf_lzan Eo_u_mal_ b5-17 ler./desacel. Define o tempo de aceler./desaceler.
sequencia e 0|.s. '?S' ( |n|f:|a.|- para referéncia | para o arranque discreto do Pl (SFS).
zadol para as definicdes de fabrica.) de PI

3330: E inicializado utilizando uma =
PR . g Seleccdo do .
sequéncia de trés fios. b5-18 | ponto de refe- 0:Desactivada
Sequéncia/Origem da referéncia P 1:Activada
réncia do PI
Defines o método de entrada da fre- Ponto de refe-
Selecgéo gucéncia (Ije ;efe;é:]ma b5-19 réncia do Pl Valor alvo do PI
:Consola digita - - -
b1-01 | da origem 1:Terminal do circuito de controlo bs.3¢ | Selecgdo de rSeItzcmonnatraT lémrdgde; ps;af;s valo
da referéncia (entrada analdgica) -31 | Unidade de p| | &S de controlador de Pl (b5-19,
2:Comunicacao série (RS422/485) U1-24, U1-38).
3:Placa de opgéo Definicoes de aceleracao/desaceleracao
Defines o método de entrada ci Tempos de Define o tempo para acelerar/desace-
Selecgao do comando run. I:IE-I aceleragao/ lerar de 0 Hz até a frequéncia
da origem 0:Consola digital desaceleragao | de saida maxima.
b1-02 do comando 1:Terminal do circuito de controlo Definicées da curva S
RUN (entradas digitais) Tempo caracte-
2:Comunicacéo série (RS422/485) o P ) e
3:Placa de opg&o 8% ristico da curva | Define a c.ar’af:terlstlf:a dacurva S )
Selecciona o método de paragem S dunlamte ) durante o inicio e o fim da aceleragao
quando o sinal de run é removido | a a_ce eragao
Selecgio 0:Desaceleragdo para parar Frequéncia da portadora
b1-03 | do método 1:Esperar para parar Selecciona a frequéncia da portadora
de paragem 2:Injecgéo de DC para parar . (a definigao de fabrica depende
3:Esperar para parar com o tempori- da capacidade do variador)
zador (Os novos comandos Run B 0: Baixo ruido, portadora baixa
s&o ignorados durante a espera.) Selecgéo da 1: 2.0 kHz
0:Inversao activada C6-02 |frequénciada |2: 50 kHz
Proibigao 1:Inverséo desactivada portadora 3: 8,0 kHz
b1-04 | de operacio 2:Rotagao da fase de saida (ambas as 4: 10,0 kHz
) perag direcges rotacionais sao activadas) 5: 12,5 kHz
inversa 3:Rotacio da fase de saida com 6: 15,0 kHz
inversao desactivada. F: Padrao programavel
Pesquisa de velocidade Definicoes da velocidade
Seleccdo Activa/desactiva a fungéo de pes- d1-01 | Referéncias
da pesquisa quisa de velocidade e define a multi-veloci-
; o método de pesquisa de velocidade. d1-04 |dade 1 a4
de velo<i|dade 0:D ti dp q'| | ade ~ a - Define as referéncias
b3-01 | (deteccdo de :Desactivado, célculo Frequéncia de c !
. de velocidade . de multi-velocidade.
corrente ou cal- . " ) referéncia da
o de veloci- 1:Activado, célculo de velocidade d1-17 regulacao
cu 2:Desactivado, deteccao de corrente t t
dade) 3:Activado, detecgéo de corrente ____|pontoaponto
Limites de referéncia
Limite superior | Define o limite superior da frequéncia
d2-01 | da frequéncia | de referéncia em percentagem da fre-
de referéncia quéncia de saida maxima (E1-04)




N.2 do

N.2 do
para- Nome Descrigao
metro
Limite inferior | Define o limite inferior da frequéncia
d2-02 | da frequéncia | de referéncia em percentagem da fre-
de referéncia quéncia de saida maxima (E1-04)
Definicoes do padrao V/f
Definicao Esta defini¢ao € utilizada como valor
E1-01 | da tenséo de de referéncia para as fung¢des de pro-
entrada teccao.
Frequéncia Tens&o de saida (V)
E1-04 | 9¢ SaIda 1
maxima (<VBASE>
(E1-13)
(FMAX)
VB
Tenséao de (E1-08)
E1-05 | saida max. VMIN
(E1-10) -
(VMAX) w
FMIN FB FA FMAX
(E1-09) (E1-07)  (E1-06)(E1-04)
Frequéncia
Frequéncia Para definir as caracteristicas V/f numa
E1-06 . )
base (FA) linha recta, defina os mesmos valores
para E1-07 e E1-09. Neste caso,
a definicdo do E1-08 sera ignorada.
Certifique-se que as quatro frequén-
E1-13 Tens3o base cias séo sempre definidas na ordem

(VBASE)

seguinte:
E1-04 (FMAX) > E1-06 (FA) > E1-07
(FB) > E1-09 (FMIN)

para- Nome Descrigao
metro
Seleccao
H4- i
01 |do monl.tor FM Define o nimero do item de monitor
do terminal ) .
- a ser enviado (U1-00) para o termi-
Selecgao nal FM/AM
H4-04 | do monitor AM ’
do terminal
Define o ganho de saida analdgico
do terminal AM.
Ganho do ter- )
H4-05 . Define a percentagem do valor do
minal AM .
monitor que corresponde a 10 V
de saida no terminal AM.
Proteccao do motor
0:Desactivada
1:Protec¢éo do motor de utilizagao
genérica (motor arrefecido por ven-
toinha)
Selecgdo 2:Proteccao do motor do variador
L1-01 | da proteccao (motor arrefecido externamente)
3:Proteccdo do motor vectorial
do motor

Quando a fonte de alimentacdo

do variador é desligada, o valor tér-
mico é reposto, pelo que mesmo
esteja activado, a proteccéo pode
nao ser efectiva.

Perda de passagem de energia

Definicoes dos dados do motor

E2-01

Corrente nomi-
nal do motor

E2-03

Corrente sem
carga do motor

E2-05

Resisténcia
linha-a-linha do
motor

Define os dados do motor.
Defina os valores correctos se for uti-
lizada a protecgdo do motor térmico.

Definicoes da E/S digital

L2-01

Deteccao

de perda
momentanea
de passagem
de energia

0:Desactivado (Deteccao de de
subtenséao (UV1) de bus CC)

1:Activado (reiniciado quando a ali-
mentacéo é restabelecida dentro
do intervalo de tempo definido em
L2-02. Quando L2-02 é excedido,
é detectada uma subtensao no
bus DC.)

2:Activado enquanto a CPU estiver
em funcionamento. (Reiniciado
quando a alimentacéo é retomada
durante as operagdes de controlo.
Nao detecta subtenséo do bus DC.)

Prevencao de bloqueio

H1-01 | Terminal S3 Consulte pagina 22, Selecgboes da
a para seleccdo | fungéo de entrada digital (H1-01 a
H1-05 | da fungdo S7 | H1-05) para uma lista das selecgbes
H2-01 Sele?gao da Consulte pagina 22, Selecgbdes da
fungéo do ter- = . L .
e . fungéo de saida digital para uma lista
He-02 | Minal M1-M2- | o o selecgdes
e M3-M4

Definicoes da E/S analdgica

Selecciona a entrada do nivel do sinal
na entrada analdgica multifungdes A2.

0:Desactivado (Aceleracao defi-
nida. Com uma carga pesada,
o motor pode bloquear.)

1:Activado (Aceleragéo parada

Nivel de pre- quando o nivel L3-02 é excedido.
veng&o contra A aceleragéao inicia-se novamente
L3-01 |bloqueio quando a corrente cai abaixo do
durante a ace- nivel de prevencéao de bloqueio).
leraco 2:Modo de aceleragéo inteligente
(utilizando o nivel L3-02 como
base, a aceleracéo é ajustada
automaticamente. O tempo de
aceleracao definido é ignorado.)
Nivel de pre- | ¢ i quando L3-01 esta definido
vengao contra para 1 ou 2
L3-02 | bloqueio ’

durante a ace-
leracéo

Definido como uma percentagem
da corrente nominal do variador.

Selecgéo do 0:0 a +10 V (11 bits).
H3-08 nivel do sinal 2:4 a 20 mA (entrada de 9 b!ts).
A2 de entrada | 3:0 a 20 mA (entrada de 9 bits)
analégica Certifique-se de comutar o interruptor
S1-2 para “V” antes de utilizar
a entrada de tenséo.
Selecgao da
fungéo da Selecciona a fungao da entrada anal6-
H3-09 . . R -
entrada anal6- | gica multifungdes para o terminal A2.
gica A2.
Selecciona qual o terminal onde pode
ser ligada a frequéncia de referéncia
principal.
Comutacéo do 0:Utilize a entrada analégica 1
H3-13 no terminal A1 para a frequéncia

terminal A1/A2

de referéncia principal.

1:Utilize a entrada analdgica 2 no ter-
minal A2 para a frequéncia de refe-
réncia principal.




N.2 do

N.? do
para- Nome Descricao
metro
0:Desactivado (Desaceleracao defi-
nida. Se o tempo de desaceleracao
for demasiado curto, podera ocor-
rer uma sobretensao no bus CC.)
1:Activado (A desaceleragao é parada
quando a tenséo do bus CC excede
o nivel de prevencéo de blogueio.
Nivel de pre- A desqceler_agéo é reiniciada_ quando
vencao contra a’terrzao cai noveﬂlmgntgI abal)fo )do
. nivel de prevengao de bloqueio.
L3-04 | bloqueio 2:Modo de desaceleracio inteligente
duranteﬂa desa-| (ataxa de desaceleracdo é ajus-
celerag@o tada automaticamente por forma
que o variador possa desacelerar
no mais curto intervalo de tempo.
O tempo de desaceleracao definido
é ignorado.)
Quando é utilizada uma opc¢éao de tra-
vagem (unidade de travagem), defina-
o sempre a 0.
. 0:Desactivado (Operacao definida.
Nivel de pre- Com uma carga pesada, o motor
vengéao contra pode bloquear.)
L3-05 | bloqueio 1:Desaceleracdo utilizando o tempo
durante a ope- de desaceleragdo 1 (C1-02.)
ragio 2:Desaceleracdo utilizando o tempo
de desaceleracédo 2 (C1-04.)
Nivel de pre- | ¢ i quando L3-05 esta definido
vengao contra
para 1 ou 2.
L3-06 | paragem -
Definido como uma percentagem
durante a ope- . )
= da corrente nominal do variador.
racao

Reinicio devido a falha

Numero de ten-

Define o numero de tentativas de rei-
nicio automatico.
E reiniciado automaticamente apds

L5-01 | tativas de reini- )
. - uma falha e executa uma pesquisa
cio automatico . .
de velocidade na frequéncia de ope-
racéo.
Selsgaoda  Defne s & sclhado ur 1 o
: operagéao de ; ; , .
L5-02 reinicio auto- | 0:5em saida (o relé de falha nao
" é activado.)
matico

1:Saida (o relé de saida é activado.)

Deteccao de carga

Seleccao
da deteccéo
de carga

L6-01

0:Deteccao de carga desactivada.

1:Detecgéo de sobrecarga apenas na
velocidade negociada; a operagao
continua (alarme).

2:Deteccgao de sobrecarga continua
durante a operagéo; a operagao
continua (alarme).

3:Deteccéo de sobrecarga apenas na
velocidade negociada; esperar para
parar (falha).

4:Deteccao de sobrecarga continua
durante a operagéo; esperar para
parar (falha).

5:Deteccéo de perda de carga ape-
nas na velocidade negociada;

a operagao continua (alarme).
6:Deteccao de perda de carga conti-
nua durante a operagéo; a opera-

¢ao continua (alarme).
7:Deteccéo de perda de carga ape-
nas na velocidade negociada;
esperar para parar (falha).
8:Deteccao de perda de carga conti-
nua durante a operacao; esperar
para parar (falha).

para- Nome Descrigao
metro
Nivel de detec- | A corrente nominal do variador é defi-
L6-02 | . )
¢céo da carga nida para 100%.
Tem ) ~
© po~de Define o tempo de detecgéao
L6-03 | deteccéo
da sobrecarga/perda de carga.
de carga
Dados do monitor
U1-01 | Frequéncia de referéncia em Hz/rpm
U1-02 | Frequéncia de saida em Hz/rpm
U1-03 | Corrente de saida em A
U1-06 | Tensao de saida em VAC
U1-07 | Tensao no bus DC em VDC
U1-08 | Poténcia de saida em kW
Apresenta o estado ON/OFF
da entrada
Ul-10=tiitiitt
T 1: Comando FWD
t (S1) estda ON
1: Comando REV
(S2) estda ON
Estado do ter- 1: Entrada mittipla 1
U1-10 | minal de (S3) esta ON
entrada 1: Entrada mdltipla 2
(S4) estda ON
1: Entrada mdltipla 3
— (S5) esta ON
1: Entrada multipla 4
L (S6)esta ON
1: Entrada mdltipla 5
(S7) estda ON
Apresenta o estado ON/OFF da saida
U= oliiaidt!
1: Entradas de con-
tactos
saida de contacto 1
(M1-M2) estd ON
1: Entradas de con-
tactos
U1t-11 Egtado do t(,er saida de contacto 2
minal de saida (M3-M4) esta ON
1: Entradas de con-
tactos
saida de contacto 3
L——— (M5-M6) estda ON
Nao utilizado
(Sempre 0).
1: Saida de erro
Estado de funcionamento do variador.
Ul-12=z::200041
t Run
L 1: Velocidade zero
1: Funcionamento
Estado da ope 1: Sinal inverso
= entrada
vi-12 racao | 1:Acordo
de velocidade
1: Variador
preparado
— 1: Falha menor
1: Falha grave
U1-13 | Tempo de operagéo cumulativo em horas.
U1-24 | Valor de realimentagcéo do Pl em %
U1-29 | Visor de energia cumulativo 1 em kWh
U1-30 | Visor de energia cumulativo 2 em MWh
U1-34 | Parametro de falha OPE
U1-36 | Volume de entrada do Pl em %
U1-37 | Volume de saida do Pl em %
U1-38 | Volume do valor de referéncia do Pl em %
U1-40 Tempo de operagao do ventilador de arrefecimento
em horas.
U1-53 | Valor de realimentacéo do Pl 2 em %




N.2 do
para-
metro

Nome Descricao

Dados

de rastreio da falha

U2-01

Falha de corrente

uU2-02

Ultima falha

U2-03

Frequéncia de referéncia na falha

u2-04

Frequéncia de saida na falha

U2-05

Corrente de saida na falha

u2-07

Referéncia da tensdo de saida na falha

U2-08

Tensao do bus DC na falha

U2-09

Poténcia de saida na falha

u2-11

Estado do terminal de entrada na falha

uz2-12

Estado do terminal de saida na falha

U2-13

Estado da operacdo na falha

uz-14

Tempo de operagéo cumulativo na falha

Dados

de histérico de falhas

uU3-01

a
U3-04

Ultima falha a quarta ultima falha

U3-05
a
U3-08

Tempo de operagao cumulativo na falha 1 a 4

uU3-09

a
us-14

Quinta falha a décima ultima falha

us-15

a
uU3-20

Tempo acumulado da quinta a décima falha

* As falhas seguintes nao sao registadas no registo de erro:

CPFO00,

01, 02, 03, UV1 e UV2.

Confi-
gura- Descricao
cao
Seleccoes da funcao de entrada digital (H1-01 a H1-05)
3 Velocidade de referéncia multi-passo 1
4 Velocidade de referéncia multi-passo 2
Comando da frequéncia de regulacao ponto a ponto
6 (prioridade mais elevada que a velocidade de referéncia
multi-passo)
F N&o utilizado (definido quando n&o é utilizado um terminal)
14 | Reposicao da falha (reposto quando ligado)
19 | Controlo de Pl desactivado
20 Falha externa; Modo ~de entrada: Contacto NA/gontacto
aoF NF, Modo de detec¢ao: Normal/durante o funciona-
mento

Seleccoes da funcao de saida digital

(H2-01 e H2-02)
0 Durante a execugéo 1 (ON: o comando run esta ON
ou esta a ser efectuada saida de tensao)
6 Operacéao do variador preparada; PRONTA: Apds inicia-
lizagdo ou sem falhas
F Nao utilizado. (Definido quando nao é utilizado o terminal.)




——

Resolucao de problemas

As falhas e alarmes indicam condi¢des do variador/aplicagé@o fora do normal.

Um alarme nao desliga necessariamente o variador, mas é apresentada uma mensagem no teclado
numeérico (por exemplo um codigo de alarme intermitente) e pode ser gerada uma saida de alarme
nas saidas multifungdes (H2-01 e H2-02), se programado. Um alarme desaparece automaticamente se
a condicao que o gerou ja nao se verificar.
Uma falha desliga imediatamente a saida do variador, é apresentada uma mensagem no teclado
numerico e a saida de falha é comutada. A falha tem de ser reposta manualmente apds remogéo da
causa e do sinal RUN que a originou.

A tabela seguinte mostra uma lista de falhas e alarmes juntamente com as respectivas acgdes correctivas.

Tabela 5 Lista de alarmes e falhas

Ecra Alarme | Falha Significado Accbes correctivas
Alarme de comunicagdes da placa opcional i L ) ~
Err (I>30Ur71sopc Q | Apos ter sido estabelecida a comunicagéo gzr::;ﬁ;z;;lE:zgzivzrtgdas as configurages
inicial, a ligacao foi perdida. ’
CPFO00 . N )
COM- Falha de comunicagéo da consola digital 1/2 * Desligue a consola digital e ligue-
ERR(OP&INV) o |* Falha de comunicago entre a consola a novamente. .
. ¢ Efectue um ciclo de funcionamento da fonte
CPFO1 € o variador de alimentacéo do variador.
ERR((;(())ngleV) ¢ Falha na RAM externa da CPU « Substitua o variador.
Falha CPF02, CPF03, CPF04 * Reponha os valores de fabrica.
CPFOXx o) ¢ Erro do circuito base block » Efectue um ciclo de funcionamento da fonte
¢ Erro da EEPROM de alimentacéo do variador.
¢ Falha no conversor A/D interno da CPU ¢ Substitua o variador.
Entrada simultanea dos comandos
EF de funcionamento directo/inverso Verifique a logica de sequéncia externa,
Falha externa Q Os comandos de funcionamento directo e inverso |por forma a ser activada apenas uma entrada
s&o introduzidos simultaneamente durante 500 ms | de cada vez.
ou mais. Este alarme péra o motor.
* Verifique se existe uma condigcéo de falha
Falh EFOt o) Entrada de falha externa da placa de opcao externa.
aiha externa de comunicacdes * Verifique os parametros.
ope. » Verifique os sinais de comunicagéo
FthEFe))((t Sx Q Q gilsh:;f;tiig}: gg ;ersn;;nal Sx (x refere-se Elimine a causa da condig&o de falha externa.
Ext Run activo Detectado apds uma falha quando foi R imeiro | inal RUN e tent
Reposicédo O] introduzido um comando RESET, enquanto emova em primeiro lugar o sina etente
impossivel o comando RUN ainda esta activo. novamente a reposicao da falha.
* Remova o motor e coloque o variador
em funcionamento sem motor.
Falha da terra ¢ Verifique a existéncia de um curto-circuito
GF o) A corrente de terra na saida do variador entre a fase e a terra.
Falha da terra excedeu 50% da corrente de saida nominal * Verifique a corrente de saida com um medidor
do variador e L8-09 = 1 (activo). de grampos para verificar a leitura DCCT.
* Verifiqgue a sequéncia de controlo por sinais
do contactor do motor errados.
* Certifique-se de que as definicoes de L6-02
LL3 Perda de carga e L6-03 séo as apropriadas.
Perda de carga Q Q Foi detectada uma perda de carga do motor de |* Verifique o sistema mecéanico
Det acordo com as definicbes de L6-01 a L6-03. (ligacdo mecéanica da carga, por exemplo
o transportador).
* Remova o motor e coloque o variador em
funcionamento sem motor.
Sobrecorrente * Verifique a existéncia de um curto-circuito
ocC Q |Acorrente de saida do variador excedeu o fase-a-fase no motor.
Sobrecorrente nivel de detecgo da sobrecorrente. . Yg:lfgtg) os tempos de aceler./desacel.
¢ Verifique a existéncia de um curto-circuito
fase-a-fase na saida do variador.
Sobreaquecimento do dissipador " i B .
L8-03=0,1 ou 2 e a temperatura do ventilador de | * Verlfllque se ha acurr.\ulf':\gao de poeiras nos
Sob OH Q| arrefecimento do variador excedeu o valor L8-02, | Ventiladores ou no dissipador.
g droeg?sus?ggggpt A ventoinha de arrefecimento do variador parou * dRae?rl;znasriitSesgg.eratura ambiente em torno
o) L8-03 = 3 ou 4 e a temperatura do ventilador de |, g ngtitua a(s) ventoinha(s) de arrefecimento.

arrefecimento do variador excedeu o valor L8-02.




Ecra Alarme | Falha Significado Accbes correctivas
Sobreaquecimento do dissipador * Verifique se ha acumulacao de poeiras nos
OH1 A temperatura do dissipador do variador ventiladores ou no dissipador.
Temp MAX do Q |excedeu os 105°C. ¢ Reduza a temperatura ambiente em torno
dissipador . . . da transmissao.
A ventoinha de arrefecimento do variador parou| Substitua a(s) ventoinha(s) de arrefecimento.
Sobrecarga do motor
Detectado quando o L1-01 é configurado « Verifique novamente o tempo do ciclo
para 1, 2 ou 3 e o valor |2t do variador excedeu q P
e o tamanho da carga, assim como
OoL1 a curva de sobrecarga do motor.
s . . " os tempos de aceler./desacel. (C1-00).
obrecarga Q | A curva de sobrecarga é regulavel utilizando o o
do motor o parametro E2-01 (Corrente nominal * Verifique as caracteristicas de V/f (E1-00).
~ = » Verifique a configuracdo da definicao
do motor), L1-01 (Selecgdo da protecgdo da corrente nominal do motor (E2-01)
do motor) e L2-02 (Constante do tempo ’
de proteccédo do motor)
* Verifigue novamente o tempo de ciclo
Sobrecaraa do variador e o tamanho de carga, assim como
OoL2 9 . . os tempos de aceler./desacel. (C1-0100).
Q | A corrente de saida do variador excedeu e .
Inv Overload a capacidade de sobrecarga do variador « Verifique as caracteristicas de V/f (E1-00).
’ * Verifique se a corrente nominal do variador
corresponde a corrente nominal do motor.
Q A tensio do bus DC excedeu o nivel * Aumente o tempo de desaceleragao (C1-02/04)
(ape- ~ ~ ou ligue uma opcao de travagem.
ov nas em de detecgdo de sobretensao. * Verifique a fonte de alimentacéo e diminua
Sobretensao condi- | QO |Os niveis de detecgéo predefinidos s&o: qu ¢
- ) a tensdo para valores de acordo com as
do bus CC cao de Classe de 200 V: 410 VDC ificaces d riador
para- Classe de 400 V: 820 VDC especilicagoes do variador.
gem) * Verifique o relé/resisténcia de frenagem.
PF Perda de fase na entrada * Aperte os parafusos do terminal de entrada
Perda de fase na Q  |Ondulagéo da tenséo no bus DC demasiado elevada |, Vgrifi e aptenséo da fonte de alimentacio
entrada Detectavel apenas quando L8-05=1 (activado) q ¢
Aberto o fusivel do bus DC
PUE O fusivel do circuito principal esta rebentado. | Verifigue o motor e os cabos do motor
Aberto o fusivel o Aviso: por curto-circuitos ou falhas no isolamento
do bus DC Nunca coloque em funcionamento o variador (fase a fase).
0 bus apos substituir o fusivel do bus DC sem verificar | Substitua o variador ap6s corrigir a falha.
se existem componentes em curto-circuito.
A tensao do bus DC esta abaixo do nivel * Verifique a tensao de entrada.
Q de detecgdo de subtensao. * Verifique as ligagdes dos terminais de entrada.
uv1 (ape- (L2-05). As definicdes predefinidas sdo: » Verifique a tenséo de entrada e as ligagbes
Subtensa nasem o Classe de 200 V: 190 VDC dos terminais de entrada.
d“ benscag ng?,'; Classe de 400 V: 380 VDC + Expanda as definicdes em C1-01/03
0 bus gpara- Falha de operagao MC no circuito principal
gem) Sem resposta MC durante a operagéo do Substitua o variador.
variador.
uv2 Subtenséo da fonte de alimentagdo de controlo * Z::gr:{[?(;gdgsel?eitlhg:ﬁ(rfiiilzs terminais
CTLPS (Q |Subtensao do circuito de controlo quando de alimentacdo no variador
Undervolt o variador estava em execugao. ¢ ’

e Substitua o variador.

€ Erros de programacao do operador

Um erro de programacédo do operador (OPE) ocorre quando dois ou mais pardmetros relacionados
entre si sdo definidos de forma inadequada ou a definicdo de um pardmetro é incorrecta. O variador ndo
funciona até a definicdo do pardmetro ser definida correctamente; no entanto, ndo irdo ocorrer saidas de
alarmes ou de falhas adicionais. Se ocorrer um OPE, altere o parametro relevante verificando a causa
apresentada na tabela abaixo. Quando for apresentado um erro OPE, prima a tecla ENTER para ver
U1-34 (detectado um OPE). Este monitor apresenta o parametro que causou o erro OPE.

Tabela 6 Lista de erros de programacéao do operador

Ecra Significado Accoes correctivas
OPEO1 S ! N
= Erro na definicdo de kVA do variador Introduza a definicao de kVA correcta em 02-04.
Selecgao de kVA
OPEO02 N a . . - - R
Limite A definicdo do parametro esta fora do intervalo Verifique as definicbes do parametro.




Ecra

Significado

Acgdes correctivas

OPEO3
Terminal

Erro na selec¢ao da entrada multi-funcdes

Um dos seguintes erros foi cometido nas definicdes

da entrada multifungdes (H1-01 a H1-05):

* As fungdes foram seleccionadas em duplicado.

* Os comandos UP/DOWN (definigdo 10 e 11)
nao foram definidos simultaneamente.

* Os comandos UP/DOWN (10 e 11) e retencao
da rampa de aceler./desaceler. (A) foram definidas
ao mesmo tempo.

¢ Mais de uma entrada da pesquisa de velocidade
(61, 62, 64) foram definidas simultaneamente.

* Foram definidas, ao mesmo tempo, o base block
externo NA (8) e o base block externo NF (9).

Verifique as definicdes de parametro em H1-0O0O

OPEO3
Terminal

* Os comandos UP/DOWN (10 e 11) foram selecciona-

dos enquanto o controlo do Pl (b5-01) estava activado.

* O comando de paragem de emergéncia NA e NF
foram definidos simultaneamente.

¢ O pré-aquecimento do motor (60) e o pré-aquecimento
do motor 2 (80) foram definidos simultaneamente.

* A correcgao de emergéncia FWD (81) e a correcgcao
de emergéncia REV (82) foram definidas simultane-
amente.

Verifique as definicdes de parametro em H1-0O0O

OPEO05
Selecgéo de
sequéncia

Erro na selecgao do comando de referéncia/RUN

A seleccdo da fonte de referéncia b1-01 e/ou a selec-
cao da fonte do RUN b1-02 estao definidas para 3
(placa de opg¢ao), mas nao foi instalada nenhuma
placa de opgéao.

* Verifique que a placa esté instalada. Remova a fonte
de alimentacéo e instale novamente a placa de opgéao
» Volte a verificar a definicdo de b1-01 e b1-02.

OPEO09
Selecgéo de Pl

Erro de configuragéo do controlo do PI

As definicbes seguintes foram efectuadas simultanea-

mente.

¢ b5-01 (seleccdo do modo de controlo do Pl) foi defi-
nido para um valor diferente de 0.

* b5-15 (nivel de operagéo da fungcéo de repouso
do PI) foi definido para um valor diferente de 0.

* b1-03 (seleccdo do método de paragem) foi definido
para 2 ou 3.

Verifique as definicdes dos parametros b5-01, b5-15
e b1-03.

OPE10
Definicao param.
Vi

Erro na definicdo do parametro V/f

Verifique os parametros (E1-0O00). Um valor de fre-
quéncia/tensao pode ser definido para um valor supe-
rior a frequéncia/tensao maxima.

€ Falhas do ajuste automatico

As falhas do ajuste automatico séo mostradas abaixo. Quando sédo detectadas as falhas seguintes a falha
é apresentada na consola digital e 0 motor para. Nao seréo geradas saidas de falha ou de alarme.

Tabela 7 Lista de falhas do ajuste automatico

Ecra Significado Accodes correctivas
Er - 01 * Verifique os dados de entrada.
Falh Falha nos dados do motor * Verifique a capacidade do motor e do variador.
aiha * Verifique a definicao da corrente nominal do motor.
¢ Verifique os dados de entrada.
Er- 02 o o o
Falha menor Alarme * Verifique a ligagéo e a maquina.
» Verifique a carga.
Er-03
Entrada da tecla STOP -
Tecla STOP
Falha da resisténcia linha-a-linha
Er - 04 * O ajuste automaﬁco nao pbde ser executado « Verifique os dados de entrada.
Resisténcia no tempo especificado « Verifique a ligagdo do motor.
! ! * O resultado do ajuste automatico esta fora q gag ’
do intervalo de definicdo do parametro
Fim - 3 Alarme de definicdo da corrente nominal
Apresentado ap6s a conclusao do ajuste automatico o .
Alarme FLA . - . Verifique o valor da corrente nominal do motor.
nominal Durante o ajuste automatico, o valor medido da corrente

nominal do motor (E2-01) foi superior ao valor definido.
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lNpeaynpexpeHus

/\\ BHUMAHME

3anpeu.|,aeTcn NOACOEAUHATb UM OTCOEAUHATL Kabenu, a Takke npoBoAuUTb

CUrHalibHble TeCTbl NP BKITIOYE€HHOM NMUTaHUMN.

KoHgeHcaTop LWKMHbI MOCTOSHHOIO ToKa MHBepTopa Varispeed E7 octaeTcs 3apsKeHHbIM
Aa>Ke nocrne OTKIYeHUs: NTaHns. Bo nsbexaHne nopaxeHust areKTpu4ecKMM TOKOM,
npexae YeM NpucTynaTb K TEXHUYECKOMY ODCIy>XnBaHuo, oTcoegnHute npeobpasosBaTtenb
YacTOTbl OT CETU M NOJOXKAUTE HE MEHee 5 MUHYT MOCHe TOro, KaK NMoracHyT BCE CBETOANOAbI.
He npoBoauTe UCNbITaHWUS ANEKTPUYECKON MPOYHOCTM M3onauun nobon YacTn nHeepTopa
Varispeed. iHBepTOp COAEPKUT NOMYNPOBOAHMKOBbLIE AfIEMEHTLI, HE pacCYUTaHHbIe

Ha Takue BbICOKME HanpsHKeHUs.

He cHumanTe umdpoByo NaHenb ynpaeneHus, korga npeobpasoBaTterib YacToThl
MOOKIOYEH K CETU NUTaHMA. Takke He KacavTeChb NeyaTtHbIX MraT, Korga Ha MHBepTOop
NoA4aHo HanpsbKeHWe NUTaHus.

Hu B koem criyyae He MoAKmoYanTe KO BXOAY WUIW BbIXO4Y MHBEPTOpa CTaHAapTHbIE
LC/RC-ounbtpbl NogaBrneHns NOMex, KOHAEeHCaTopbl UM YCTPOWUCTBA 3alUnThl OT
NpEeBbILIEHUS HANPSKEHNS.

Bo nsbexaHue HexenaTenbHOM UHAVKaLMM Neperpysku no TOKy U NMpoymx owmnGoK
CUrHarbHble KOHTaKTbl NF06Oro KOHTaKTopa UM NepeKIIoYaTensl, yCTaHOBIEHHOTO MeEXOY
VMHBEPTOPOM U ABUraTenem, AOMKHbI ObiTb BKIOYEHBI B CXEMY YNPaBIIEHNS MHBEPTOPOM
(Hanpumep, B cxemy yrnpaBneHusi GroKMpoBaHUEM BbIXoda).

YpesBblvyanHO BaXHO!

I'Iepep. NOAKITKYEHNEM U C-)KCFIJ'IyaTaLJ,VIeﬁ WHBEPTOpPa crneayeT BHMMaTellbHO Npo4vnTaTb
HacTtodllee pykoBoaACTBO. Heobxogumo cobntogaTh Bce npasuna ©e3onacHocTn
M yKasaHusa no aKkcniyartaunn.

MHBepTOp OOMKEH UCMONb30BaTLCA C COOTBETCTBYIOLLMMU CETEBLIMU (hUNBTPaMm

1 ¢ cobniogeHnem ykasaHui No MOHTaxy, CoAepKallMxcsl B HacTosILLLEM PYKOBOACTBE.
Bce KpbiLLKM OOMKHbI ObITb YCTAHOBMEHbI HA CBOU MecTa, BCe KIeMMbl JoMKHbI ObITb
3aKpbIThl. TOMNbKO B 3TOM Clyyae obecneynBaeTcs Haasexallas sawuTa.

He nogcoenuHsiiiTe 1 He ncnonbayiiTe kakoe-nMbo oGopyaoBaHue, UMeloLLee sBHble
NpU3HaKkM NOBPEXOEHNS UM OTCYTCTBUSA AeTanei. 3a Bce criyyam nonyyeHust Tpasm
NepcoHanoMm unu cryyav NoBpexaeHns o6opyaoBaHus, MPUYMHON KOTOPbLIX SBUIOCH
HecobniogeHe NpeaynpexaeHnii, cogepkallumMxcs B HacTosILLEM PYKOBOACTBE,

HeceT OTBETCTBEHHOCTb OpraHM3auus, aKkcnnyaTupytolas obopyaoBaHue.
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‘ ﬂpaBMna 6e3onacHoCTU M YKa3aHuA no aKkcnnyartauumn
B OOLwwue cBegeHun

I'Ipe>|<,qe 4YeM NpUCTynatb K MOHTaXy n pa60Te C MHBEPTOPOM, BHMMATESIbHO O3HAaKOMbTECH C HACTOALLMMA
npasunamu 6e3onacHoCTK K YKazaHAMU No 3Kcniyatauun. Takke I'IpO‘-II/lTaVITe BCe npenynpexaarwome
Hagnucu Ha nHBepTope 1 no3aboTbTeCh 0 TOM, YTOObI OHK HE BbINn nospexaeHbl Unn yaaneHol.

HekoTopble HaxogsaLmecs nog HanpshkeHWeM U HarpeBatoLLmMecs aNeMeHTbl U YacTu MHBepTopa MoryT
ObITb OOCTYMHbI BO Bpemsi paboTel. B crnyyae HenpaBMIbHOrO MOHTaXa WM HapylleHWs npasun
aKcnnyaTtaumMu paboTa Npu CHATBIX YacTAX KOpMyca, CHATOW LM(POBON NaHenu ynpasreHus, CHATbIX
KpbiLLKax KrneMM Wnn OTKPbITOW OBepLe WMHBEepTopa MOXET CTaTb MPUYMHON TSHKENOW TPaBMbl UMM
maTepuansHoro yuwepba. Takke cnegyeT MMeTb B BUAY, YTO npeobpasoBaTeny 4acToTbl (MHBEPTOPbI)
yNpaBnsioT BpalaloWwmnMncs YacTaMU MeXaHU4YeCcKoro 060pyaoBaHus, YTO CBA3aHO C AONONHUTENbHBIMU
OMacHOCTAMM.

HeobGxogmmo cnepoBath ykasaHusM, NPUBEAEHHBIM B HACTOsILLEM pykoBoAcTBE. MoHTaX, akcnnyataums
N TEXHUYECKOe OOCnyXuWBaHWE MOryT MNPOBOAWUTLCS TOMbKO  KBaNMOUMLUMPOBAHHLIM  MEPCOHANOM.
B HacToAmx npaBunax 6GesonacHoCTM Nof KBanuUUMPOBaHHLIM MEepPCoHanoM MOoHUMAlOTCA nuua,
obnaparoLime HaBblkamMy MOHTaXKa, BBOAA B SKCMNlyaTaumio, aKCniyaTaumm U TEXHUYECKOro 0GCyKnMBaHUs
npeobpasoBaTernielt YacToTbl U MMEIOLLUME COOTBETCTBYIOLLYIO KBanUUKaUMIO ANS BbINOMHEHWUS Takux
paboT. besonacHas akcniyaTaumsi HaCTOSILLMX YCTPOWCTB BO3MOXHA TONMbKO B Crydae WX Haanexailero
MCNONb30BaHUA 1 TOMbLKO ANS Lienew, ANs KOTOPbIX OHW NpeaHasHayYeHb!.

Ha koHaeHcaTopax LWWHbI MOCTOSIHHOIO TOKA MOXET COXPaHATbLCA OCTAaTOYHOE HarnpsikeHue
B TedeHMe 5 MWHYT nocrne OTKMYeHus1 uHBepTopa OT ceTu. [loaToMy HeobxoaMmo nopoXaaTb
yKaszaHHOE BPeMsi, Npexae YeM OTKpbIBaTb KPbILWKK. Ha Bcex knemmax cunoBbIX Lienei MoryT ele
COXPaHATbLCHA ONacHble HanpPsHXeHUs.

JocTyn K HBEpTOpaM AeTel U MPOoYKX JNLL, HEe UMEIOLLMX CrieLmarnbHOro AOMycKa, AoMMKeH ObIiTb 3anpeLUeH.
HacTtosilme npaBuna 6e30MacHOCTU M yka3aHUsi MO 3KCnyaTaumMm AOSMKHbI ObiTb NErko AOCTYMHbI
1 Bbl4aHbl B HagnexalleM KOnNM4ecTBe BCEM NULLAM, UMEIOLWUM, B TON U UHOW CTENEHMU, JOCTYN
K MHBEpTOpam.

B Hapnexallee ncnosnb3oBaHue

I'Ipeo6pasoBaTenM 4acTOTbl (MHBepTopr) npegHa3Ha4yeHbl ANnA MOHTaXa B 3NEKTPU4eCKnx cnucrtemax
nnn yCtaHoBKax.

MoHTax MHBEPTOPOB B YCTAaHOBKax U CUCTeMax OO0JhKeH COOTBETCTBOBATbH CrneAyrlwnMm CTaHO4apTaMm,
YKa3aHHbIM B ,D,MpeKTMBe N0 HU3KOBOJITHOMY o6opyp,OBaano:

EN 50178, 1997-10. OnekTpoHHOe o0bopyaoBaHUE, UCMOMNb3YEMOE B CUIMOBBIX SMEKTPUYECKUX
cucrtemax.

EN 60204-1, 1997-12.  Be3onacHOCTb MaLUWH. ANekTpoobopyaoBaHME MALLVH.
YacTtb 1: O6wue tpebosaHus (IEC 60204-1:1997)/
3amevaHue: BKMYaeT CnMCcoK oneyaTok (CeHTsabpb 1998).

EN 61010-1, A2, 1995. O6opynoBaHWe NHPOPMALIMOHHBIX TeXHOMorMi. TpeboBaHUA K 6e30nacHoOCTH.
(IEC 950, 1991 + A1, 1992 + A2, 1993 + A3, 1995 + A4, 1996, ¢ n3meHeHsaMK)

lMpn wucnonb3oBaHUM ceTeBbIX UALTPOB, YKasaHHbIX B HAaCTOSAWEM PYKOBOACTBE, M Npwu
cobniogeHnn COOTBETCTBYIOLLMX YKa3aHUM MO MOHTaxy, Ha u3gernue HaHocutcs mapkuposka CE
cornacHo ctaHgapty EN 50178.

B TpaHcnopTUpOBKa U XpaHeHue

JomkHbl cobnioaaTbea ykazaHust Mo TPaHCMOPTUMPOBKE, XPaHEHWUIO U Hagnexallemy obpalleHuio
C U3Oenmem B COOTBETCTBUM C TEXHUHMECKUMU XapaKTEPUCTUKaMU.

B MoHTax

MNpousBoaMTe MOHTaX U OXNaXOeHWe MHBEPTOPOB B COOTBETCTBUM C AOKyMeHTauuen. OxnaxgatoLwmn
BO30yX AOMMKEH LMPKYNMPOBaTb B YKa3aHHOM HanpaeneHun. B cBsian ¢ 3tum mHBepTop npu pabote
JOIMKEH 3aHMMaTb TONbKO onpederneHHoe nonoxeHne (Hanpumep, BeptukansHoe). MNpegycmoTpute Bece
yKa3aHHble 3a30pbl U BO3dYLUHblE MPOMEXYTKW. 3aliuuianTte UHBEPTOP OT HEeJOMYCTMMbIX Harpys3ok.
He gonyckavite nsrmbaHms yacten MHBepTopa 1 U3MEeHEHMS M30NMPYIOLLNX NPOMEXYTKOB. Bo nsbexaHue
NMoBpeXJEeHNS MHBEPTOpa B pesynbrate OEWCTBUS CTaTUYEeCKOrO 3MeKTpuyecTBa He NpuKacamTechb
K KaKuM-Nnbo aneKTPOHHbIM 3fIEMEHTaM UIM KOHTaKTaM.



B MoaknioyeHue INeKTPUYECcKnUxX Lenemn

Jliobble pabotel € 0oOOpyoOBaHMEM, HAXOOAWMMCS OO HanmpshkeHUeMm, [OrMKHbl  MPOBOAUTHCSH
¢ cobniogeHvem npaBun TEXHWKM BGEe30nacHOCTH, AENCTBYIOLLMX B CTpaHe Morb3oBatens. JnekTpudeckuii
MOHTaX [JOIMKEH NPOU3BOAMTLCS B COOTBETCTBUM C HAZANeXaLLymMy HopMamiu 1 npaeunamu. B yactHocTu, ans
obecneyeHns anekTpomarHuTHon cosmectumocty (BMC) HeoBXoAMMO BbINOMHATL YKa3aHUs MO MOHTAXY,
KacatoLLmecs 3KpaHUPOBaHWS, 3a3eMIeHns U NPoKNaaku kabenen. 3To Takke OTHOCUTCA U K 060pyaoBaHUo
¢ mapkmpoBkoi CE. 3a cobniogeHune TpeboaHmin AMC oTBeYaeT M3rOTOBMTENb CUCTEMDI UITN YCTAHOBKU.

Ecnu coBmecTHO ¢ npeobpasoBaTensmMn 4acToTbl MCMOMNb3YIOTCSA aBTOMATUYECKME BbIKIHOYATENN,
cpabarbiBatoLimMe Mpu MOBLILEHHOM TOKE YTEYKW, MPOKOHCYNBTUPYWTECH C MOCTaBLLMKOM WU
npeactasutenem Omron Yaskawa Motion Control.

B HekoTOpbIX cucTtemax Ana cobrniogeHus COOTBETCTBYIOLLMX HOPM M MpaBun  TEXHWUKU
©e30nacHOCTN MOXET NoTpeboBaTbCsA NPUMEHEHNE AOMNOMHUTENbHbLIX CPEACTB KOHTPOSS U 3aLUThbI.
KoHcTpykuusa npeobpasoBaTens 4acToThbl Npy 3TOM He AOMKHA NoABepratbCs U3MEHEHNIO.

B MpumevaHusn
Mpeobpasosartenu yactoTbl Varispeed E7 IP54 nmetot ceptudpukar CE.

€ OnekTpomarHuTHas coBmecTumocTtb (AMC)

B BBegeHue

HacTosiwee pykoBoACTBO Gbino paspaboTaHo € LIENb0 0kazaHUs NMOMOLLM B MPOEKTVPOBAHNN U MOHTaXe
SMNEKTPUYECKUX  pacnpemenuTenbHbIX — YCTPOWCTB  MPOW3BOAUTENSIM  CUCTEM,  WUCMONb3YHOLLMM
npeobpasoBatenun Yactotbl OMRON YASKAWA Motion Control (OYMC). B Hem Takke onvcaHbl Mepbl
no obecneyenuto cobntopgeHns AvpekTtmebl no AMC. Takum 06pa3om, HeobxoamMmo cobntofaTh ykasaHus
MO MOHTaXKy M MOAKIIOYEHUIO SNEKTPUHECKUX LIEMEN, CopepXKallmecs B HAaCTOSILLEM PYKOBOACTBE.

Hawwn wusgenus npownu MUcnbiTaHUst B aKKpPeQMTOBaHHbIX OpraHM3auMsix C WCMoNb30BaHUEM
NnepeYncrneHHbIX HUXKe CTaHgapToB.

CraHgapT Ha npogykumto: EN 61800-3:1996, EN 61800-3; A11:2000
B Mepbl no o6ecneyeHUI0 COOTBETCTBUA NMpeobpasoBaTenen 4YacToThbl
OYMC Oupektuse no 3MC.
Mpeobpasosatenu yactotel OYMC He oba3aTenbHO ycTaHaBnNuBaTth B LUKad.
MpenoctaBnTb NoapobHbIE yKaszaHWst Anst BCEX BO3MOXHbLIX CMOCOOOB MOHTaXa 3aTpygHUTENbHO.
MoaTomy HacTosiLLee pyKOBOACTBO COAEPXKUT TOMbKO 06LLME yKa3zaHUs.
Jlioboe anekTpoobopynoBaHue SBMSIETCA UCTOYHMKOM PaaMOU3IYYEHUA U CETEBLIX MOMEX C PasnyHbIMU
YactotTamu. 3TW NMOMEXU NPOHUKAIOT B OKpYyXKatoLLee 060pyLoBaHME Mo KabersiM, UrpatoLLym porb aHTEHH.

MopkntoueHne eauHUUbl  anekTpoobopynoBaHust (Hanpumep, NpuBoda) K nuTalolwen cetn 6es
NPUMEHEHUSI CETEBOMO (PUINLTPa MOXET NPUBECTU K NMPOHUKHOBEHWIO B SIEKTPOCETh BbICOKOYACTOTHBIX
UMM HU3KOYACTOTHBIX MOMEX (CETEBOM OUNLTP BCTPOEH B MHBEPTOP).

OcHoBHbIMU MepamMu no obecneyeHnto SJ'IeKTpOMaFHI/ITHOIZ COBMECTUMOCTU ABNATCA pa3BA3Ka uenen
ynpaBneHusa n anemMeHToB CUNOBbIX uenen, Hagnexatliee 3azemMrieHme u 3KpaHnpoBaHune kabenen.

YTtobbl obecneuntb HU3KOE COMPOTUBMEHWE LENM 3a3eMiieHUs A5isi BbICOKOYACTOTHbLIX MOMEX,
Heobxoauma 6Gonbluas nnowadb 3MeKTpUYecKkoro KoHTakTa. [loatoMy Ans uenen 3asemneHus
BMECTO NPOBOAOB PEKOMEHAYETCSl MCNOMb30BaTh NIIOCKNE NPOBOAHUKN.

Kpome TOro, AOJINKeH ObITb 0becneveH SﬂeKTpM‘-IeCKMVI KOHTaKT Mexay 3KpaHaMu kabenen
1 cneunanbHbIMAX 3a3eMNAOWNMUN ckobamu (3a>+<mmaM|/|).

H Mpoknaaka kKabenen
Mepbl I'IpOTI/IBO,D,GVICTBVIFI CeTeBbIM NMoOMexam

WuBeeptop Varispeed E7 1P54 obopynosaH BCTpoeHHbIM cunsrpom SMC. HTtobbl 0BUTLCA MakCManbHOro
adhdpekTa oT unsrpa, NPYM MOHTaXe 00a3aTensHO cobrnofanTe ykazaHns o NOAKMIOHEHNIO SKPaHUPYHOLLIMX
uenen. AkpaH kabensa nuTaHna aBuratens AoMmKeH ObITb XOPOLLIO 3a3eMIIEH.

* Ncnonbayrte kabenb ¢ 3KpaHMpPYOLLEN OMNSETKON.

 [Mnowagb QIIEKTPUYHECKOIro KOHTaKTa 3KpaHa C 3a3eMnsoLen NOBEPXHOCTbIO OOJ1KHA ObITb Kak
MOXHO OonbLuen. PeKomer,yeTcn 3a3eMIiATb 3KpaH kabens nyteMm npucoeanHeHna ero
K NlacTUHe 3a3eMIIeHUST C MOMOLLIbIO MeTanIM4Yeckmx ckob.

« 3asemnsiTe SKPaHUPYHIOLLLYHO OMNJETKY C o0bemnx CTOpPOH kabens, a TaKke 3asemnsanTe aneKkTpoaBuraterb.
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MoHTax

€ MexaHU4YeCKUN MOHTaX

B U3BneyeHune UHBEepTOpa U3 yNnaKoOBKH
Mocne n3enedexHns MHBEPTOPaA U3 YNakKOBKU BbIMNOJTHUTE NMPOBEPKY COrnacHo cneu,yrou.l,eﬁ Tabnuue.

Kputepumn npoBepku Cnocob npoBepku
CooTBeTCTBME MOMYyYEHHOW MoAenu MpoBepbTe HOMEP MOAENW, YKasaHHbIN B NAacnopTHOM Tabnuyke
WHBEpPTOpA 3aKasy. Ha BOKOBOW CTeHKe MHBEpPTOpA.
OTcyTCTBME KaKMX-NTNGO NOBPEXOEHNN OcMOoTpUTE MHBEPTOP Ha NPEAMET HaNMMYUs KakMx-nGo LapanvH
MHBEpTOpA. WK MHBIX NOBPEXOEHNI, BO3HUKLLKX B MPOLIECCE AOCTaBKMU.
OcnabrneHune 3aTshKKM BUHTOB M NMPOYMX MpoBepbTe 3aTsHKKY C MOMOLLbI0 OTBEPTKM UM APYruX
3rIeMEeHTOB Kpenexa. WNHCTPYMEHTOB.

[nsa nHeepTopa B ncnonHeHuun IP54 nononHUTenbLHO NpoBEPSIETCA HANUYMe B KOMMIEKTE NOCTaBKU
cnegyroLwmx YacTen.

HaumeHoBaHwue Yactu Kon-Bo
KabenbHbIVi canbHUK (Ans BBOAA SMEKTPONUTaHms) 1
KabenbHbI canbHUK (4N BbIXOAA NUTAHWUS ABUraTens) 1
KabenbHbI canbHUK (Ans uener ynpasneHust) 1
KabenbHbIV canbHUK (NS LWWHbI CBSA3M) 1
[lBepHoM Kritou 1
3arnywka (BBOA Kabensa ynpaeneHus) 1
3arnywka (BBOA Kabens LWWHbI CBA3M) 1

Ecnn kakon-nnbo u3 ykaszaHHbIX BbILLE KPUTEPUEB HE COOTBETCTBYET HOPME, HEMEAMEHHO CBSXKUTECH
C NOCTaBLLMKOM MHBEPTOpPA UMK C pernoHanbHbiM npeactasutenem Omron Yaskawa Motion Control.

B Bbi60op MecTa A4NA MOHTaxa

Mpun ycTaHOBKE MHBEPTOPA PYKOBOACTBYMTECH CrieAyoLWMMmM NpaBniamMmu.

» MecTo ycTaHOBKU MHBEPTOPA AOMKHO ObITh YACTLIM, 6€3 MacnsHOro (HeTAHOro) TymaHa 1 Mbinw.

 [1pn MOHTaxe n 3KcnyaTaumm MHBEPTOpa AOMKHbI MPUHMMATBLCA CreLmanbHble Mepbl 3aluThl
OT NonagaHus B HEro MeTansiM4yeckon nbifn, Macra, BoAbl U NPOYNX MOCTOPOHHMX BELLIECTB.

¢ He ycTaHaBnuBaiTe MHBEPTOP Ha OCHOBAaHWE M3 FOPHYEro Matepuana, Hanpumep, Ha OEPEBSIHHYHO
naHenb.

* [lo MecTy yCTaHOBKN UHBEPTOPAa AOMKHbI OTCYTCTBOBATb PaNOaKTMBHbIE U rOploYne BeLLeCcTBa.

* 1o MecTy yCTaHOBKM MHBEPTOPA AOIMKHbI OTCYTCTBOBATL BPeAHbIe ra3bl U XNOKOCTU.

« o MecTy ycTaHOBKM MHBEPTOpPA AOMKHbI OTCYTCTBOBaTh Ype3MepHble BUbpauuu.

1o MecTy yCTaHOBKN MHBEPTOPA AOMMKHbI OTCYTCTBOBATb XMOPUAbI.

« [1o MecTy yCTaHOBKM MHBEPTOPA AOSMKHO OTCYTCTBOBATL BO3AENCTBUE NPSAMbIX CONTHEYHBIX JTyYEN.

* NHuBepTopbl B ucnonHeHun IP54 ycTonumBbl K nonagaHWio Ha HUX HenpoBoAsllen Mblnuv
1 BoAsiHbIX OpbI3r ¢ ntoboro Hanpaenexwus. Bo n3bexaHne obpasoBaHMs KOHOEHcaTa BHYTpU
WHBEPTOPOB WX CredyeT ycTaHaBnvMBaTb B OTaMfMBAEMbIX MOMELLEHMAX C PErynMpyembiM
MUKpPOKMmaToM. Bo BpeMsi BbINOMHEHMST NOAKIMIOYEHUA OOIMKHBI ObITb NPUHATLI Mepbl NPOTUB
nonagaHus BoAbl U Nblfv BHYTPb MHBEPTOPOB B UCNONHEHWU |P54.

 [lepen nepeHockon MHBepTOpa ybeantech, YTO ero Agepua 3akpbiTa. [lepeHocute MHBEPTOP,
B3SB €ro 3a KOpnyc, a He 3a ABepuy unu kabenbHble BBOAbI. ECnn 3amkn aBepupbl He 3anepThbl
UM MHBEPTOP YAEPXMBAETCS MpU NMEepeHocKke 3a ABepuLy unu kabernbHble BBOAbI, OH MOXET
ynacTb 1 NOBPEOMTBLCH, a TaKKe MOXET HAHECTU TPaBMy.

« Cobntogarite OCTOPOXHOCTb MpU MNoagbemMe WHBepTOopa, 4ToObl He noBpeanTb KabernbHble
canbHukn. B cnyyae noBpexaeHus canbHUKOB MPOHUKHOBEHME BOAbLI UIU MbINTM MOXET NPUBECTU
K Bbixogy obopyaoBaHMs M3 CTpos. 3akpbliBaWTe HEMUCMONb3yeMble OTBEPCTUSI KabenbHbIX
BBOJOB 3arnyLuKamMmu, BXOOALWMMN B KOMMSEKT MOCTaBKMU.

« [py MOHTaxe He gonyckanTe NOBPeXAeHUs KabernbHbIX CanbHUKOB.
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B OpueHTaUuA B NPOCTPaHCTBe

Ons 3¢)¢)€KTVIBHOFO oxnaxgeHna WHBEepTOop AOJKeH ObITb YCTaHOBIIEH B BepPTUKallbHOM
nonoxeHmn. Ytobbl obecneunTb Hapgnexailee TennopaccedHue, npeaycMoTpute npu MOHTaXe

MHBEPTOPA YKa3aHHbIE HUKE 3a30Pbl U BO3AYLUHbIE NPOMEXYTKH.

Y

MUHUM.

*

+—>

50 mm

©

©

(— —
MUHUM. 30 MM MUHUM. 30 MM

MUHUM. 50 MM

Bosayx
MUHUM. 120 MM

| o

[

MUHUM. 120 MM

Bosayx

*

3a30p No ropusoHTanm

3a3op no BepTukanu

Puc. 1 3330pbl M BO3AyLUHbIE NPOMEXYTKN NMPU MOHTaxe
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€ MopaknioyeHne aNeKTPUUYeCcKnxX Lenemu

m[logknoyeHue nHBepTopa

HPOCCEJ’IB MOCTOAHHOrO TOKa AnA ynyyweHns
Ko3(phULIMEHTA MOLLHOCTYM Ha BXOAE (onuus)
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€4 Knemmbl cunoBbIX Lenewn

Tabnuya 1 cogepXvT NepeyeHb KNEMM CUMOBbIX Lenen, ux 06o3HavyeHus u dyHkummn. MNoaknovante
KNEeMMbI TONbKO B COOTBETCTBUM C UX HA3HAYEHNEM.

Tabnuua 1 HasHadeHue knemm cunoson uenu (MHBepTopbl krnacca 200 B 1 400 B)

Hasnayenune O603HaYeHNs1 KneMm Mogens: CIMR-E7ZO00O0O
ai%%::;'m’;gggg a’;ﬁgpo””m“”” RIL1, S/L2, T/L3 47P5 ... 4055
Bbixoabl nHeepTopa U/T1, VIT2, WIT3 47P5 ... 4055
KneMMmbl LKHbI NOCTOSIHHOIO TOKa @A, S 47P5 ... 4055
MopkntoyeHne apoccenst NOCTOSHHOIO TOKa @1, D2 47P5 ... 4018
MoakntoyeHne TopMosHoro Brioka @3, S 47P5 ... 4055
3asemneHve D 47P5 ... 4055

EPacnonoxeHue KneMM CUNOBbIX Lienen
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Puc. 3 PacnonoxeHue knemm y MHBEPTOPOB MOLLHOCTLIO OT 7,5 o 30 kBT
e

N 3aXMM 3KpaHoB
kabenen ynpasneHus

I
BxoaHble
Knemmbl

%\ BbixogHble Knemmbl
CEEENE]

il h { J
@ @\ 3aXnM aKpaHoB

kabenen gsuratens

Knemmbl

Puc. 4 PacnonoxeHve knemm y MHBEPTOPOB MOLLHOCTbIO OT 37 Ao 55 kBT
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BKnemmbl Lenen ynpaBneHus

Puc. 5 nokasbiBaeT pacnonoxeHne Knemm Lenew ynpasneHus. OyHKUUN KNEMM CXeMbl YNpaBneHuns
nepeuncrieHsl B Tabnuya 2. Vicnonb3ynTe KNemMmbl TOMbKO MO Ha3HaYeHMo.

'sNsc|sHA1]A2]+ [ac|-v R+ |R-|
E©)| [s1]s2[s3|s4|s5|s6/s7|FM|AC AM][IG [s+]s-

Puc. 5 PacnonoxeHue knemm Lenen ynpasneHus

|

M3 | M4 | M1

Tabnuvua 2 Knemmbl cxembl ynpasneHus 1 ux yHKLun, BolbpaHHbIe N0 yMONYaHuio

Tun | Homep HaumeHoBaHue curHana DyHKUMA YpoBeHb curHana
S1 Komanga «Xopg Bnepeg/cton» | BKJT: Xoa Bnepea; BbIKJT: Cton
S2 |KomaHpaa «Xopn Hasag/cTon» BKI: Xon Hasaa; BbIKIT: Cton
S3 | Bxop «BHeluHsisi oumbKay | BKIJT: Ownbka.
84 |C6poc owmbkm *! BKIT: C6poc
KomaHga ctyneHyatoro OyHKkLm 24 B=. 8 WA
) *1 . =, oM
= S5 | MepeKmoyeHns ckopocTu 1 BKJ1: BcnomorarenbHoe BLIGMPAIOTCH ONTPOHHAs PadEs3Ka
x (Mepekntoyatens ocHOBHOro/ | 3adaHne YacToTbl C roMoLLbH0
o BCNOMOraTefibHOro 3agaHus) napameTpos
KomaHga ctyneHyatoro - -
5 S6 Maraa cTynertaTon « | BKIl: Ckopoctb 2 H1-01 ... H1-05.
=3 nepeknYeHns CKopocTun 2
S[ s7 3agaHue YacToTbl ToNYkoBoro |BKJ1: YacTota
xopa ! TONMYKOBOro Xo4a
sC OO6was uenb ANCKPETHbIX _
BXO[OB
SN |HelTpanb ANCKPETHbIX BXOOOB |— -
HanpsixkeHue nutaxHus _ _ 0
SP [IMICKPETHBIX BXOLI0B +24 B= ansa ANCKPETHbIX BXOAOB 24 B=, makc. 250 MA
HanpspkeHne nutaHma 15 B gns aHanorosbix .
+V  |Bbixog nutanusa 15 B BXO[IOB 33[aHVs! YACTOTb 15 B (Makc. Tok: 20 MA)
A1 3apaHue YacToThl 0...+10 B/100 % 0 ... +10 B (20 kOm)
= BcnomoratensHoe DyHKUMS
gﬁ A2 BcrnomorarensHoe 3agaHve aHanorosoe 3afjaHvie BblbMpaeTcs g B 2034"8 (52(5200282\,.)
& YacToThbl 4YacToThl; napameTpom 0. 20 MA (250 Om)
2 4 ... 20 MA (250 Om) H3-09.
[41]
) R _ Hanpspkenne nutanus -15 B ans aHanorosbix
e V. |Beixon nuTakns —15 B BXOJOB 3aaHns 4acToTbl
g AC O6LwWas Lenb aHanoroBbIX _
BXO[0B
[MpoBog akpaHa,
E(G) |pononHuTenbHas Touka - -
3a3emneHust
M1 |Pexum «Xoa»
= (1 HOpMarbHO Pa3oOMKHYThIN figﬁl;yT B pexume DYHKUMS
g M2 |kowTakT) BLIGMpPaeTCS Perei
X eneinHble BbIXoabl
3aMKHYT Mpy HyNeBoM napamerpamu
ﬁ M3 Hyﬂ%Baﬂ CKOp())CTb (b2-01¥|T/|n5 6oﬁee anakom | H2-01 1 H2-02 Honyctumas Harpyska
Z M4 KOHTaKT . KOHTaKTOB:
a'E) YPOBHE BbIXOOHOW YaCTOThbI makc. 1 A npu 250 B~
% MA 3 MA 1 MC 5 makc. 1 A npw 30 B="3
2 aMKHYT Mexay " npu owmbke
= MB | Bbixoa curHanusaumm ownbki PasomkHyT mexxay MB n MC npu ownbke
MC
- AHanoroBbIv curHan
é 3Ha4yeHWs BbIXOAHOMN Sg:g;uma;émﬂ
£ FM |BbixogHast yacTtoTa 4acToThl; na al\Fn)eT oM H4-
3 0..10 B; 10 B npw 01" P
a Fmakc.
g AC O6Las uenb BbIXOOHbIX _ 0 ... +10 B makc. £5 %,
§ aHarnoroBbIX CUrHanoB Makc. 2 MA
Py AHanorosblin curHan
o - DyHKUNS
: BbixogHas MOLHOCTb SHaHEHA BbIXOAHON BblbMpaeTcs
g AM nHBEpTOpa MOLLHOCTH, napameTpom
3 0...10B; 10 B npu makc. | "oy
2 i

[OMYCT. MOLLH. OBWT.




Tun | Homep HavnmeHoBaHue curHana DyHKUMA YpoBeHb curHana
R+ OundbdepeHumanbHbIi
R Bxopa nHtepderica MEMOBUS BXO[, ONTPOHHas
N ) [Insi 2-NpoBOAHOrO MHTepdberica RS-485 passsizka
3 S+ 3aMkHUTE HakopoTko R+ 1 S+, a Takke R- 1 S-. | AucpcpepeHumanbHbii
Qf S Bbixog nHTepcernica MEMOBUS BXO[, ONTPOHHas
@ - pasBsi3ka
G O6LWuI BbIBOA CUrHamMbHbIX _
uenen

*1. Onsa BxopoB S3 ... S7 ykasaHbl (BYHKUMK, BbIOpaHHbIE NO ymonyaHuio. Mpu 3-NpoBOAHOM ynpaBfieHUM MO YMOMYaHWo BblbGpaHb
cnepytowime dyHkumn: S5 - 3-npoBoaHOe ynpasneHne, S6 — komaHaa CTyneH4aToro nepeknioyeHns ckopoctu 1

n S7 - KOMaHAa CTyneH4aToro nNepeknioyeHns CKopocTu 2.
*2. OTOT UCTOYHVWK He JOMKEH MCNONb30BaTLCA AN MUTAHKS KakX-NMBo BHELLHNX YCTPONCTB.

*3. Tpy KOMMyTauuMn MHOYKTUBHOW Harpy3ku, Hanpumep, o6MOTKM pene, MUTaemoil OT MCTOYHMKA MOCTOSIHHOTO TOKa, NoAkmovante

LIYHTMPYIOLLMIA Anoa, Kak nokasaHo Ha Puc. 6.

LLyHTupytowmin gnoa

la
l

LLyHTMpytowmii gnoa AOmMKeH

B Fmmm--
BHellHee nuTaHue: O6motka ~ T T° 77 \ BbIGMPaTLCS NCXOAst U3 MaKCMMarnbHOro

I
| |
makc. 30 B= '[ makc. 1A «-----"" |/

Puc. 6 TlNogknioveHune WyHTUpYOLEero amoaa

HanpshkeHna uenu.

RS 1. MogkntoyeHre uenen AUCKPeTHbIX BxodoB S1 ... S7 Ha Puc. 2 noka3aHo Afs cry4yasi, Korga UCTOYHUKOM
~ - CUrHarnoB SIBMSIOTCA MeXaHu4yeckue KoHTakTbl unu TpaHavuctopbl NPN-Tuna (obwuii 0 B, otpuuatensHas
P‘ noruka). Takast cxema BblbpaHa Nno yMOnyaHmio.
® MopgkntoveHne TpaHsuctopoB PNP-Tuna n ncnonb3oBaHne BHELIHErO UCTOYHMKA NuTaHusa 24 B onucaHo
BAXHO B Tabnuue 3.

2. [ononHWTEnNbHbIA APOCCernb NOCTOSHHOIO TOKa SIBMSETCA Onuuen ToNbKO ANs MHBEPTOPOB MOLLHOCTBIO
18,5 kBT 1 Hmxe. [Npu nogknoveHnn gpoccens NOCTOAHHOMO TOKa CHUMWUTE NepPeMbIYKY.

B OTpuuatenbHaa/nonoxurenbHasa noruka (Bbioop NPN/PNP)

C nomoubto nepemMbidkn CNS ons BxogoB MOXHO BbiOupath oTpuuatensHyto (o6wmin 0 B, NPN)
nnu nonoxutensHyto (obwmn +24 B, PNP) noruky ynpaeneHus. Takke UMeeTcs BO3MOXHOCTb
MCMONb30BaHNsi BHELUHErO MCTOYHUKA MUTaHWS, 4YTO no3sonsieT 6onee rmbko BbiGMpaTb cnocobb

nogayn CUrHanos.

Tabnuua 3 OTpI/ILI,aTeJ'IbHaﬂ/I'IOJ'IO)KVITeJ'IbHaﬂ Nornka n BXogHble cUrHanbl

s Yo Sl

BHYTpeHHUIA NCTOYHMK NUTaHNSA — BHeLUHWIA MCTOYHUK NUTaHWS -
OTtpuuartensHas noruka (NPN) OtpuuatensHas norvka (NPN)

&=l

52 Yaz[ $2

Vsl

SN

ISC ” lSC

SN N

*

= P24V (+24V) =
P o BHeluHee +24 B ._NJSP

IP24V (+24V)




Tabnuua 3 OTpMLI,aTeJ'IbHaFl/I'IOJ'IO)KVITeJ'IbHaﬂ Nornka n BXogHble cUrHanbl

BHYTPEHHUN UCTOYHUK NUTaAHUA — BHELHMI NCTOYHUK NUTaHUS —
MonoxuTensHasa norvka (PNP) MonoxuTensHas noruka (PNP)

|
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== P24V (+24V) = P24V (+24V)
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€ MoakntoyeHne BXOAHbLIX CUMOBbIX Lienen

YcTtaHOBKa npegoxpaHuTenen

Ona sawuTtbl MHBEPTOpPa peKoMeHOYEeTCA UCNOoNb30BaTb MNONYNpPOBOAHUKOBbLIE MNpenoxXpaHUTEu,
nepevncrneHHble B Tabnuue Huxe.

Tabnuua 4 Bbibop npenoxpaHuTens Ans BXOQHOMW Lenu

Tun HOMVIHaJ'Iij;If/'l [MapameTpbl NpegoxpaHuTens PekomeHayembi npegoxpanutens (Ferraz)
nHeepTopa BI:_I;(?E(]":(;M Hanp(;le;eHme Tok (A) 12t (AZc) Mogenb HomuHanbl 1t (AZc)
47P5 17 480 30 100~640 AB0Q30-2 600V/30A 132
4011 24 480 50 150~1300 A70P50-4 700V/50A 300
4015 31 480 60 400~1800 A70P70-4 700V/70A 590
4018 39 480 70 700~4100 A70P80-4 700V/80A 770
4022 45 480 80 240~5800 A70P80-4 700V/80A 770
4030 60 480 100 500~5800 A70P100-4 700V/100A 1200
4037 75 480 125 750~5800 A70P125-4 700V/125A 1900
4045 91 480 150 920~13000 A70P150-4 700V/150A 2700
4055 112 480 150 1500~13000 A70P200-4 700V/200A 4800

I'IpM NoaKSo4eHUN Lienen Beoaa AnNeKTponuTaHnA Heobxoaumo cobntogartb cnenyowme npegoCToOPOXHOCTN.

Ncnonbsyemblit B Uensax nutanusa (R/L1, S/L2 n T/L3) aBTOMaTu4eckuii BolknoyaTens B NMTOM
Kopnyce OomkeH ObITb NpurofeH Ans paboTbl C UHBEPTOPOM.

MpMeHsieMbI aBTOMATMYECKUIA BbIKMNoYaTenb, cpabaTbiBaloWMiA MO TOKY YTEYKM Ha 3eMIlt,
OOIMKeH obHapyxuBaTb Nntobble TOKM YyTeukn, YToObl 06ecneunTb HadeXHy 3aluTy OT TOKOB
YyTEUKM Ha 3eMII0.

Ha Bxoge MHBEPTOPpa A0MyCKaeTCA UCMNOoSIb30oBaTb SJ'IeKTpOMaI'HVITHbIVI KOHTaKTop w1 gpyroe
KOMMYTaLlMNOHHOE yCTpOVICTBO. He cnegyet BKIoYaTb MHBEPTOP Yalle O4HOro pasa B 4ac.

®da3sbl BxoaHoro HanpsikeHus (R/S/T) moxHo nogkntovaTh B Nobor nocrnenoBaTensHOCTU.

B cniyyae nogkritoueHms nHBepTopa K cunoBomMy TpaHcopmMaTtopy 6onbLuon MmowHocTu (600 kBT
1 Bbile), a TaKkKe B Cny4ae BKMoYeHMs ha3oKOMMNEHCUPYIOLEro koHaeHcaTopa nobnmsoctu ot
WHBEPTOpa, Yepe3 BXOAHYK CUIIOBYK LEMb MOXET NpoTeKkaTb TOK Ype3Bbl4alHO BbICOKON
aMnnuTygdbl, KOTOPbI MOXET BbIBECTM WHBEPTOp M3 CTpos. B kavectBe mepbl 3awuThbl
yCTaHOBUTE Ha BXOOe WHBepTopa [OOMOINHUTENbHbIA ApOCCeNb MEPEMEHHOro TokKa Wiu
NOACOeOVHNTE K COOTBETCTBYIOLLUM KIlEMMaM MHBEpPTOopa Opoccerb NOCTOSHHOMO TOKa.

I'Ip|/| Hanu4um B6nMamn MHBEPTOpa NHOYKTUBHbLIX HArpy3ok VICI'IOJ'Ib3y17ITe YCTpOIZCTBO orpaHun4eHunA
nepeHanmeeHMVl mnnn gnoa. MH}J,yKTVIBHOIZ Harpy3K017| ABNAKOTCA 3N1EKTPOMarHUTHbIE NyCKaTesnu,
ANEKTPOMarHnTHble perne, AaNeKTpoMarHuTHble KnanaHbl, 3N1IEKTPOMarH1UTbl U 3N1EKTPOMAarHnTHbIE
TOPMO3HbIE yCTpOVICTBa.




EMoakntoyeHne BbIXOAHbLIX CUMOBLIX Lienewn

Mpun NogKNYeHMN BbIXOAHbLIX CUMOBbLIX Lienew cobnioganTe cneagyowmne Mepbl NPEAOCTOPOXHOCTY.

» Hukorga He nogaBanTe anekTponUTaHUE Ha BbIXOAHbIE KNEeMMbl MHBEPTOpa. DTO MOXET NpUBECTU
K NOBPEXAEHUIO MHBEPTOPA.

» Hukorga He 3aMblkanTe BbIXOOHbIE KNEeMMbl MEXAY CODOM Unm Ha 3eMnto. TO MOXET NPUBECTU
K MOBPEXOEHNIO NHBEPTOpPA.

 He ncnonbayiiTe asokoMneHcupyoLwme KoHAeHcaTopbl. OTO MOXET MPUBECTU K BbIXOZY U3 CTPOS
MHBEPTOPa U KOHOEHCATOPOB.

« [lpoBepbTe Noruky ynpaeneHns u yéeautecb B TOM, UYTO 3NEKTPOMArHUTHbIN KOHTaKTOpP Mexay
nHeeptopom n asuraternem HE BKJTIOUMAETCA u HE BbIKJTIOMAETCA BO Bpemsa paboThbl
MHBepTOopa. BknioueHue anekTpoMarHMTHOrO KOHTakTopa npu paboTe uHBepTOpa npusedeT
K BO3HWKHOBEHMIO BONbLLOIO NYCKOBOrO TOKa, KOTOPbIA MOXET Bbl3BaTb CpabaTbiBaHWe 3aLuuThbl
WHBEpPTOpa OT NeperpysKkun no TOKy.

E[MoaknioyeHune Lenu 3aseMneHus

[nsa uenu 3a3emneHuns HeobxogmmMo cobnogaTh cnegytowmne TpedoBaHus.

 [poOBOAHUK 3a3eMNEHMSA HE OOIMKEH OOHOBPEMEHHO MCMOMbL30BaTbLCA APYTMMU YCTPONCTBAMMU,
Hanpumep, CBapOYHbIMW annapaTtamMm U CUNOBbLIMWU YCTaHOBKaMM.

* [POBOAHWK LieMnn 3a3eMIeHnst OMKEH COOTBETCTBOBATbL TEXHUYECKMM CTaHAapTaM Ha areKkTpuyeckoe
obopynoBaHue 1 UIMETb MUHUMATBbHYHO OJIAHY.
MHBepTOp co3gaet TOK yTeyku. [o3ToMy, ecnin paccTosiHe Mexay TOYKOW 3a3eMIieHUst U KneMMOoM
3a3eMSIeHMs] MHBEpPTOpa CIULLKOM BEMWKO, MOTEHUMarn Ha Knemme 3a3emsieHusi MHBepTopa Oyoert
HeCcTabunbHbIM.

« [pu ncnonb3oBaHuun 6oree ogHOro MHBEPTOPA MPOBOAA 3a3EMIIEHUSA HE OOIMKHBbI 00Pa30BLIBAThL
3aMKHYTbIN KOHTYP.

Puc. 7 BbinonHeHue 3aseMneHus

.Mepbl npeafoCTOPOXHOCTU NPU NOAKINMHYEeHUN ueneun ynpaBneHus

[Mpw nogkntoyeHnm Lienewn ynpaeneHus HeobxoamMmMo cobnoaaTth creayroLme Mepbl NPESOCTOPOXHOCTU.
 Llenun ynpaBneHnst 0OMkHbI OblTb OTAENEHbI OT CUNOBLIX Lenen (knemmbl R/L1, S/L2, T/L3, B1,
B2, ©, @1, @21 ®3) 1 OT APYrMX CUIIbHOTOYHBIX LieMeil.
e Llenn, nogknioyaemble K knemmam cxembl ynpaeneHus MA, MB, MC, M1, M2, M3 n M4
(peneniHble BbIXxoAbl), 4OMKHbI ObITb OTAENEHbI OT APYrUX Lenen ynpasneHus.
* Vcnonb3yembli  OOMONMHUTENbHbLIA BHELWHUA WCTOMHUK MWTaHUS LOSMKEH COOTBETCTBOBATb
Knaccy 2 no UL.

« [Ina npepoTBpalleHnst cboeB B npouecce paboTbl BLIMOMHANTE MOHTaX Lenei ynpaBneHus
BUTbIMM Mapamy Uy 9KpaHUPOBaHHbLIMK KabensiMmu ¢ BUTbIMK Napamu.

+ 3asemnas akpaHbl kabenewn, 0oOMBaNTECh MaKCMMaribHON MIOLLAaaM KOHTaKTa dKpaHa C 3a3eMIsoLLEeEN
MOBEPXHOCTbLIO.
» OKpaHbl kabenen OOMmKHbI 3a3eMNATLCA ¢ 000MX KOHLOB Kabenen.

EYcTaHOBKa calibHUKOB CUIOBbIX Kabenen

rlpl/l MOHTaXe nHBepTopa B UCMOJTHEHNN IP54 ocoboe BHUMaHue cnenyet yoenntb NOAOKIHOYEeHU0
kabens NUTaHus apurartens. Ons 6bICTpOF0 3a3eMiieHnd 3KpaHMpyrou.|,el7| onnetkn kabens nUTaHUs
npuratenst n obecnedeHmnss SMC NCNoJNb3yeTcqa MeTansim4eckoe kabenbHoe ynnoTHeHune (CaJ'Ile/IK).

MoHTaX MeTannuyeckoro casnbHuKa (oTBeyvarowero Tpe6oBaHusamMm AMC) kabens nutaHusA
ABuratens B mHBeptope IP54 mowHocTb0 oT 7,5 o 30 kBT:



e C 00OblYHbIM KOHTAKTOM:

BbInonHuTe KONbLEBOW HAApe3 BHELLHEN
0601M04KkM Ha paccTosiHuK okono 14 Mm oT
KOHLIa 060104KM, HE CHMMasi 06OMOUKY.
MponycTtute kabenb Yepes canbHUK.

npubnus. 15 mm

CHMMUTE OTpe3aHHYo BHELLHIOW 060II0uKY,
yAanuTe YacTb 3KPaHHOM OMSIETKM U crierka
OTTAHUTE kabenb obpaTHO, YTOObI
obpa3zoBarncs HafeXHbIA KOHTaKT akpaHa

C NpyXMHaMmn kaGenbHOro canbHuKa. npnbnus. 15 ... 20 mm

3axmuTe KabenbHbIA canbHUK.

e C TOHKMMM xunnamm, 6e3 BHyTPEHHEN 0BONOYKK:

BbinonHute KonbLeBon Hagpes Hapy>XHOM
obornoyku anuHon 15 ... 20 MM 1 cHUMUTE
OTPE3aHHYI0 YacCTb.

3aBepHUTE OCBOOOXAEHHYIO ONMETKY Ha
HapyxHyto obonouky. Haxoasiytocs nog
3KpaHOM 0B0MOYKy COXpaHUTe, YTOObI
o6nerunTb NponyckaHve kabens Yyepes
casnbHUK.

rlpOI'IyCTVITe kabenb Yyepes CalibHUK Tak,
YTOObI o6paaoBanc;| HaLeXHbIN KOHTaKT
9KpaHa C Npy>XnMHamMmu canbHUKa, 1 3aXXMnte
CalnbHUK.

Mpumevanue: Ons nonHoro cootseTcTBMA HopMam IAMC akpaHUpoBaHHbIN kabenb JOMmKeH BbITb NAOTHO
3aXaT B MeTannuMueckoMm carnbHuke. lpexae yem 3axumarb MeTannMyeckun KabenbHbIN CanbHUK,
ybeanTech B JOCTATOMHOCTU ANNHBI 3aBEAEHHOW YacTh kabensi n B ero NpUroaHoCT Ans Knemm.

Oco6eHHOCTU MOHTaxa y UHBEepPTOpPOB B ucnosnHeHuu IP54 mowHocTbio 22 kBT 1 30 kBT

MonHocTbo yoannute 3KpaHMPYHLWYH OnneTky no BCEN OnvHe kabensl, oT BBOAHOMO oTBEepCTUA
00 NOoAKIoHaeMbIX KOHLOB, BO M30exaHne 3amMblKaHUs Ha BXOAHbIE KIEMMbI Uin d)I/I.I'Ipr.
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[MonHOCTBIO yaanuTe aKpaHWpPYHOLLYHO

ONNeTKy OT BBOAHOMO OTBEPCTUS A0

BxogHon kabenb Kabenb NUTaHWs ABUraTENs nogkniodaeMbIX KOHLOB Kabenst
(3KpaHUpOBaHHbI kaberb)

Puc. 8 OkpaHupoBaHue kabens nuTaHns ABuraTensi B UHBEpTopax MoLHoCTbio 22 1 30 kBT



MoHTax kabensa nuTaHusa aBurartens B MHBepTopax IP54 mowHocThlo oT 37 go 55 kBT

BbInonHanTe MOHTax 9KPaHMPOBaAHHOIO BbIXOAHOIO kabensi, Kak Moka3aHO HWXe Ha PUCYHKe.
CHumute Hapy>XHYyo O6OJ'IO‘-IKy N 3aXXMUTE SKPAHNPYHOLLYH OMNJETKY 3a>KMMOM 3a3eMI1EHUA.
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/ @ \ Chimnre HapyXHy0 0BOroYKy
1 3aXKMUTE 3KPAHMPYIOLLYIO

3asemneHHas onneTkKy 3aXXMMom 3as3eMsieHnd.

nnacTtuHa 3
2KUM Kabenb nutaHus
3a3eMrneHus apuratensi

Puc. 9 3asemneHue kabens nuTaHus ABUraTensi ¢ NOMOLLbIO 3aXXMma y MHBEPTOPOB MOLLHOCTbIO OoT 37 o 55 kBT

E3a3emMneHue 3KpaHa Kabens ynpaBneHusa B uHBeptopax IP54

[nsa obecneyeHnsa HageXHOro aKpaHMpoBaHWs B nHeepTopax IP54 npeaycmoTpeHbl 3azemnsioLime
3axnmbl. Ha Puc. 10 n Puc. 11 nokasaHbl MecTa Nx pasMeLLeHus.

Knemmbl cxembl
ynpaeneHus

OcHoBaHue ans Kabenb nutaHus
KpenneHusi kabens asuratens

Puc. 10 3asemnsowme 3axumbl B MHBepTopax IP54 mowHocTbto oT 7,5 go 18,5 kBT
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D o 1o Knemmbl cxembl T cTsvKKa (OnLvsl)
g ynpasneHus
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A | Saxum ynpaBneHs
o IR B = 333eMIeHNs
D ®
| ++— OcHoBaHue ans .
® e KpenneHus kabens L -KabenbHblii

= L @’ CalnibHUK

Puc. 11 3asemnstowme 3axummel B MHBepTopax IP54 mowHocTbio oT 22 o 55 kBT



Hwxe onucaHa npouegypa 3axatusl akpaHa kabens ynpaBneHusl HBepTopa B UCMonHeHun 1P54.

I'IonepemeHHo 3aTArmBanTe BUHTHI 00 NX NOJQIHOro 3aBUMHYNBAHUA.

Puc. 12 TMpouenypa 3a3eMneHns akpaHa kabens ynpasneHus



——

npaBneHue ¢ KnaBuaTtypbl

€ LUundposas naHenb ynpaBneHus ¢ XK-gucnneem

Hwxe npusedeHbl Ha3BaHUs U YHKUMN

L]
FWD

—DRIVE—

REMOTE
]
5EQ

L
REV

_Hd-"._
Frequency Rel

U1--- if]=60.00 Hz

U1 02=60.00 Hz

U1l--- 03=10.05 A

SAL
L—CM:—-—- MENLU ESC
REMOTE

| ] L]
AEF ALARM

KraBuL UndpoBON NaHenu ynpaeneHus

———  WHgukaTopbl pexxMMoB npuBoaa
| FWD: Csetutcs, korga nogaHa KoMaHga
B «Xoa Bnepeny.

REV: CBeTuTcs, Korga nogaHa komaHga «O6parHbin
xony.

SEQ: CeTuTtcs, Korga paspelleHa nogaya KomaHabl
«XoA» Ha KNeMMY CXeMbl yNpaBneHust.

REF: CeTuTtcs, Korga paspelleHa nogada curHana
3afiaHnsa YacToTbl Ha kneMmbl A1 1 A2 cxemsbl
yrpaBreHus.

ALARM: CBeTuTCcS B COCTOSIHUM  OLUMOKM  Mmu

— npegynpexaeHust.

Hvcnnen gna otobpaxeHnsa nHdopmaumnm
CnyXuT ansi 0TobpaKeHUsi KOHTPONMPYEMbIX AaHHbIX,
HOMEpOB NapaMeTpPOB U 3aAaHHbIX 3HAYEHWA.

Knasuwimn

CnyxaT Ans BbINOMHEHUA Takux onepauuin, Kak
HacTpovika napameTpoB, KOHTPOSb 3HAYEHWI, BbIOOP
TOMYKOBOrO XOAa M aBTOHaCTPOViKa.

EKnaBuwu undcdpoBon naHenu ynpaBneHusA

KnaBuiua

HassaHne

DyHKUNS

LOCAL
REMOTE

Knaeuwa LOCAL/
REMOTE (NOKAJTbHOE/
ONCTAHUMOHHOE)

MepeknoyeHne mexay ynpaeneHMem ¢ NOMOLLbIO LMdPOBOM NaHenu
(JTOKAJIbHOE) u napametpamu b1-01 n b1-02 (QUCTAHLUNOHHOE).
[aHHyl0 KnaBuLWy MOXHO pasbrnoknMpoBaTh Mnn 3abnokMpoBaTth
napametpom 02-01.

Knaeuwa MENU

Bbi6op pexunmos.

(MEHIO)
Knaeuwa ESC BosBpart B cocTosiHMe, NpeaLwecTByoLee HaxaTuio knasuwmn DATA/
(OTMEHA) ENTER (DAHHBIE/BBOL).

Knasuwa JOG
(TONYKOBbIN XON)

MHMLUMmnpyeT TONYKOBbLIN XOA, KOraa ynpaeneHve MHBEPTOPOM
npom3BoanTCs ¢ LMpoBON NaHenwu.

W

Knasuwa FWD/REV

Bbi6op HanpaBneHus BpalleHnsa ABuraTensl, koraa ynpaeneHue

(BMNEPEO/HA3AL) NHBEPTOPOM NPOM3BOANTCS C LUpoBON NaHenu.
Knasuwa Shiftt RESET BbiGop paspsiga B pexrme nporpaMMnpoBaHust napaMeTpoB.
(Cpeur/CBPOC) Takke gencTByeT Kak knaeuwwa «Copocy B criyyae BO3HUKHOBEHMWS OLLMOKM.

Knaeuwa Increment
(YBenuyeHue)

BbIGop HOMEPOB NapameTpoB MoMb30BaTess U yBenmyeHne 3HaueHui
napameTpos.
Takxe Ucnonb3yeTca Ans nepexoda K criefyoLemy nyHKTY unu AaHHbIM.

Knaeuwa Decrement
(YMeHbLUeHne)

Bbi6op HoMepoB napaMeTpoB Monb30BaTENS U YMEHbLUEHNE
3HaYeHuin NapaMeTpoB.

Takke ncnonb3yeTcda And nepexoda K npenbigywiemMy nyHKTY Unu gaHHbIM.

Knaeuwa DATA/ENTER
(OAHHbBIE/BBOL)

Bxopg B NYHKT MEHIO, Bbl60p napamMeTpa, noaresepxaneHne nsMeHeHHoro
3Ha4YeHuna napameTp.

Knasuwa RUN (XOL)

3anyck paboTbl (BpaLLeHust), koraa ynpasneHue MHBEPTOPOM
nNpov3BOANTCS C LMPOBON NaHENM (PEXNM FIOKaNbHOMO ynpasneHus).

Knasuwa STOP (CTOM)

MpekpalleHne paboTbl (BpaLLeHust) (PEXMMbI NIOKanbHOro

N AUCTAHLUMOHHOTO YrpaBeHns).

Ecnu ana ynpaeneHuns ncnonb3yeTcs He uudposas naHenb, a MHON
MCTOYHMK KOMaHA, AaHHYIO KraBuLly MOXHO pa3brnokupoBaTtb Unn
3abnokupoBatb napameTpom 02-02.




————————————————————————
Il

BkrnoyeHne nnTaHuAa n HacTpomka
OCHOBHbIX NapamMeTpoB

@ Mpoueaypa 3anycka

CTAPT

BbinonHute
MOHTaX

MNoakntounte
uenu

YcTaHoBUTE NEpeMbIUKy

*
HaNPSXKEHNS NUTaHNs ™1 *1: [INst UHBepTOpOB knacca 400 B MOLLHOCTbIO

[ 75 kBT # Bblle yCTaHOBUTE NepeMblYKy
Bkrnitounte

niTaHne

MpoBepbTe
cocTosiHME

3apanTte 6a3oBble napameTpbl
(pexum GbicTporo
nporpaMMupoBaHus)

3apanite E1-03.
V/f no ymon4yanuio: 400 B/50 Iy

[OnuHa kabens
ZiBUraTens npesbiLLae
50 M 1nn cnuLKom
GorbLuas Harpyska,
B pesyrnkTaTe Yero,
BO3MOXHO, MPOUCXOANT
onpokuabiBaHve poTtopa
Unun neperpyska?

OA

]

ABTOHacTpolika 6e3
BpaLleHust aAns
onpegeneHnsa mexdasHoro
COMpOTMBEHNS
]

HacTpoika ans KOHKpeTHoro
NpYMeHEeHNs
(pexum paclumpeHHoro
nporpamMmMmMpoBaHus)

1
Pabota
6e3 Harpysku

[
Pa6ota
B Harpy>KeHHoM
pexume

OnTumanbsHas perynMpoBka
W HacTpoika napameTpoB

[MpoBepbTe/3anunte
napamMerpbl.

Puc. 13 TMocnenoBartenbHOCTL NPOGHOrO 3anycka




L 4 DencrtBuna nepeg BKnrw4YeHneM nMtaHusA

Mepen BKNoYEHMEM NUTAHWS TLLATENBHO NPOBEpPLTE CreaytoLlee:
» COOTBETCTBUE HAMPSKEHUS MUTAHUS XapakTepucTukam MHBepTopa.
« HapexHocTb nogknoveHus kabenen nutaHms K COoTBeTCTByOWMUM krnemmam (L1, L2, L3).

» HagexHocTb nogknioveHus kabenen gsuratensd K COOTBETCTBYHOLLUMM KNeMMaM Ha CTOPOHe
nueeptopa (U, V, W) n Ha cTopoHe aBuraTtensi.

* [paBnNbHOCTb NOAKMIOYEHMS TOPMO3HOIO Br10Ka/TOPMO3HOTO pesncTopa.

* [MpaBMnNbHOCTL MOAKMIOYEHNS Lienew K KnemMMam CXembl YNpaBieHus MHBepTopa 1 K ynpasnsaowemy
YCTPOWCTBY.

 [lepeBeguTe BCe BXoAbl yNpaBreHns nHisepropa B coctosHue BbIKI1.

» B cnyyae ncnonb3oBaHusa nnatel gatunka (PG) nposBepbTe NpaBUnbHOCTL €€ NOOKII0YEHMS.

4 CocTtosiHme Aaucnnes nocne BKIMHYeHUsA NnnTaHns

Mpun oTcyTCTBMM OLWIMOOK MOcre BKMYEHUS NMUTaHUS Ha auchnee UMdpoBON NaHenu yrnpaerneHus
oTobpaxaroTcsa crneayoLme coobLeHus

DRIVE- Rdy
[lucnneil Npy oTCyTCTBUM Frequency Ref Ha gucnnee oto6paskaetcs
oOWNGOK P Y U1-[0§]=50.00Hz KOHTPONMpyemoe 3HaveHne 3afaHns
U7-02= 0.00Hz
41-02=  0.00H 4acToThl.

Mpwn HanuuMm oWwMBKM MM aKTUBHOTO NpeaynpexaeHus byaeTt otobpaxeHo coobLleHne 06 owmnbke
unu npegynpexaeHune. B atom cnyvae cm. cmp. 23, [Nouck u ycmpaHeHue HeucripasHocmed.

Ha ancnnee otobpakaetcs

-DRIVE-
[Ovcnneit npyu HanMyum uv coobLeHne 06 owmbke nnu
owmbok ; npegynpexaeHne.

Main Power Loss MokasaH npumep npegynpexaeHus

O NMOHMXEHHOM Hanpsa>XeHuu.

4 ABTOHacTpoMKa Ana onpeneneHusa MexdgasHoro conpoTuBreHns

Ons ynyylweHns xapakTepucTUK YNpaBIieHnst B criydyae oveHb GOnblUol AnuHbI Kabens nutaHus
ABuraTesisi, a Takke B Cllydae HeCOBMafeHUs HOMUHamNbHOM MOLLHOCTW ABWUraTens U MHBepTopa
MOXeT ObITb MpoM3BeaeHa aBTOHacTpolika.

[ns npoBegeHns aBToHacTpoviku 3agante napameTpbl T1-02 (HomuHansHas MOLWHOCTb ABUraTtens)
n T1-04 (HomuHanbHbIM TOK ABuratens), a 3atem HaxmuTe knasuwy RUN Ha uudposon naHenu
ynpaeneHus. B TeuyeHune, npumepHo, 20 cekyHa nHBepTop Byaer nogaBaTb NMTaHMe Ha ABUraTensb.
B pesyncrate Oyger aBTOMaTM4eCcKM W3MEpPeHO MexdasHoe COoMpoTMBIIeHUe ABuratens
(conpoTrBneHne 0OMOTKM cTaTtopa 1 CONpoTUBIEHNE kabens).

U 1. Bo BpemMa aBTOHAcTpOWKM Ha [ABuraTtefl MoJaeTcs MuTaHWe, OJHAKo [ABurateflb MNpu  3TOM
?: He Bpallaetcs. He npvkacanTech k ABUraTento 40 3aBepLUeHNs aBTOHaCTPOWKH.

® 2. lepen 3anyckom aBTOHACTPOVKM ybeautecb B TOM, YTO BCE KOHTAKTOPbl B LENU NUTaHusi ABurartens

BAXHO 3aMKHYThI.

3. [ina oTMeHbl aBTOHacCTPOVikv HaxkmuTe knasuwy STOP Ha uudpoBoi naHeny ynpaeneHus.

H[Mpoymne npeaynpexaeHNs N OLLMOKN peXXMmMa aBTOHACTPOMKU

O6G30p BO3MOXHbBIX MpeaynpexaeHnin 1M ownboK, BO3HMKAKOLWMX BO BpPEMS  BbINOMTHEHMWS
aBTOHACTPOMKM, a TaKKe Mepbl N0 UX YCTPaHEHUIO CM. Ha cmp. 25, Owubku asmoHacmpouUKu.



NMapameTpbl nonb3oBaTens

ynpaeneHusi (Bo3Bpar K 3aBOACKMM
3HaYEeHUsAM NapamMeTpoB).

3330:BbinonHsaeTca nHnumnanmsaums ¢
MCMNONb30BaHNEM TPEXNPOBOAHOIO
ynpaBneHus.

Homep Ha3ssanue OnucaHve HOMep HassaHwve OnucaHve
napametpa napamMetpa
I'IapaMeTprl MHuumanusaumm ﬁggggﬂ;‘”em YcTaHaBnMBaeT KoadhuLMEHT nepenaqn
Bbibop fA3bika . - - nponopLroHarisHoro 3seHa MNi-perynstopa.
ans guennes gﬁ:[}éﬁx;"" b5-02 zgﬁgag"rg'o' P-perynvpoBaHue He BbINOMHSIETCS, eI
AL00 #gl?;%)ﬂsow 3: Gpanuyackmii asera (P) 3afaHo 3HaveHme 0,00.
ynpasneHust g mTa“b"”C'f”V' Bpems 3apaeT BpeMsi MIHTErpUpoBaHis
{Tonbko anst -vicnaHckum b5-03 |uHTerpuposaHus|MA-perynsatopa. |-peryrimposaque He
JVOP-160-0Y) 6: MopTyranbckuid BbIMOMNHAETCA, €CNM 3aaaHo 3HaveHve 0,0.
0:TonbKO KOHTPOMb (KOHTPONK Bbibop Bbibupaet npnﬂal/loeIOGpaTHoe HanpaBneHue
eXuMa npuBoga U HacTpouka _ BbIXOOHOU Ana BbIxoda -KOHTYpa.
gapameTpFo)B A1-01un A1-g4). b5-09 xapaktepuctiku |0:TMpsimon Bbixod MNU-koHTypa
1: icnonbayeTcs Ans BoiGopa MAN-koHTypa 1: O6paTHbIv BbixoA MNMU-koHTYpa.
napamMmeTpoB Mornb3oBaTens Bpewms
YpoBeHb (oToBpaxaTb M 3afaBaTb MOXHO yBenuyeHus/ 3agaeT BpemMs yBenunyeHns/yMmeHbLIeHNs
A1-01 |pocTyna TONbKO Te NapaMeTpbl, KOTOpble b5-17 |ymeHbLUEHMSA anst pyHKUMM MsArkoro nycka
K napameTpam BblGpaHbl B A2-01 ... A2-32). onopHoro curHana |M-perynatopa (SFS).
2:MonHbI gocTyn MN-perynsaTopa
(Moo orobpasarb u sapasars b5-18 |Bbibop ycTasku |0:OTknIoueHo
napameTpbl kak B pexvme 6bicTporo MW-perynatopa |1:BxkmnioveHo
(Q), Tak 1 B pexume pacLumpeHHoro (A) 3anannoe
nporpamMmmmpoBaHus). A
- b5-1g [3Hadenve 3apaHHoe 3HayeHue (ycTaBka)
0:  bes nHmumanisaumm (yctaska) ana  |MW-perynsaTopa
1110: Bo3Bpart k3Ha4eHWsM napameTpos, [W-perynsitopa
3a0aHHbIM Norb3oBaTerem Bbibop eanHu Bbi6op eanHuL, uamepeHns onsa
2220:BbinonHseTcsa MH1umMansaums P €AMHNL pen u p A
C VICNONb30BAHMEM ABYXMPOBOIHOMO b5-31 |n3mepenus ana |koHTcTaHT MU-perynsTopa
A1-03 |Winumanusaums YXIp M-koHcTaHT  |(b5-19, U1-24, U1-38).

MapameTpbl pa3roHa

[TopMOXeHUs

UcTouHukK ynpaBneHus/3agaHus

c1-00

3HayeHus
BpeMeHU
pasroHa/
TOPMOXEHUsI

3apaeT Bpemsi pa3roHa/TOpMOXeHUs ans
yckopeHusi/TopMmoxeHus ot 0 'y go
MaKCUMMarnbHOW BbIXOAHOW YacToThl

1 HaobopoT.

b1-01

Bbi6op
UCTOYHMKA
3afaHus
yacToTbl

YcTaHaBnvBaeT cnocob BBoAa 3ajaHus

4acToThl.

0:ncbpoBas naHenb ynpasneHus

1:Knemma cxembl ynpaeneHus
(aHanoroBhbIVi BxoA)

2:TNocnepnoBaTtenbHbIA UHTEPdENnc
(RS422/485)

3:JononHutenbHas nnata

MapameTpbl S-npocuns

c2-000

Bpems
S-npocunsi
npwv pasroHe

Onpepgensitot hopmy S-npocpuns
B Hayare 1 B KOHLie pasroHa.

Hecywas 4yactora

b1-02

Bbibop
UCTOYHMKA
koMaHabl RUN
(Xon)

YcTaHaBnmBaeT crnocob nogadv komaHabl

«Xopy.

0:LincbpoBas naHenb ynpaBneHus

1:Knemma cxembl ynpaBneHusi
(MHOrodyHKLMOHanbHbIE ANCKPETHbIE
BXOAbl)

2:TocnepoBaTtenbHbI UHTEPGENC
(RS422/485)

3: JononHutenbHas nnata

b1-03

Bbibop cnocoba
OCTaHOBKM

YcTaHaBnuBaeT MeToq OCTaHOBa

npu oTcyTcTBUM curHana Run (Xop)

0: TopMokeHMe [0 NONHON OCTaHOBKU

1:OcTaHoBKa C BpaLleHWeM no MHepLun
(BbIGET)

2: TopMOXeHMe ¢ NoanuUTKON
NOCTOSIHHBbIM TOKOM 1O OCTaHOBKM

3:OcTaHoBKa C BpalleHUeM rno uHepLmm
C TaiMepom (BO BPEMSI TOPMOXKEHUSI
HoBble koMaHab! Run (Xoa)
UrHOPUPYIOTCS).

C6-02

Bbi6op Hecywen
4acToThbl

3ajaeT HecyLLylo YacToTy

(McxogHoe (3aBOACKOE) 3HaYeHne
3aBWCUT OT MOLLHOCTUN MHBEPTOPA)
0:Huskas Hecyllas YyacToTa, HU3KUIN
YPOBEHb LYMOB

:2,0klMy

5,0 klMy

8,0 kl'y,

0,0 kl'y,

12,5 kly,

15,0 kl'y,

Mporpammupyemas nocneaoBaTerisHoCTb

MapameTpkI ckopocT

1

2
3
4
5
6
F
n

d1-01...
d1-04

CkopocTu gnst
CTyneH4yaToro
nepeknyeHns
1.4

3HaueHust PUKCUPOBaHHbBIX CKOPOCTe

d1-17

3apaHue
4acToThbl
TONYKOBOTO X0A4a

ANnA CTyneH4YaToro nepeknyeHns.

Mpepnensi 3agaHua 4

aCTOThbI

b1-04

3anpert
obpatHoro xoga

0:06paTHbLIV X0A4 pa3peLueH

1: O6paTHbIN X0 3anpeLleH

2:YepenoBaHue a3 BbIXOQHOTO
HanpskeHus (paspeLueHbl oba
HanpaeneHus BpaLleHusl)

3: 3anpeT YepenoBaHus a3 BbIXOOHOTO
HanpsHKeHst M 0BPaTHOTO BpaLLEHMS.

d2-01

BepxHsisi rppaHuLa
3a/aHuns 4acToTbl

3apaeT BepXHUIA Npefen 3aAaHuns 4acToTbl
B MPOLIEHTaX OT MaKC1MaribHOWN BbIXOAHOW
yactoTbl (E1-04)

d2-02

HwxkHAa rpaHmua
33[aHns 4acToTbl

3a0aeT HUXHWIA Npeaen 3a4aHvs YacToTbl
B MPOLIEHTaX OT MaKC1MaribHOWN BbIXOAHOW
yactoTbl (E1-04)

OnpepeneHne CKOPOCTH

MapameTtphbl V/f-xapakTepucTukm

Pa3peluaet/3anpeLuaeT GyHKLMIO

E1-01

Hactponka
BXOZHOr0O
HanpskeHns

[aHHbIi napameTp siBnsieTcst 6a3oBbIM
ans pyHKUMIA 3awmThl.

perynvpoBaHusi

g:;l)ﬁe?qpen enns  |ONPEAENenma CKopoCTU 1 3aAaeT MeTon
onpeaeneHns CKopocTy.
b3-01 ?ggpgcgﬂeme 0: OTKNIOYEHO, pacuyeT CKOPOCTH
TOKg vﬂ‘m pacder 1: Bknto4eHo, pacyeT cKopocTn
cKOpoCTH) 2: OTKNI0YEHO, onpeaeneHve Toka
3: BkroyeHo, onpeaeneHne Toka
Beibop 3anpet unu paspelueHve BpaLleHns
HanpaBneHus B ABYX HanpaBrieHWsX Ans OyHKLUn
b3-14 |BpalleHus npy |onpedeneHun CKopocTy.
onpegeneHun  |0:OTKno4YeHO
CKOpOCTH 1: BkntoyeHo
MU-perynupoBaHue
Bbibop pexuma 2_’3&‘&'}?@"0
b5-01 M- :

3: M-perynupoBaHm1e BKIIOYEHO (3aaaHve

YacToTbl + BbIxog, [T-perynsTopa).




Homep
napametpa

HasBanue

OnwucaHue

B Haseanve Onwcaxne
napametpa
MakcumanbHas BbixogHoe HanpshkeHue (B)
E1-04 |BbixogHas (‘é’f_’;;‘)
vactota (FMAX) | wBasg)
((51-13)
MakcumanbHoe (EY%B)
. BbIXOA4HOE -
E1-05 HanpspkeHve VMIN
(VMAX) (E110) ==
FMIN FB FA  FMAX
(E1-09) (E1-07) (E1-06)(E1-04)
Yacrora ('u)
E1-06 OcHoBHas YT06bI V/f-xapaktepucTvka umena sug
- yacTtota (FA) npsiMoN NIMHUK, HeobxoaMMO 3aaTb
OIHM U Te Xe 3Ha4veHus ans E1-07
n E1-09. B atom cnyyae 3HayeHune E1-08
He ucnonbayercs.
Heobxoammo, 4Ttobbl Ans YeTbipex
OCHOBHOE 3HaYeHuI YacToTbl cobroganocs
E1-13 |HanpsukeHve cnefyloLlee COOTHOLLEHME:
(VBpASE) E1-04 EFMAX > E1-06 (FA) >

E1-07 (FB) > £1-09 (FMIN)

3awuTa gBurartens

L1-01

Bbi6op 3awuThl
nsuratens

0: OTKNOYEHO

1:3awuTa asuratens obuiero
Ha3Ha4yeHUs (C BEHTUNSTOPHbIM
oxnaxaeHvem)

2: 3awwmTa asuratens, ynpaensemoro
VHBEPTOPOM (C BHELLHUM OXITaxaeHuem)

3:3awuTa aBuratens ¢ BEKTOPHbIM
ynpaBneHnem
[Mpu BbIKIOYEHWUM NUTaHNA MHBEpPTOpa
TennoBoe 3HaveHue cbpacbiBaeTcs.
MoaTomy gaxe ecnu 3awmTa
aKTMBM3NpPOBaHa, OHa MOXET
He cpaboTaTb.

B0306H

OBrieHNe paboThl Nocne NponagaHna NUTaHNa

MapameTpbl gBUraTens

E2-01

HomMuHanbHbIn
TOK ABuratens

E2-03

Tok xonocToro
xopna gsuratens

E2-05

MexaydasHoe
COMpoTUBEHNe
nsuratens

Co.qep»(aT TeXHU4eCcKne napameTpbl
asurartens. |-|pVI ncnonb3oBaHnn
beHKLlI/IVI TENnoBOW 3alMTbl ABUraTens
BBeAWUTE TOYHbIE 3Ha4YeHUA.

L2-01

OBHapyxeHve
KpaTKoBpeMEeH-
HOro nponagaHus
NUTaHVs

0:OT1knioyeHo (OOHapyxeHue
NOHMXEHHOro HanpsikeHus (UV1)
B LUWHE NOCTOAHHOIO TOKa).

: BkrntoveHo (BozobHosneHve paboTb!
B CNyyae BOCCTAHOBIEHWS NMUTaHVS
B rpeaernax BPeMeHM, yCTaHOBMEHHOMO
napameTpom L2-02. MNpeBbieHne
L2-02 npnBoguT k 0BHapyxeHuo
MOHVKEHHOTO HaMPSPKEHNS! B LUMHE
NOCTOSIHHOTO TOKa.)

2: BkntoueHo Bo BpeMsi pabotbl CPU.
(Bo3o6HOBMEHWE paboTbl, €Cnn NUTaHne
BOCCTaHaBIIMBAETCH B XOAE BbINOMHEHUS
onepauuv ynpaeneHus. NMoHwxeHHoe
HanpsxeHue B LLIMHE NOCTOSHHOIO TOKa
He obHapyxvBaeTcs. )

N

MpenoTBpaLleHre ONpoKMAbIBaHUA poTopa

MapameTpbl QUCKpPET

HbIX BXOA0B/BbIXO40B

H1-01...
H1-05

Bbi6op doyHKumn
knemm S3 ... S7

MepeyeHb BO3MOXHbIX 3HAYEHWN
npvBeaeH Ha cmp. 22, Beibop yHKUuuU
duckpemHozo exoda (H1-01 ...

H1-05).

H2-01
n H2-02

Bbi6op dyHKuUMI
knemm M1-M2
n M3-M4

MepeyeHb BO3MOXHbIX 3HAYEHWN
npvBeaeH Ha cmp. 22, Beibop yHKyuu
OUCKpemHoe20 8bixooa.

MapameTpbl aHanoro

BbIX BXOA0B/BbIXOA40B

3agaeT ypoBeHb CurHama Ha MHOro-

BbiGop pexxuma

0: OTkntoveHo (Pa3roH B COOTBETCTBUU
c HacTpoukou. B cnyyae
NOBbILWEHHOW HAarpy3Kkyu MOXeT
NPOU301TU ONpOKMAbLIBaHWE poTopa.)

1: BkntoyeHo (Pa3roH npekpalyaercs,
Korga npeBbllwaeTcs ypoBeHb L3-02.

Bbi6op ypoBHs dJyHKuMOHaanOM aHanorosoM Bxofe A2.
curHana 0:0 ... +10 B (11- paspsmubm BX0A).
H3-08 MHOrodoyHKUMO- (2:4 ... 20 MA (9-pa3psifHblil BXOA).
HanbHOro 3:0 ... 20 MA (9- paspsaaHbIi Bxoa)
aHanorosoro Y106k MCNONBL30BaTL CUrHan
Bxopa A2 HanpspkeHus, obssaTenbHo nepeseauTe
nepekntoyatens S1-2 B nonoxeHue «\V».
Bbi6op dyHkumm [BeibrpaeT dyHKUuuo
H3-09 |aHanoroBoro MHOTrOYHKLMOHaNbHOro aHanoroBoro
Bxoga A2. Bxoaa A2.
Bbibop Bxofa Ans nogayn OCHOBHOIO
3afaHunsa 4acToTbl.
0:B kayecTBe MCTOYHUKA OCHOBHOIO
H3-13 MepeknioyeHne | 3aAaHUA YacTOTbl UCNONb3yeTCA
Bxona A1/A2 aHanoroBbI Bxoa 1 (knemma A1).
1:B Ka4yecTBe UCTOYHMKA OCHOBHOMO
3afaHunsi YacTOTbl UCMOMb3yeTCs
aHanoroBhbIf Bxog 2 (knemma A2).
Beibop
H4-01 |KOHTpOMMpyemoro
napamerpa
(knemma FM) OnpepenstioT HOMep KOHTPONMPYeMOoro
napametpa (U1-00), nogaBaemoro
Bbibop Ha Bbixog FM/AM.
H4-04 |XOHTPOMMpPyemoro
napamerpa
(knemma AM)
3apaet gosq)q)mu,meHT
KoachduumenT MacLuTabnpoBaHus A5 aHanoroBoro
H4-05 |macwTtabuposa- Bbixoda AM.

HUA (knemma AM)

3apaeT NPOLEHT OT KOHTPOIMPYEMOro
napameTpa, COOTBETCTBYHOLLUI BbIXOAHOMY
curHany 10 B Ha knemme AM

13-01 gﬁgﬂg;:ﬁg”;ﬁ:'ﬂ’m Pa3roH Bo3o6HOBNSAETCS BHOBb, KOraa
pOTOpa BO BPEMSt TOK NafaeT HUXKe YPOBHS OGHapyXeHns
paaroHa OnpoKMAabIBaHNA poTopa.)

2:Pexxum UHTennekTyansHoro pasroHa
(Mapametp L3-02 ncnonbayetcs kak
6a30BbIl, pa3roH KOPpPeKTUpyeTcs
aBTOMaTuyecku. 3agaHHoe BpemMs
pasroHa urHopupyercs.)

YpoBeHb

npegorepalle- |apameTp AencTByeT, ecnv AN napameTpa

L3-02 |"vA L3-01 3apgaHo 3HaveHue 1 unm 2
onpokuapiBaHus |3agaetcs B NpoLeHTax oOT HOMUHaNbHOTo
poTopa BO BpeMs |Toka MHBepTopa.
pasroHa

0:OTkntoyeHo (TopmoxkeHue
B COOTBETCTBUW C HACTPOWKOM.
Ecnu BpeMsA TOpMOXEHUS CIAIULLIKOM
Marno, MOXeT BO3HUKHYTb
npeBbILIEeHNe HaNPSXKEeHUA B B LUIMHE
NOCTOAHHOIO TOKa.)

1: BkntoyeHo (TopMoxeHue npekpatiaetcs,
Korda HanpshkeHne LUMHbI NOCTOSIHHOTO

Bbi6op pexuma TOKa NMPEeBbILLAET YPOBEHb 3aLLUThI OT

npenoTepaLle- onpokuabiBaHus. Korga HanpspkeHvne

L3-04 |HWs CTaHOBUTCS HUXE YPOBHS ONPOKNAbLIBAHNA
OMpOKNABIBAHNS poTopa, TOPMOXEHWE BHOBb
poTopa Bo BpeMsi | BO30GHOBMSAETCS. )

TOPMOXEHUS! 2: PeXXUM VHTENNEKTYarbHOro TOPMOXEHMS
(CKopoCTb TOPMOXEHUS KOPPEKTUPYETCS
aBTOMAaTUYECKN TakuM 06pa3oM, YTOObI
VIHBEPTOP BLIMNOIHWI TOPMOXEHME 33
HauMeHblLee Bpems. 3aaaHHoe BpeMst
TOPMOXEHUSA UTHOPUPYETCS.)

Mpu ncnonb3oBaHuu ycTponcTea

TOPMOXeEHUs1 (6rioka TOPMOXKEHWS1)

BcerAa BBoauTe 3HadveHue 0.

0: OTkntouyeHo (BpalieHve aBuratens
B COOTBETCTBUM C HACTPOMKOM.

Egg’oagggmg? B cnyyae NoBbIWEHHON Harpy3kun

La.05 s npng;ze;an)powsowm onpokuabiBaHne
OMpOKMABIBAHM 1: TopmoxXeHue € ucnonb3oBaHnem
poTOpa B PEXMME Bpemenun 1 (C1-02).

BpaLLeHns

2: TopMOXeHMWe C UCrnonb3oBaHNemM
BpemeHnu 2 (C1-04).




Howmep

Homep

HasBaHve Onucanue
TR HasBaHve OnucaHve napamerpa
YposeHb TTapameTp AeiCTByeT, ecnu ans [okasbiBaeT cocTtosiHue Bbixoga (BKIT/BbIKIT),
npenoTepalleHus |napameTpa L3-05 3agaHo 3HaveHne U= aliiint it
L3-06 |onpokugbiBaHus |1 unu 2. 1: MHOrOGyHKLIMOHAHBIi
poTopa B pexxvMe |3afaeTcs B NPOLEHTax OT HOMUHAMNBHOO pereiiHblii Bbixon 1
BpaLLEHs TOoKa UHBEpPTOPA. (M1-M2) BKI
Bo3o6GHoBNeHNe paboThbl Nocrie BO3HUKHOBEHUA OLIMOKM t g";cg ;’ﬂ;’;ﬂ;;:gb“b'”
YcTaHaBnMBaeT KOMYeCTBO NOMbITOK CocTosHve (M3-M4) BKT
KonmuecTso aBTOM63TV|HeCKOI'0 n%peaanyCKa U1-11 |BbIXOMHbIX
TONbITOK (B0306GHOBEHMS paboTbI). Knemm 1: MHOrohyHKUMOHabHIiA
L5-01 ABTOMATUUECKOO Mocne BO3HUKHOBEHMS! OLLIMOKM pErerHbI BbIXOZ 3
nepe3anveka aBTOMATMHYECKM BINOMHSETCS Nepe3anyck (M5-M6) BKI He
pesany! 1 NPOV3BOAUTCS! NMOVUCK CKOPOCTY, HaYMHast uerons3.
C TeKyLLien YacToTbl BpaLLeHUs. (Bcerna 0).
Yka3blBaeT, AOMKHO N cpabaTbiBaTh 1: Boixon ouwwGkn
(MA/MB-MC) BK
pene curHanuaaumu owmbk1 Bo Bpemst
Bbi6op pexxuma |nepesanycka nocne c6osi.
. pabotbl nocne  |0:He ucnonb3yetcsa
L5-02 aBTOMaTM4ecKkoro| (pene cUrHanM3auumn owmnGKn Paboties CacToRHMS WHEBPTOPA.
nepesanycka He cpabaTbiBaer). UI-12=ottitit
1:Wcnonb3ayetcs (pene curHanusaumm Xon
owmbkmn cpabaTtbiBaer). 1: Hynesas ckopocTb
1: OBpaTHbIi xon
OGHapyxeHue Harpy3ku 1+ Bxog cmana
0: OGHapyxeHne Harpy3ku OTKITHO4€eHO. U1-12 Pabouee c6poca
1: OBHapyxeH1e NPeBbILLEHUS Harpy3Kku COCTOsIHUE 1: Cornacosanue
TONbKO NPUW COrMacoBaHWUM CKOPOCTEN; cKopocTH
pa6ota npogomkaeTcs - 1: FoTOBHOCTL
(npepynpexaeHue). MHBEpTOpa
2:HenpepbiBHOE OBHapyxeHue 1: HesHaunTensHas
NpeBbILLEHUS Harpy3ky B Xofe paboTbl; owwmbka
paboTa npogorxaercs 1: CepbesHas olumbka
(npepynpexaeHue).
3: O6HapyKeHNe NPEBbILLEHNS Harpy3Kku U1-13 |O6Luee Bpemsi HapaboTku, 4acoB
TOMNbLKO MPY COrMacoBaHUM CKOPOCTEl; U1-24 [3HaueHune curHana obpatHown ceasu M-koHTypa, %
Asuratenb oCTaHaBNMBaETCA U1-29 |CymmapHoe 3HaveHve aHeprum 1, kBT
C BpalLeHnem no uHepuum (ondka). U1-30 |CymmapHoe 3HaueHwe aHeprum 2, MBT
4:HenpepbiBHOE 06HapyxeHue Ui34 1 6x6 OPE
Bri6op neperpyaku B xoae paboTbl; ABUraTenb - OMep napameTpa npu owinoke
L6-01 |oBHapyxeHus OCTaHaBNMBAaETCA C BpaLLeHeM U1-36 |YposeHb BxoaHoro curHana M-koHTypa, %
Harpysku no nHepumm (ownbka). U1-37 |YpoBeHb BbIxogHOro curHana I1A-koHTypa, %
5: OBHapyxeHue noTepu Harpy3ku TonbKo U1-38 |BenuuuHa 3aganus MA-koHTypa, %
npu cornacoBaHUM cKopocTeil; paboTa U120 1B 6
NpofoMKaeTes (MpeaynpeskaeHie). - pems paGoTbl OXMaXaaloLLero BEHTUNATOPa, 4acos
6: HenpepbiBHOE 06HapyXeHWe notepu U1-53 |Curnan obpatHon ceasm 2 MN-koHTypa, %
Harpysku & xone pabotsl; pabora MaHHble AeTann3auvn oWnNGKu
npogormkaetcs (NpeaynpexaeHue). U201 1T 6
7: OBHapyXeHMe NOTepU Harpy3ku TOMLKO - eKyllas olmoka
NPpU COrMacoBaHNN CKOPOCTelt; U2-02 [MocneaHss owmnbka
ABuratenb ocTaHaBnMBaeTCca U2-03 [3apaHve 4acToTbl NpU BO3HUKHOBEHUM OLLMBKM
C BpallleHneM Mo MHepumn (owmbka). U2-04 |BbIXxoAHas 4actoTa Npy BO3HUKHOBEHWM OLLIMGKM
8:HenpepbiBHOE 06HapyxeHue notepmn U205 B . 5
HarpysKku B XO&e paboThl; ABUraTens E bIXOHOM TOK NPY BO3HUKHOBEHWUU OLUIMGKM
0CTaHaBNMBAETCA C BPALLEHNEM MO U2-07 |BBIXOAHOE HaNpsikeHUe 3aAaHus NPU BO3HUKHOBEHUN
nHepumu (owmbka). oLINGKM
_ HanpspkeHue LWKHbI TOCTOSIHHOTO TOKa Npu BO3HUKHOBEHUM
YposeHb HoMuHanbHbIN TOK MHBEpTOpa U2-08 % P
L6-02 |oBHapyxeHus npvHUMaeTcs 3a 100 % oLmnbKmn
Harpysku : U2-09 |BbixogHasti MOLHOCTb NPU BO3HUKHOBEHMM OLLIMOKMN
L6-03 Bpewms obHapyxe-|3aaaeT Bpems 0bHapyxeHus U2-11 [CocTosiHMe BXOOHbIX KNeMM Npy BO3HUKHOBEHWUW OLLINGKM
HWA Harpysku MPeBbILLIEHNS/NOTepU Harpy3Ki. U2-12 |CoCTOsiHWNE BBIXOAHBIX KNEMM Npy BO3HUKHOBEHUM OLLMGBKM
KoHTponupyembie AaHHbIe (MHANKaTOPbI) U2-13 |Pabouee COCTOSIHIME NpY BOHUKHOBEHUMN OLIMBKM
U1-01 |3apaHve YacToTsl, ['u/o6/MuH U2-14 |ObLiee Bpemst HapaboTK NPW BO3HUKHOBEHNN OLINGKM
U1-02 [BbixogHas Yactota, I'u/ob/muH MaHHLIe NPOTOKONa OWMGOoK
U1-03 |BbixogHon TOk, A U3-01
U1-06 |BbixogHoe HanpsbkeHne, B~ ... |YeTblpe nocrneaHux ownbkm (Nepsas...uyeTsepras)
U1-07 |HanpspkeHue B LMHE NOCTOSHHOrO Toka, B= U3-04
U1-08 |BbixoaHas MOWHOCTb, KBT U3-05 | o61ee Bpems HapaBoTki np BO3HUKHOBEHMM OLLIMBOK
IMokasbiBaeT coctosHue Bxoaa (BKI/BbIKI). U308 1.4
Ul-10=s0100t U3-09...
1. Komanaa FWD U3-14 |MsiTas ... aecsitast nocneaHme oLmBKu
(81) BKI U3-15...|O6Liee Bpems HapaboTkn Npy BO3HWKHOBEHWW NATON ...
1: Komarpa REV (S2) BKII U3-20 |necsaTon owmbkm

u1-10

CoctosiHne
BXOLHbIX KNEeMM

: MHorodpbyHKUMOHaNbHbIN
exog 1 (S3) BKN

-

: MHorodpyHKUMOHaNbHbIN
BxoZ 2 (S4) BKIN

: MHOrodbyHKLMOHaMNbHBIA
BxopA 3 (S5) BKN

: MHorodyHKUMOHaNbHbIN
Bxoz 4 (S6) BKI

-

-

-

-

: MHorodyHKUMOHaNbHbIN
Bxoa 5 (S7) BKI

* CneaytoLime owmnbKu He 3aHOCATCS B XKypHan oLwmbok:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1 n UV2.




3HaueHne ‘ Onucanne

Bbi6op dyHkunu auckpetHoro Bxoga (H1-01 ... H1-05)

3 KomaHnga ctyneHuyaToro nepekntoyeHmst ckopoctu 1
4 KomaHnga cTtyneH4aToro nepekntoyeHmst CKopocTu 2
6 KomaHpa «YactoTa TonykoBoro xoga» (MMeet npuoputeT
Haj KOMaHAOoMN CTYNeHYaToro NepekntyYeHns CKopocTL)
E He ncnonb3yetcs (310 3Ha4eHue BbIGMpaeTcs, korga knemma
He ncnonb3yercs)
14 C6poc owmnbku (COpoC ocyLLECTBASETCA NPU NEPEKIOYEHNN
B cocTosiHue BKIT)
19 Otkntodenwne MA-perynmposanmus
or 20 |BHeuHss owmbKa; TN BXOQHOTO KOHTaKTa: HopMarnbHO
o 2F Pa30MKHYTbI/HOPManbHO 3aMKHYThIV; PEXUM 0OHapyXeHns:

06bI4HbIN/BO BpeMsi paboThbl

BbI60p (hyHKUMM OUCKPETHOro BbixoAa
(H2-01 1 H2-02)

Pexwum xoga 1 (BKJIT: aktueHa (BKJT) komanga Run (Xopa)

0 UM Ha BbIXOA NoAaHO HanpsikeHue)

6 [oToBHOCTL MHBEpPTOpPa k paboTe; FTOTOB: nocne
VHULManu3aumm Unu npy oTCyTCTBUM OLLMGOK

E He ucnonb3a. (3Ha4eHne BbIGupaeTcs, ecnu knemma

He ncnonb3yercs).




——

Mouck u yctpaHeHUe HeUCNpPaBHOCTEMN

DYHKUMM 0BHapYKeHUs OLIMGOK 1 hopMUPOBaHKS NPeAYNPEXOEHUIA NpeaHa3HadYeHbl ANs cUrHanmsaumm
HEeLUTaTHbIX PEXMMOB paboTbl MHBEPTOPa/060PYA0BaHUS.

B cnyyae npedynpexaeHns WHBEPTOP MOXET npodorkaTtb paborty,

npu 3TOM Ha NaHenn

ynpasreHus otobpaxaeTcs npegynpexgatowee coobleHuve (T.e., MuraeT Kog ownbku) u, ecrnm a1o
3anporpaMmmmpoBaHo, OPMUPYETCH CUTHanN NpeaynpexaeHns Ha MHOrOMYHKLMOHabHbIX BbIXO4ax
(H2-01 n H2-02). MNpu ycTpaHeHun ycnoBun popMUPOBaHUS MNPeLynpexaeHus CUrHanmsaums
npeaynpexaeHns aBTomaTnyecku npekpallaeTcs.
B cnyyae owmnbku BbiIXog UHBEPTOPA HEMEANEHHO OTKIMIOYaETCs, Ha NaHenu yrnpaeneHns otobpaxaercs
coobLueHne 06 owmnbke n BroYaeTcs BbIxod owmbkn. CocTosHUE «OLMBKa» MOXHO COPOCUTL TONBKO
BPYYHYIO MOCIe CHATUS KOMaHAbl «X0o4» U YCTPaHEHNUS NPUYMHBI BO3HUKHOBEHUS OLLIMOKM.

B cnegyowmx Tabnuuax npmBeaeH nepeyeHb OLLNBOK 1 npenynpem,u,eHMVl 1 cnocobbl nx yCTpaHeHus.

Tabnuua 5 [MepeyeHb OWMBOK 1 NpeagynpexaeHun

Koa owwmbkm Mpeoynp | Owwbka Onuncaxue Mepsbl no yctpaHeHuto
O e mon | POB2PTS oA  KOHIypaLIND
Option Com Err COBAMHEHNE Bl NPEpBaHO. nporpaMmmHoro obecrneyeHus nonb3oBaTens.
CPF00
lwnbka cBs3n C LUMPOBOI NaHenbIo « OTcoeauHNTE U BHOBb NMOACOEANHUTE
COM- Oww6 172 o
ERR(OP&INV) o) + Owwubka cBA3N Mexay NaHenbio ynpaeneHust LMpOoBYIO NaHENb yrpasneHus.
CPFO01 1 UIHBEPTOPOM « [lopanTe nUTaHWe Ha MHBEPTOP.
COM- » C6bon sHewwHero O3Y LMY + 3ameHnTe nHBEPTOP.
ERR(OP&INV)
Owwnbka CPF02, CPF03, CPF04 « [pou3seanTe nHMLManNM3aumio NnapameTpos
CPFOx QO | Ouwnmbka cxembl BriokupoBky BbIXOAA (BOCCTaHOBIIEHME 3aBOACKMX 3HAYEHU).
* Owwunbka EEPROM « [Mopante nuTaHve Ha NHBEPTOP.
* Owwubka BHyTpeHHero ALIM LMY « 3ameHuTe UHBEPTOP.
OpHoBpeMeHHas nogada komanza «lpsimon xog»/
EF ;206%””"'” xon» 5 IMpoBepLTe BHELLHIOK NOMMKY YNpaBReHns —
E O OMaH[bl NPAMOro 1 OOPATHOTO X0Aa NoAaHbl OJHOBPEMEHHO A0MXKHa NOCTYNaTh TOMbLKO OfHa
xternal Fault OAHOBPEMEHHO B TeueHme 500 MC v GonbLue. | oyian s
[aHHoe npeaynpexaeHue NPUBOAUT K OCTaHOBKE
asuratens.
EFO BHeLHWIA curHan owmnbKn oT JOMNONHUTENbHOWM Hpoaepre HanM4ue yCroBii BHELIHER OoLLIMBKA.
Opt External Flt nnatbl CBSI3W POBEpLTE Napamerpel.
« [lpoBepbTe cUrHanbl CBA3N.
EFx BHeluHsis olwmbka Ha Bxode Sx N
Ext Fault Sx Q (x obo3Havaet knemmbl S3 ... S7) YCTpaHuTe NPpUMHY BHELLHEN OLLIMOKK.
: MpepynpexaeHue opmMupyeTcs, ecriv kKoMaHaa
ECXatnRr)chJ)rt] }ggg\é? RESET (C6poc) nocTynaeT npu eLle akTMBHON oculj:'\gzm komaHay «Xoay, 3aTem copoceTe
komaHae RUN (Xog) Y-
+ OTcoeauHWTe ABUraTens W 3anycTute
nHBepTop 6e3 aBuratensi.
+ [poBepbTe ABUraTerb Ha HanU4Me KOPOTKOro
GF .?.aMb'KaHme Ha SeMI1to 3aMblkaHna Mexay as3on 1 aemnen.
o) OK Lienu 3a3eMneHnst Ha BbIXOAE MHBepTopa .M 9
Ground Fault noe 50 % poBepLTE BbIXOAHOW TOK C MOMOLLbIO
peBbicHn o BbIXOAHOTO HOMMHAMBHOMO TOKa 6 6
WHBEpTOpa 1 L8-09=1 (3alumTa BKiodeHa) npubopa Ans nsmepeHus Toka 6e3 paspbiBa
: uenu, 4ytobbl npoBeputb DCCT.
« [NpoBepbTe OTCYTCTBME OWIMGOK B CXEME
yrnpaBneHusi KOHTaKTOPOM ABuUraTensi.
+ [poBepbTe, NPaBUNbLHO N 3afaHbl 3HAYEHNS
LL3 MoTteps Harpysku L6-02 n L6-03.
Loss of Load Det Q O O6Hapy»keHa noTeps Harpysku B COOTBETCTBUM + [lpoBepbTe MEXaHUYECKyo CUCTEMY
¢ napametpamu L6-01 ... L6-03. (MexaHWuyeckoe nopcoeaVHeHne Harpysku,
Hanpumep, peMeHb).
« OtcoeauHnTe ABUraTens W 3anycTute
nHBepTop 6e3 ABuratens.
« [poBepbTe ABUraTenb Ha Hanu4nMe KOPOTKOro
ocC @] gsﬁgzﬁ;@mﬁe TOpa NPEBbLICUN YPOBEHb 3ambIKaHIs MexXAy hasamy.
Over Current OBHADVIKEHNS N eBIfI)LIJepHMﬂpTOKa yp « [lpoBepbTe 3Ha4YeHNs BpemMeHun pasroHa/
py P ’ TopmoxeHus (C1-00).
« [lpoBepbTe UHBEPTOP Ha HamM4me KOPOTKOro
3aMblkaHusl Mexay hasamu Ha Bbixoge.
Meperpes pagnatopa
TemnepaTypa oxnaxgjatoLero paguartopa
Q Eg?ggg?_%?opf ibécv;n:naxgqewe napamerpa + [lpoBepbTe CKOMneHWe Nbin Ha BEHTURATOpax
OH ' ’ : Unu pagmarope.
Heatsink OxnaxpatoLLuin BEHTUNATOP MHBEpTOpa * YMeHbLUNTE OKpY>XXaloLLlyto TeMnepaTypy
Overtemp He pabotaet BGnM3u npmeoaa.
TemnepaTypa oxnaxaaoLLero paguaTopa « 3amenuTte oxnaxgawoowmii(-e) BeHTUNATOP(-bl).
O MHBepTOpa MNpeBbICKna 3HaYeHne napamerpa

L8-02, a L8-03 = 3 unu 4.




Kop oimnbkm Mpeoynp | Owwbka OnucaHue Mepsbl no ycTpaHeHuto
_|I__|9PerpeB paanatopa + [NpoBepbTe CKONMEHUE NbiW Ha BEHTUNATOpax
OHA1 emnepatypa paauaTopa MHBEpTOpa npeseicna Wnu paguartope.
Heatsnk MAX Q 105 °C. * YMeHbLUMNTE OKpYXXaloLLlylo TeMnepaTypy
Temp OxnaxaatoLLmii BEHTUNSTOP MHBEpTOpa B6NnM3n npueoaa. .
He paboTaet * 3amMeHnTe oxnaxgaroLwnii(-e) BEHTUNATOP(-bl).
Meperpyska asuratens
Owwubka curHanmanpyetcs, ecnm L1-01 =1, 2 unn
3 v BenunumHa lIt VIHngTOpa BblLLMA 3@ KPUBYHO * TlpoBepLTe ANMTENLHOCTL UMKNA Y BENUUHY
oL1 neperpyaku aavratensi Harpysku, a T?&(eél%e)m pasroHa/
: TOPMOXEHMNS - .
Motor Overload Q E%:a::peop; FPy3Kit PErYMMpyeTcsi C NOMOLLLIO Mposepste V/f-xapakTepuctuky (E1-00).
. MposepsTe 3Ha4eHne napamerpa E2-01
E2-01 (HomMmuHanbHbIN TOK ABuratenst), L1-01 (I_%)Mﬁﬁaniib; '?ox zafrz?eﬁﬂ)pa 0
(BbIOOP 3awWwmThl ABMratens) un L2-02 (noctosiHHas '
BpPeMeHu 3aluuTbl ABuraTtens)
 [lpoBepbTe ANUTENBHOCTL LKA U BENUYUHY
Meperpy3ka MHBepTOpa Harpysku, a Takke Bpems pasroHa/
oL2 O BbIxogHOW TOK MHBEpTOpa NpeBbIcun Topmoxerua (C1-L0).
Inv Overload HeDerDY30UHVIo CI'IO(F:)OGF:!OCTF; HBEDTODA * Mposepbte V/f-xapaktepuctuku (E1-00).
Perpy Y pTOP « [lpoBepbTe COOTBETCTBME HOMUHAMNBHOIO TOKA
MHBEPTOPA HOMUHANLHOMY TOKY ABUraTensi.
. N
HanpspkeHue LUMHbI NOCTOSIHHOTO TOKa NPEeBbLICKIO zgzgg;zaiagee“ﬁg ngg’fg;e”gf (oC|7|10T%20/04) nnm
ypOBeHb 06HapYXEeHNA NPEBbLILLIEHUS HAaNPSXKEHNS. |, MoogepkLTe Han ;&eHme nmyTaHpMﬂ )
ov (Torko Mo ymonuaHuio ncnonb3ayoTcs cneaytoLime yposHu poBep P
DC Bus Overvolt | scocrosim Q OBHADYKEHNS: M YMEHbLUUTE €ro B COOTBETCTBUM C TEXHUYEC-
W ocTaHosa) Knacgyzoo B- 410 B= KUMU XapaKkTepucTukamv nHsepTopa.
Knace 400 B: 820 B= * [NpoBepbTe BCTPOEHHBLIN/BHELLHWIA TOPMO3HOM
: pesucTop.
O6pbiB hasbl BXOAHOMO HaNPsHKEHUS
TIVLLKOM BbICOKMI BEHb MynbCcauui B LLUNH
PF o) SOCTOHzHOI'O ‘:I:'CO)Ka YPOBEHE Mynkcal © Kpenko 3aTsiHuTe KnemMMHbIe BUHTBI.
Input Phase Loss ObHapyxvBaeTcs ' TOMbKO ech L8-05=1 MpoBepbTe HanpsXKeHWe NUTaHus
)
(paspeLueHo)
PaspbiB Lieny NpefoxpaHuTens LWHBbI
MOCTOSIHHOTO ToKa
MpoBepsTe ABMraTens 1 ero kabenu
PUF szenrsﬁsgﬁiﬁﬁammnb B LNV SNeKTponuTaHus. Ha Hanuyme KOPOTKMX 3aMbIKaHUI UK
DC %u?.erf use Q Hw B koem criyyae He 3anyckaiTe MHBepTOp Nocne |, 92?";”@1”361,3&"”aimé“ff”ﬁ{nffjfg”) ’
P 3aMeHbl NPEAOXPaHUTENS LUMHBLI MOCTOSHHOIO MHBZ o p ’
TOKa, He NPOBEPUB CUIOBbIE LIENW Ha Hanuyve pTOP.
KOPOTKOIO 3aMblKaHUsi.
HanpsikeHue LUMHBI NOCTOSIHHOIO TOKa HaxoaUTCA
HV?)KS ypiBH‘Fal OCTOSHHOTO TOKa HaXoANTC MpoBepbTe BXOAHOE HanpshkeHue.
L2-05 (YpoBEHb OBHAPYKEHNS MOHIKEHHOTO MpoBepbTe NOAKMIOYEHNE BXOHBIX CUMOBbIX
uenen.
anpmxer). 1o yworanyio venoneayiorcs posepsTe BX0AHoE HanpmxeHye
uv1 (Torbko ) Knac)(; 200B: 190 B= 1 NOAKIMIOYEHNE BXOAHbBIX CUMOBBIX Lienen.
DC Bus Undervolt | B coctosiam Knacc 400 B: 380 B= * YBsenuubre 3Ha4eHns napametpos C1-01/03
11 OCTaHOBa) i
OTKa3 aneKTPOMarHMTHOTO KOHTaKkTopa Lenu
aneKTponuTaHus
Het curHana obpaTtHol cBA3M OT KOHTaKTOpa SameHuTe nHsepTop.
BO BpeMsi paboTbl MHBEPTOPA.
uv2 nﬁ“:;';%:uze HAMPSKEHNE NUTaHNA CXEMb + OTcoeauHnTe BCE Lienu OT KIEMM CXEMbI
Q |yP ynpaBereHus U nogante NUTaHWe Ha UHBEPTOP.

CTL PS Undervolt

MoHWKeHHOe HanpsXkeHne NUTaHUs CXembl
ynpaeneHusi Bo BpeMsi paboTbl MHBEPTOPA.

« 3ameHwuTe MHBEPTOP.

4 OWwnGKK NporpaMMUpPOBaHUSA

Owwnbka nporpammupoBaHuss (OPE) Bo3HMKaeT B TOM cny4yae, Korga HECKONbKO CBSA3aHHbIX
napamMeTpoB He corfacyrTcs mexay cobon, nubo HeBepHO 3adaH OTaenbHbin napameTp. lNMoka
napameTp He OygeT 3agaH npaBuNbHO, UHBEpPTOp pabotaTb He OyaeT. lNMpu aTOM HWKakune apyrue
npeaynpexaeHns unm cooblueHns 00 owmnbkax BbIBOOMTLCA He OyayT. B cnyyae BO3HMKHOBEHWSI

OPE un3MeHWTE COOTBETCTBYIOLMIA NapameTp,

BbIACHUB

nNpuynHy ownbkn no Tabnuue,

npuBegeHHoOM Hmke. Bo BpeMs MHAMKaLmMm olwmoKM NporpaMmmnpoBaHus Haxmmute knasuwy ENTER
(BBOL), utobbl oTo6pasnte nngukatop U1-34 (O6HapyxeHHas owmnbdka OPE), cogepxalumin Homep
napameTpa, Bbi3BaBLUEro owmnbKy NporpaMMmMpoBaHus.

Tabnuua 6 [NepeyeHb owmMBOK NporpaMmmMmnpoBaHns

Koga owmbkm Onucaxune Mepbl no ycTpaHeHuo
OPEO1 . BeeauTe NpaBUnbHOE 3HAYEHNE MOLLIHOCTY (KBA)
. Owwnbka HacTPorKM BeNMUMHbI KBA nHBepTopa
kVA Selection P prop B napametp 02-04.
OPEO2 . .
Limit 3HaueHWe napameTpa BbIXOAUT 3a AOMYCTUMbIA AnanasoH | MpoBepsTe HACTPONKY NapameTpoB.




Koz oLmbkm OnwcaHue Mepbl Mo ycTpaHeHuo

Owwmbka BbIbopa yHKLMU MHOTOMYHKLMOHANBHOro BXoAa
[py HacTpoike MHOrOYHKLMOHarbHbIX BXOOO0B
(H1-01...H1-05) 6bina ponylleHa oaHa 13 cregyoLmX OLLMBOK:
* Mpowusowno aybnupoBaHue yHKUUIA.

* He 66111 ogHoBpeMeHHO BbibpaHbl komaHael UP/DOWN
(3HayeHus 10 n 11).

OPE03 * Bbinv ogHoBpemMeHHo BbiGpaHbl komaHasl UP/DOWN
(10 n 11) 1 koMaHZa yaepkaHus Npoduns (pamnbl) MposepsTe 3HaveHus napametpos H1-0000
pa3roHa/TopmoxeHus (A).

+ OpHOBpEeMEHHO 6bIno BbIGPaHO HECKOMbKO BXOA0B
noucka ckopoctu (61, 62, 64).

+  OpgHOBpPEMEeHHO 6biNo BbIGpaHO BHELLHEE
6rnokmpoBaHue Bbixoga C HOpMarnbHO Pa3oMKHYTbIM (8)
N HOpPMarnbHO 3aMKHYTbIM (9) KOHTaKTOM.

Terminal

» Komangbl UP//DOWN (10 1 11) 6b1nv BeiGpaHbl npu
BkntoyeHHoMm [MU-perynatope (b5-01).

» OpHoBpeMeHHO BblibpaHa KoMaHaa aBapuiiHON
OCTaHOBKM C HOPMarbHO Pa3oMKHYTbIM U HOPMasibHO

OPEO03 3aMKHYTbIM KOHTaKTOM.

Terminal + OpHOBpeMeHHO BbIGpaHbl komaHab! «Iporpes
nsuratens» (60) u «Mporpes asuratens 2» (80).

* OpHoBpeMEeHHO 6bInKn BbIGpaHbl KOMaHAbl «ABapUAHbBIN
pexum B NpsIMOM HanpasneHun» (81) n «ABapuiHbIn
pexum B o6paTHOM HanpasneHun» (82).

MpoBepbTe 3Ha4YeHns napameTtpos H1-0O0O

Ownbka BbIGopa UCTOYHMKA KOMaHAb! «Xoa» unu

OPE05 i g?”&”?g 6 i MpoBeptTe, ycTaHoBeHa Nv nnaTa. BoikniounTe
apameTp b1-01 (BbI6Op MCTOMHMKA 3afaHNs YacToTh QUTaHME U b T AHOBITE ONONHITENBHYIO MaT
Sequence Select |n/wnu napametp b1-02 (Bbibop nctodHmka komaHasl RUN) aHue 1 nepeycTaHosnTe AoMo. €MNbHYlo nnary.

BbIGpaHbl paBHbIMU 3 (QONONHUTENBHASA NaTta), * MposepeTe HacTpoitky b1-01 1 b1-02.
HO [OMOMNHUTENbHAS NNaTa He yCTaHoBMeHa.

Owwnbka HacTponku MU-perynaTtopa
OpHOBPEeMEeHHO GblfIM HACTPOEHbBI criedyioLmne
napamMeTpsbi:

OPE09 * ansa b5-01 (Beibop pexwuma MNA-perynuposaHus) 3
Pl Selection BbIGpaHO 3HayeHue, He pasHoe 0. MpoBepbTe HacTpoiiky napameTtpos b5-01, b5-15 n b1-03.
* ans b5-15 (YpoBeHb BKMOYEHUS AEXYPHOIO pexuma
MW-perynaTopa) BbibpaHo 3HayeHue, He paBHoe 0.

* b1-03 (Bbibop crocoba ocTaHOBKM) BblGpaH paBHbIM 2 v 3.

OPE10 MposepbTe napametpsl (E1-00). BoamoxHo,

. Owwmbka HacTpomnku napameTpos V/f YCTaHOBMNEHHOE 3Ha4YeHne YacToTbl/HanpsxXeHns
VIf Ptrn Setting MPeBbLILLAET MaKCMManbHYI YacToTy/HanpskeHue.

4 OWKNOKM aBTOHACTPOMKHU

B cnenytowern Tabnuue nepedvcrieHbl OWMOKM aBTOHACTpOMKM. B cnyyae obHapyxeHus owmbku
ABTOHACTPOWKM OLIMOKa MHAMLMPYETCA Ha AMChnee LUMGPOBOM NaHeNM U Asuratenb OoCTaHaBMMBAETCS
B peXMME BpaLLEeHus No MHepuumn. Bbixoa npeaynpexaeHns unm owmbkm npu 3TomM He cpabaTbiBaeT.

Tabnuua 7 lepeyeHb oIMBGOK aBTOHACTPONKM

Koga owmbkm Onucaxue Mepbl no ycTpaHeHuio
» [lpoBepbTe BBEAEHHbIE 3HAYEHMS.
Er-01 » [lpoBepbLTEe MOLHOCTb MHBEPTOPA Y MOLLHOCTb
Ownbka napameTpoB ABuraTens posep w pTOp W
Fault nsuratens.

« [poBepbTe 3Ha4YeHVe HOMUHANBHOrO ToKa ABUraTens.

+ [NpoBepbTe BBEAEHHBIE 3HAYEHNS.
Er-02 MpeaynpesxaeHme + [lpoBepbTe NOAKMIOYEHME Lienen N MEXaHNYECKYHO
Minor Fault Y ' cucTemy.

+ [poBepbTe Harpysky.

Er-03
Haxatue knasuwm STOP -
STOP key
Owwmbka Npy 3aMepeHnn MexadasHoro ConpoTUBNEHUs
Er-04 * ABTOHaCTpPOWKY He yAanoch BbIMOMHUTbL 3a n
r- . .
e yKa3aHHOe BPEeMs! I_Iponaepre BBeJEHHblE 3HaYeHUs
.
esistance + 3HauyeHue, Nony4yeHHoe B pesynsrate pOBEpLTE Lienk ABuratens.
aBTOHaCTPOWKW, NpeBbILLaeT AONYCTUMBbIVA AnanasoH
Owunbka HaCTPOMKM HOMUHANBHOIO ToKa
End - 3 OTobparaeTcsi nocne 3aBepLUeHNsi aBTOHACTPONKN

Rated FLA Al Bo BpeMsl aBTOHACTPOKI M3MEPEHHOE 3HauYeHne MpoBepLTe 3HaUYEHNE HOMUHANBLHOTO TOKa ABUraTens.
ate M | HomuHaneHoro Toka aguratens (E2-01) 6bino Bbille
3a/]aHHOTO 3HaYEHNs.
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